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Made by SKF® oznacza doskonato$é. Symbolizuje to
nasze konsekwentne usitowanie uzyskania
najwyzszej jakosci we wszystkim co robimy. Dla
uzytkownikéw naszych produktéow “Made by SKF”
przynosi trzy gtéwne korzysci.

Wiarygodnosé — dzieki nowoczesnym, wydajnym
produktom powstajgcych w oparciu o naszg Swiatowg
wiedze na temat ich zastosowan, stosowaniu
optymalnych materiatéw, wybiegajacym w przysztos¢
konstrukcjom i najbardziej zaawansowanym
technikom wytwarzania.

Efektywnos¢ kosztéw — wynikajaca z korzystnego
stosunku miedzy jakoscig naszych produktow i
wspomagania serwisowego a ceng zakupu produktu.

Przodownictwo na rynku — ktére mozesz osiggnac
wykorzystujac zalety naszych produktow i ustug
serwisowych. Zwigkszony czas pracy maszyn i
zmniejszony czas ich przestojow, jak rowniez lepsza
wydajnos¢ produkc;ji i jakos¢ wyrobow sa kluczem do
pomysinego partnerstwa.
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BVC . 142 EASY3-13 .. i 262
"""""""""""""""""""""""""""""""""""""""" EHAT L., 243
] 1 R 244
EHET oo 245
CAF: informacje podstawowe _______________________________ 214 = | = TR 246
CAFC Q4 oo 239 ESSC 1 e 49
CAFH 247, 250, 254 ESSC 2. . 49
CAFM oo 218, 241 ESSC 3. 49
(07X = = R 256 ESSC 4. 49
(07X 1S R 216 ESSC 5. 50
(07 ) QTR 215 ESSC 6o 50
CALA 36: informacje podstawowe ........................ 202 ESSC 7 . e 50
CALA BB . oo 203 ESSC 8 ... 51
AP B o 197, 264 ESSC 0. 51
CAP A8 A oo 178 ESSC 10 .t 51
(07N 5T T 180
CAR 22 oo 194,263 |G
CAR B2 195, 263
CAR 40 ......................................................... 196’ 263 FBS - D ................................................................ 123
CARE 33....eoeeoeeeeeeeeeeeeeeeee e 210 FBS — Qoo 123
CARE 33: informacje podstawowe ...................... 209 FHRF .. 121
CARN 32 ...................................................... 198, 264 FHSF .................................................................... 121
CARR: informacje podstawowe ____________________________ 193 FLBU ..ot 122
CAT 1 1 ................................................................. 169 FLRBU .................................................................. 147
CAT 32B oo 170, 265 FLRBU/BRC ...t 131
CAT 33 oo 172, 265 FLRBU/BVC.......ccoiteeeeeeeeeeee e 143
(07N I 1G] = U 174, 265
CAT: informacje podstawowe............cccceeeeeeennnen. 168 _
COBR B2 ... 199, 264 TRV | IO 292
CRAB 05, 229
v ; GC B4 UB ... 223
CRAB 05: informacje podstawowe........................ 228 GCL 584
CRAB 17 e 226 P T
CRAB 17- informacie podstawowe ... 505 GCL: informacje podstawowe............cccceeeeeeeennnee. 276
o 171 1ep GOLA e 286
CzeSCi ZaMIENNE ......eeeiiiiiieiee e 263 GCLA: INOrmacie pOSIAWOWE oo 576
CHEEE '
DS e 186 HC 85 UB oo 204
.
Easy3: informacje podstawowe..............ccccccvvnnnnns 257 LD e ——— 201
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KOMT Lo 233
KOM2 .t 234
KOMBS . 235
KOMB ...ttt 236
Kody zaméwieniowe dla wyposazenia

dodatkowego i czesci zamiennych ..............ceec... 263
Kombinacje sitownikéw, uktadéw sterujgcych i
FODOCZYCH .. 230
Kombinacje zakoriczen watu $rub kulkowych
WaICOWANYCR ... 114
Konstrukcja i dane podstawowe.............occveeeeeennes 52

LBBR .o 21
LBBR ../HVB .....oeiiieiee e 21
LBCD ...t 28
LBCF ... e 38
LBCR ...t 28
LBCT .. e 38
LBHT ..o 39
LD 238, 253
LEAS . 37
LEBS. ..o 25
LIM 47
LIMH Lo, 47
LIMR L 47
LIMS 47
LT 47
LLEHC .HZ/HC ... 56
LLEHC ..LZ/LC ..o 57
LLEHE .Z ..o 58
LLEHM ... 57
LLEHR e 56
LLEHX oo 57
LLMHC LA R .o 72
LLMHC . TA R .o 71
LLMHR. .. 71
LLMWC .LAR. e 72
LLMWC .TAR e 72
LLMWR ... 71
LLRHS LA e 62
LLRHS LR e 66
LLRHS LU e 64
LLRHS R e 66
LLRHS .SA e 62
LLRHS .SU ..o 64
LLRHS U e 64
LLRRS LA 62
LPAR Lo 29
P AT e 39
LPBR oo 22
LQBR ...t 24
LQCD ...t 36

LQCF e s 43
0 T 36
LQCT e 44
LRCB/LRCC ...t 44
LSCS s 34
LSHS e 24
LSNS L 34
LT B et 306
LTB: informacje podstawowe .............ccccoevuvveeennn. 277
LTBR et 23
LTCD i 35
I IO RO 42
LTCR oo s 35
LT G e 43
I 3 24
LUGCD .t 29
LUGE .o 30
LUGCE s 40
LUCR PA L 31
LUCR e 30
LUGCS e s 31
LUGT e s 40
LUCT .PA e 41
LUCT BH ..o 41
LUHR PB ..o 23
LUHR s 22
LUUJR e 23
LUND .o 32
LUNE e 32
LUNF e 42
LVCD i 33
LVCR s 33
LWAA e 76
LWAK s 76
LWAKE ... 81
LWAL ..o 76
LWDD .. 76
LWEAM. ... 94
LWEAN ... 98
LWEAO ... it 98
LWEARM ..ot 89
LWEARV. ... 89
LWEAV L.t 94
LWEM ..o s 94
LWEN L. 98
LWEO .ot 98



LWERA e 76
LWERB ... .o 76
LWERC ... s 76
LWERE ... e 81
LWEREQC ... 81
LWERM ... 89
LWERV ...t 89
LWEV . 94
LWGD. ..o 76, 81, 89, 91, 94, 98
LWGD 2025......ceeiiiiee i 99
LWHV e 89, 94, 98
LWHW L. 89, 94, 98
LWUJ e 76
LWUK e 76
LWM/LWV ..o 94
LWM 3015/LWV 3015 ... 95
LWM 4020/LWV 4020 ......ccovvveeeiiiiniieeeeeinreeeeee e 95
LWM 5025/LWV 5025 ........oeeveiiiiiiiiieeeeeeiieieeee e 96
LWM 6035/LWV 6035 .......c.oeveeeeiiiriiieeeee e 96
LWM 7040/LWV 7040 ....occuviiieeeiiiiiiieeee e 97
LWM 8050/LWV 8050 ......ccevvveeeiiiriiiieeeeiiiiieeeeeees 97
LWN/LWO ...t 98
LWN 2025/LWO 2025 ......cooiiieieiieeeiiee e 99
LWR T o 78
LWR 2. 78
LWR B 79
LWR 3/6/9 ..o 77
LWR Bt 79
LWR 9. 80
LWR 12, e 80
LWR e 76
LWRE 2211 ..o 84, 87
LWRE 3 ..o 84, 86
LWRE 3/4/6/9 .. ..o 82
LWRE 3/4/6/9 .. ACS.......ooiiieeeeee e 83
LWRE 4 ... 85, 87
LWRE 6 ... 85, 88
LWRE 9 ..o 86, 88
LWRE .o 81
LWRM... e 89
LWRM B 90
LWRM ..o 90
LWRPM ... 91
LWRPM 3 ..o 92
LWRPM B ..o 92
LWRPM 9 .o 93
LWRPV .. 91
LWRPYV 3. 92
LWRPY B ... 93
LWRPY 9. 93
LWRYV e 89
LWRV B ... 90
LWRV 9 .. 90
LZAB ..o 295
LZAU .2LS .. 292
LZBB... i 294
LZBB/LZAB: informacje podstawowe.................... 277
LZBU LA-2LS ..o 290
LZBU ..B-2LS ..o 291
LZM.cceeee e 281
LZM: informacje podstawowe............ccccevvvvveeenn. 275
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tozyska liniowe KUIKOWE ..........cccveeveiiiiiiiieceee 16
M
M3 DIN 84 ... 95
MBS DIN 84 ... 95
MB DIN 84 ... 96, 97
MAGFORCE: informacje podstawowe ................. 183
MAGPUSH: informacje podstawowe.................... 220
MATRIX: informacje podstawowe .............cccc....... 204
MAXT e 205
MAXS .o 206
MAXB ..ottt 207
MCU. e 237
o
Obracajgca sie nakretka..........coceeieeeiniieiiieeene 112
O systemach wykonawczych............cccooiiiiieeene 151
v
PP e 250
PGFE ... 120
PG .o 120
[ o OO 247
PLBU oot 122
PN e 107
PND L. 108
Podstawowe pojecia........cuvvviiieiieieeiiiiiiiiiiiciciins 270
Poradnik doboru ...........eeveeeeviiiiiiiiee s 152
Precyzyjne prowadnice SZynOWe..............ccuvveeeerns 73
Profilowane prowadnice Szynowe .............cccceevueeee. 60
Przefaczniki nozne: informacje podstawowe......... 248
Przetgczniki reczne: informacje podstawowe....... 242
Przetgczniki tablicowe: informacje podstawowe... 251
PVK e 146
PVU L 145
R
R22/R21/R20......ceiiiiieiiiiie et 213
Rysunki czesci zamiennych............cccocoveiiiennne 266
RM 288
RM: informacje podstawowe ............cccceeeviiineennn. 276
RMK/RSK: informacje podstawowe...................... 276
RSM/RSK ..o 302
RSS 300
RSS: informacje podstawowe................ccceeennnnns 277
RUNNER: informacje podstawowe....................... 212
E
SH e 105
SHOWNIKI...eeeiiiiieiee e 159
Sitowniki INIOWE..........oeeiiiiiiii e 168
Sitowniki Obrotowe............ccveiiiiiiiiiiee e 225
SKD e 190
SKG e 191
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S S 192
S e 109
SLD e 109
STOWNIK . 273
SN e 106
SRC 132
SR e 134
SSM/SSK ... 297
SSM/SSK: informacje podstawowe....................... 276
ST e 249, 252
ST D et 187
ST G i 189
Strona ze szczegoétowymi rysunkami CAP 43A,
CAP 43B....iiiiee e 182
Strona ze szczegd6towymi rysunkami CAT 32B,
CAT 33 i CAT 33H.ciiieiieeieeeeee e 176
STW e 188
SVC 144
System zamawiania
LBBR - seria kompaktowa ..........cceeeeeeviiieeeeneennn. 20
LBBR - seria standardowa..............cccceevcvvreennnnn. 26
Miniaturowe profilowane prowadnice szynowe.. 70
Precyzyjne prowadnice szynowe........................ 74
Profilowane prowadnice szynowe...................... 61
Sanie miniaturowe ..........coccoeeiiii i 280
Sanie standardowe .........cccoceeiiiiiiiiiienes 282
Sanie z profilowanymi prowadnicami
SZYNOWYMI.eeiiiiiiiiiiiiiee e e e 305
Sanie, stoty i kompaktowe stoty krzyzowe....... 296
Speedi-ROll........occveiiii 55
Stot z tozyskami liniowymi kulkowymi bez
[F=T 07T o [0 289
Stot z fozyskami liniowymi kulkowymi z
(F=T 0= Te (=] o o BRI 293
Szlifowane Sruby kulkowe...........cccoccieiiineens 119
Sruba KUIKOWA .....c.cvveveeeeereeieeeeeeeeeeeeeieae 104
Sruby WateCZKOWE ........ccoveveveeeeeeeeeieieeeneeiee 128
Waly precyzyjne ........cccovvivieiiiiiiiiiieee e 48
SYMDOIE.....iiiiiie e 149
System prowadzenia liniowego Speedi-Roll........... 54
Systemy NapedoWe .........cceeevrieieiiiieeeiieee e 101

Systemy WykonaweCze ..........occeeivciieieiiiineiieeee 151
S XK e 105
Szlifowane Sruby kulkowe ..........ccccoceiiiiiiiiieenne 118

Sruby WateCzKOWe...........c.cueeeeeverereeeeeeeeeeeee. 124
Sruby KUIKOWE ... 103
Sruby kulkowe | wateczkowe ................cccceeennnen. 101

TELEMAG: informacje podstawowe..................... 159
TELESMART: informacje podstawowe ................ 166
TGO s 160
THC e 161
THG e 162
T 110
TLC e 163
TLD e 110
TG s 164
T e 165
I S 106
TIND e e 107
TO/TS e 304
TO/TS: informacje podstawowe .............ccceeeeeeen. 276
TRK/PRK ..t 139
TRU/PRU. ..ottt 136
TXG s 167

Wazne informacje........cccccceeeiiiieiii e, 272
WSP e 184
WSTEP. oo 11
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Wstep

Grupa SKF

Grupa SKF jest miedzynarodowag
korporacjg przemystowsg, bedacag
wiasnoscig SKF Sweden AB.
Zatozone w roku 1907
przedsigbiorstwo ma okoto 39000
pracownikéw, 80 jednostek
produkcyjnych i sie¢ sprzedazy
prowadzonej przez wiasne firmy
handlowe, dystrybutoréw i
sprzedawcoéw detalicznych w ponad
150 krajach Swiata. SKF jest
Swiatowym liderem w dziedzinie
tozysk tocznych.

akF=

SKF Linear Motion

SKF Linear Motion nalezy do Grupy
SKF i jest wyspecjalizowane w
produkgciji i sprzedazy szerokiego
zakresu precyzyjnych komponentdw,
zespotow i systemow do realizaciji
ruchdw liniowych, dostarczania
rozwigzan do zadan zwigzanych z
prowadzeniem, napedem, realizacjg
ruchu i pozycjonowaniem.

ERERERR

o]

EEEE

SKF Linear Motion sktada sie

z czterech linii produktéw z
dziesiecioma wyspecjalizowanymi
przedsigbiorstwami handlowymi w
Europie i Ameryce Pétnocnej;
dodatkowo dostepnos$¢ produktu i
pomoc techniczna jest realizowana
na catym $wiecie poprzez
miedzynarodowg sie¢ sprzedazy
Grupy SKF.
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Informacja na temat
produktow

Informacja na temat naszych
produktow jest dostepna w trzech
formach:

* w tradycyjnej formie papierowej, w
pieciu jezykach; zaréwno jako
katalog gtowny dajacy przeglad
petnego zakresu produktéw lub
jako katalog specjalny dotyczacy
tylko pewnego typu produktu lub
rodziny wyrobow

e w formie elektronicznej: albo jako
pliki pdf identyczne z katalogiem
drukowanym (np. katalogi
produktow) lub jako zbidr
rysunkéw w formacie dxf/dwg (np.
Designer)

e “on-line” w internecie:
www.linearmotion.skf.com
w takiej samej formie, jak wersja
elektroniczna.

Nasi specjalisci techniczni w réznych
przedstawicielstwach handlowych
stuzg Panstwu pomoca w doborze
wtasciwego produktu i udzielg
wsparcia technicznego. Prosimy o
kontaktowanie sie z nimi w razie
potrzeby. Na korcu katalogu sg
podane adresy punktéw
kontaktowych.

Price list

12
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Jak korzystac z
katalogu

Ta publikacja sktada sie z czterech
rozdziatéw podzielonych nastepujaco:

Systemy prowadzenia
Systemy napedowe
Systemy wykonawcze
Systemy pozycjonowania

Rozdziaty sg uporzadkowane w
kolejnosci prezentacji systemoéw od
najprostszych - systemy prowadzenia,
do najbardziej skomplikowanych -
systemoéw pozycjonowania, na ktére
sktadajg sie czesci innych zespofow.

Kazde rozwigzanie do realizaciji
ruchu liniowego jest poprzedzone
wprowadzeniem, ktére utatwia dobor
odpowiedniego produktu.

W oddzielnych rozdziatach sg
zawarte rézne tematy, poczawszy od
krétkiego opisu 0ogdlnego, po ktdérym
nastepuje szczegodtowy opis systemu
zamawiania i rysunki z danymi w
tabelach.

Jezeli temat jest podzielony na kilka
czesci, wtedy odpowiedni system
zamawiania jest umieszczony na
poczatku kazdej czesci, a za nim

Wybor typu konstrukgji

nastepuja strony z odpowiadajacymi
tabelami i rysunkami (na przyktad na
stronie 20 i 26 znajdujg sie dwa
systemy zamawiania dla tozysk
liniowych kulkowych, ale nalezg one
do réznych typdéw: serii kompaktowe;j
i serii standardowej).

Uktad systemow zamawiania nie
jest jednolity z powodu réznic w
budowie produktéw, zamiast tego
system zamawiania jest zgodny dla
produktéw tego samego typu.

Procedura okre$lania kodu
produktu, jaki ma by¢ podawany na
zamowieniu jest nastepujaca:

Po zidentyfikowaniu typu
wymaganego produktu poprzez
przestudiowanie odpowiednich stron
zawierajgcych podstawowe dane,
nalezy przygotowaé kod
zamoOwieniowy. Moze sie on skfadac
z ustalonych wstepnie opcji,
wypetnionych juz pél w oznaczeniu
zamOwieniowym (na przyktad: typ,
kolor itd.) i opcji, ktére moga by¢
wybrane spos$rdd kilku pozyciji, puste
miejsca w oznaczeniu (na przyktad:
konstrukcja, rodzaj tozyska, typ
nakretki, skok, dtugos¢, itd.).

W systemie zamawiania opcje sg
wymienione ponizej tematu, ktérego
dotyczg ze wskazaniem kodu lub
informaciji, ktéra ma zosta¢ wpisana
(z ograniczeniami wymiarowymi
zawartymi w zatgczonej tabeli),
kolejnos¢ pozycji w systemie
zamawiania jest definiowana za
pomoca cienkich linii wskazujgcych,
ktore okreslaja odpowiednie miejsce
W 0znhaczeniu.

Poszczegdiny kod zamdwienia
moze zawieraé wskazowki lub
specjalne uwagi.

Przyktady wypetnionego kodu
zamowieniowego sg podane na koncu
kazdego systemu oznaczen.

W rozdziale po$wieconym
sifownikom dobdr obcigzenia
dynamicznego/ predkosci, rodzaju
silnika dla sitownika jest dokonywany
za pomoca kolejnej tabeli z kilkoma
opcjami, pofozonej ponad opisem
sytemu zamawiania.

Ponizej jest podany przyktad
pokazujacy, jak przygotowac kod
zamowieniowy dla stofu liniowego typu
LZ.

Wybodr wartosci Srednicy
nominalnej g w mm, patrz

strony 290-292 w celu
sprawdzenia danych
technicznych

dla elementu, otwarta

(AU) lub zamknieta (BU)

Po zidentyfikowaniu typu produktu, w
niektérych przypadkach moze on by¢

N\ S

Wybdr typu
podpdr watu  |nna opcja wybor
uszczelnienia
mocowanego z

obu stron

| — Dtugoéé stotu

wybrany sposrod wielu pozyciji, ale Lzl ||
kolejnos$¢ jest zawsze alfabetyczna T ]
Typ
Cechy do Konstrukci
onstrukcja:
,V\.I yporu Konstrukcjaotwarta . . ................. AU
(wyrozn_lone Konstrukcja zamknieta . . ............... BU
grubym drukiem)
Srednica nominalna z w mm:
DlaAU ... ... g 12 -50
Opcie, DlaBU ......... . g 8-50
alfanumeryczny Opcja:
kod identyfikacyjny LZAU z podporamiwatu LRCB .. .......... brak symbolu
wymaganej LEAS A, gorna pozycja watu ... A
pozycji, musza by¢ LEAS B, dolna pozycjawatu . ...................... B
wpisane w Inne opcje:
odpowiednie Obie strony uszczelnione. . ...,

| ] [-as ]

liniowego w
mm, warto$¢é
nalezy wybra¢
z tabel

Przykfad
wypetnionego kodu
zamowieniowego

miejsce kodu

zamowieniowego Diugosé w mm:

akF

/

Przyktad: [LZ[BU] [40] [-2Ls |x[ 1500 |
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Systemy prowadzenia

Rysunek Rysunek
2
-
Rysunek
. .
o,
.
W
kozyska liniowe kulkowe prowadnice szynowe (0 rysunek ):  Dokladno$é dziatania (O Tabela )
(O rysunek F¥): prowadnice rolkowe ograniczony skok, bardzo wysoka
(Speedi roll) (O rysunek H), doktadnos¢ i jakos¢ pracy. Poréwnanie réznych elementdw i
profilowane prowadnice szynowe systemdw pozycjonowania.
(O rysunek El), precyzyjne
Tabela
Doktadnosé Systemy prowadzenia Systemy napedowe Systemy Systemy
dziatania (um) wykonawcze pozycjonowania

= 2 /\ A
<] = 29
= < o oc
01-1 25 g 5§
Vg 2 =3
3 03) g ) s
c3 23 N H aE
s = =]
1-10 5 {% B 3 £ 25
o < [ = =

o o € 3 2 = S >

= SR \ "7 © = g

2o =9 El T £

£z 3@ = cg

c8 = 3 = 28

10-100 33 &3 E= 2 2
L%}

S 8 g \/ e g3
g2 \/ ot~ N4
<] = &=

100 — 1000 o £
\/ S e
w
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2 Systemy prowadzenia
Lozyska liniowe kulkowe

F.ozyska liniowe
kulkowe

tozyska liniowe kulkowe

(O rysunki &, @ i ) sa tulejami z
biezniami bedgcych w obiegu kulek,
ktére zapewniaja ruch z matym
tarciem i mozliwos$¢ nieograniczonego
przesuwu. Wykorzystujac zakres
tozysk liniowych kulkowych, tozysk
slizgowych i wyposazenia

dodatkowego mozna zaprojektowac i
zbudowaé ekonomiczny i prosty
liniowy system prowadzenia
odpowiedni do szerokiego zakresu
zastosowan. kozyska sg dostepne w
dwdch zakresach wymiarowych:
seria kompaktowa 1SO 1 i seria do

ciezkich zastosowan 1SO 3
(O Tabela ) wediug ISO 10285.

Rysunek Rysunek
Fa
s -
Tabela
Typ Nominalna nosnos¢ Sztywnosé Predkos¢é Doktadnos¢
dynamiczna
Lozyska liniowe kulkowe
Kompaktowe LBBR ¢® B ] [ (I [
Standardowe LBCR @ Y | Y | I— I—
LBCD oo&, [l | [ . I— I—
LBCT @ Y | Y | I— I—
LBCF o=, [l | [ . I— I—
LBHT © [E— (I I— I—
Lozyska liniowe $lizgowe
Kompaktowe LPBR & [ Y | [ [ I
Standardowe LPAR @ [ I— [ [ -
LPAT o [ I— [ [ -
Waty
LIM o Standardowe CF 53
LJMH ¢ Pokrywane twardym chromem
LIMR ¢ Odporne na korozje
LIT & Drazone
LJMS ¢ Odporne na korozje
16 akF



Z.akres kompaktowy

Rysunek |EJ

LBBR

Kompaktowe tozyska liniowe
kulkowe dostepne w wersji
standardowej lub odpornej na
korozje

Rysunek

LSHS
Podpory watu dla serii kompaktowe;j

LEBS

Podwdjne podpory watu
odpowiednie do LQBR i LTDR

akF

Rysunek &1

LUHR /LUJR

Zespoty tozysk liniowych kulkowych
zawierajgcych albo integralne
uszczelki, albo uszczelki typu G
montowane w oprawach

LTBR
Zespoty tozysk liniowych kulkowych
w uktadzie tandem z uszczelkami

Rysunek I
2

LTDR
Zespoty dwoch tozysk liniowych
kulkowych z uszczelkami

LQBR

Zespoty czterech tozysk liniowych
kulkowych z uszczelkami

17



2 Systemy prowadzenia
kozyska liniowe kulkowe

Z.akres standardowy

LBCR
tozyska liniowe kulkowe zamknigte
niewahliwe

LBCT
tozyska liniowe kulkowe otwarte,
niewahliwe

LBHT
tozyska liniowe kulkowe na duze
obcigzenia, typ otwarty

Rysunek

?"r_:..

LUCT/BH

Zespoty tozysk liniowych kulkowych
na duze obcigzenia z regulowanym
napieciem wstepnym

18

LBCD
tozyska liniowe kulkowe wahliwe,
typ zamkniety

Rysunek

LBCF
tozyska liniowe kulkowe wahliwe,
typ otwarty

Rysunek

\

LUND / LUNE

Zespoty tozysk liniowych kulkowych
wahliwych z regulowanym napigciem
wstepnym

LUNF

Zespoty tozysk liniowych kulkowych
wahliwych, typ otwarty z
regulowanym napigciem wstepnym

Uwaga:

Wszystkie fozyska liniowe kulkowe
typu LBC i LBH s3 dostepne jako
odporne na korozje!

Rysunek

-
,

LUCD / LUCE

Zespoty tozysk liniowych kulkowych
wahliwych z regulowanym napieciem
wstepnym

LUCF

tozyska liniowe kulkowe wahliwe
otwarte z regulowanym napigciem
wstepnym

Rysunek

LTCD/LTCF

Zespoty tozysk liniowych kulkowych
wahliwych w ukfadzie tandem
otwarte lub zamkniete

akF



Rysunek Rysunek Rysunek

LQCD / LQCF LVCR LSCS
Zespoty czterech tozysk liniowych Kotnierzowe zespoty fozysk Standardowe podpory watu odpowiednie
kulkowych wahliwych otwarte lub liniowych kulkowych do stosowania ze wszystkimi zespotami
zamkniete tozysk liniowych kulkowych
LSNS
Przeglad produktéw w tabeli Podpory watu odpowiednie do
stosowania ze wszystkimi zespotami
tozyska liniowe kulkowe / Zespoly foZzysk liniowych kulkowych tozysk liniowych kulkowych
Tabela
Oznaczenie Seria kompaktowa | Seria standardowa
ISO 1 ISO 3
Typ LBBR | LPBR LBCD | LBCF |LBHT LBCR |LBCT |LPAR LPAT LBCR
?5i8
Zespoty tozysk liniowych LUHR |[LUHRPB | LUCD |LUCF |LUCTBH |[LUCR |LUCT |LUCRPA [LUCTPA =
LUJR LUCE | LUNF LUCS
LUCR
LUND LUCS
LUNE
LUBR | LUBRPB
LUER
Zespoty kotnierzowe = = LVCD = = LVCR = = LVCR
Zespoly tandem LTBR LTCD | LTCF LTCR |[LTCT
Zespoty dwoch tozysk LTDR
Zespoty czterech fozysk LQBR LQCD | LQCF LQCR [ LQCT LQCR
Podpory watu LSHS |LSHS LSCS - - LSCS | - |LSCS - LSCS
LSNS - - LSNS | - |LSNS - -
Podpory watu tandem LEBS = LEAS = = LEAS = = = LEAS
Wsporniki watu - - - |LRCB [LRCB - |LRCB - LRCB -
- - - |LRCC [LRCC - |LRCC - LRCC -

1 Standardowe: dostepne ze sktadu (zastrzezona mozliwo$é wprowadzenia zmian)

1 Niestandardowe: cena i czas dostawy na zyczenie
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2 Systemy prowadzenia
Lozyska liniowe kulkowe - serie kompaktowe

System zamawiania

Typ T

tozysko, zespoty, podpory watu

Eozysko SlizQowe . . . .. oo P
EOZysko KUIKOWE . . . ..o e B
Pojedynczy zespdf, konstrukcja zamknigta. . ... ... ... U
Zespot tandem Iub pOdWOINY . . . . oot T
ZESPOt POCZWOINY . o o v e e et e e e e e e e e e e e e e Q
Podporawalu . . . ... S
Podpora watu tandem. . . . .. ... E

Konstrukcja (informacje o uszczelnieniach patrz tabela na koncu strony):
DIa P { (12-50) . . .ottt e e e e BR
Dla B { Konstrukcja zamknieta (3-50). . . . . ..ottt BR
Niestandardowa (12-50). . . . . ..ottt e BR
Niestandardowa (12-50). . . . . ...ttt ER
Standardowa (12-50) . . .. ..o HR
Dla U§ Z uszczelkamiwatu (12-50) . .. ...t e JR
Wabhliwe, luz regulowany, konstrukcja zamknieta, dosmarowywanie (12-50)......... CE
Wabhliwe, konstrukcja zamknigta, dosmarowywanie (12-50) . .................... ND
Wabhliwe, luz regulowany, konstrukcja zamknieta, dosmarowywanie (12-50)......... NE
DiaT { (12-50); zespot tandem . . . ... .o BR
(12-50); zesplt POAWOINY. . . . oot e e DR
DIa Q{ (12-50) ..ttt e e BR
DIaS { (12-50) ..ttt e e e e HS
DIaE { (12-50) . ..ottt BS

Srednica nominalna:
g wmm

Opcija (opcje):

Bez USZCzZeleK . . . . . brak symbolu
Jedna Strona USZCZEeINIONA . . . . . . ..ot -LS
Obie strony USZCZEINIONE . . . . . ..o 2-LS
Dotyczy tylko LBBR:

Bez uszczelek, 0dporne Na KOr0zZje . . . . .. .ot /HV6
Jedna strona uszczelniona, odporne Na KOrozj@. . . . ... .ot it -LS/HV6
Obie strony uszczelnione, odporne Na korozje . . . ... .ottt e 2-LS/HV6
Dotyczy tylko LUBR, LUHR . . . . .. e e PB
Dotyczy tylko LEBS . . . . .o A

Dotyczy tylko LBBR:

Przykiad: [L[B|BR| | 4]-2LS/HV6| [(CAS4) |

Uszczelnione LPBR LBBR LUBR LUER LUHR LUJR LUCE LUND LUNE LTBR LTDR LQBR LSHS LEBS
strony

Brak X X X X X X X X X X X X X X
Jedna - X X X X X X X X X X X - -
Dwie - X X X X X X X X X X X - -

HV6 PB - PB

|
|
|
|
|
|
|
|
>

Inne opcje
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LBBR ..

Oznaczenia Wymiary Nos$nosé nominalna
Seria kompaktowa 1 dynamiczna statyczna
tozyska liniowe kulkowe F, D C c Co
LBBR (bez uszczelek)
-LS z jedng uszczelkg
-2LS z dwoma uszczelkami mm N
LBBR 3 (CAS4)* 3 7 10 60 44
LBBR 4 (CAS4)* 4 8 12 75 60
LBBR5 (CAS4)* 5 10 15 170 129
LBBR6A 6 12 22V 335 270
LBBR 8 8 15 24 490 355
LBBR 10 10 17 26 585 415
LBBR 12 12 19 28 695 510
LBBR 14 14 21 28 710 530
LBBR 16 16 24 30 930 630
LBBR 20 20 28 30 1160 800
LBBR 25 25 35 40 2120 1560
LBBR 30 30 40 50 3150 2700
LBBR 40 40 52 60 5500 4500
LBBR 50 50 62 70 6950 6300
Przyktad:
LBBR 4 (CAS4)
LBBR20-LS
LBBR50-2LS

* Bez uszczelki 4 sztuki, pakowane w kasete (dotyczy tylko rozmiaru 3, 4, 5)
) Szerokosé 22 nie jest zgodna z serig 1 w normie ISO 10285

LBBR .. /HV6
Oznaczenia Wymiary Nos$nos¢é nominalna
Seria kompaktowa 1 dynamiczna statyczna
tozyska odporne na korozje F, D c c Co
/HV6 bez uszczelek
-2LS/HV6 z dwoma uszczelkami
mm N
LBBR3/HV6 (CAS 4)* 3 7 10 60 44
LBBR 4/HV6 (CAS 4)* 4 8 12 75 60
LBBR5/HV6 (CAS4)* 5 10 15 170 129
LBBR 6A/HV6 6 12 22" 335 270
LBBR 8/HV6 8 15 24 490 865
LBBR 10/HV6 10 17 26 585 415
LBBR 12/HV6 12 19 28 695 510
LBBR 14/HV6 14 21 28 710 530
LBBR 16/HV6 16 24 30 930 630
LBBR 20/HV6 20 28 30 1160 800
LBBR 25/HV6 25 35 40 2120 1560
LBBR 30/HV6 30 40 50 3150 2700
LBBR 40/HV6 40 52 60 5500 4500
LBBR 50/HV6 50 62 70 6950 6300
Przyktad:
LBBR 4/HV6 (CAS4)
LBBR 50-2LS/HV6

* Bez uszczelki 4 sztuki, pakowane w kasete (dotyczy tylko rozmiaru 3, 4, 5)
) Szerokosé 22 nie jest zgodna z serig 1 w normie ISO 10285
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2 Systemy prowadzenia

Lozyska liniowe kulkowe - serie kompaktowe

LPBR

tozyska liniowe Slizgowe

C

LUHR ..

Zespoty fozysk liniowych kulkowych
LUHR (bez uszczelek)
-2LS z dwoma uszczelkami

22

Oznaczenia Wymiary Nos$nos$¢ nominalna
dynamiczna statyczna
Fy D C Cy C C Co
0,1m/s 4m/s
mm N
LPBR 12 12 19,19 28 10 965 24 3350
LPBR 16 16 2423 30 12 1530 38 5400
LPBR 20 20 28,24 30 13 2080 52 7350
LPBR 25 25 3525 40 17 3400 85 12000
LPBR 30 30 40,27 50 20 4800 120 17000
LPBR 40 40 52,32 60 24 7650 193 27000
LPBR 50 50 62,35 70 27 10800 270 38000
Oznaczenia Wymiary No$nos$é nominalna
dynamiczna statyczna
Fw A H H;y L C Co
+0,01
mm N
LUHR 12 12 28 17 33 40 695 510
LUHR 16 16 30 19 38 45 930 630
LUHR 20 20 30 23 45 53 1160 800
LUHR 25 25 40 27 54 62 2120 1560
LUHR 30 30 50 30 60 67 3150 2700
LUHR 40 40 60 39 76 87 5500 4500
LUHR 50 50 70 47 92 103 6950 6300
Przyktad:
LUHR 16
LUHR 30-2LS
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LUHR .. PB

Oznaczenia Wymiary Nos$noé¢ nominalna
tozyska liniowe $lizgowe bez dynamiczna statyczna
uszczelek Fu A H Hf L c c Co

+0.01 0,1 m/s 4m/s
r * - :
‘ B RaEess, mm N
LUHR 12 PB 12 28 17 33 40 965 24 3350

LUHR 16 PB 16 30 19 38 45 1530 38 5400
LUHR 20 PB 20 30 23 45 53 2080 52 7350
LUHR 25 PB 25 40 27 54 62 3400 85 12000
LUHR 30 PB 30 50 30 60 67 4800 120 17000
=0 LUHR 40 PB 40 60 39 76 87 7650 193 27000
LUHR 50 PB 50 70 47 92 103 10800 270 38000

LUJR
Oznaczenia Wymiary No$no$¢ nominalna
Zespoty fozysk liniowych kulkowych z CITIEGIEEE ST
uszczelkami watu Fw A1 H H;y L C Co
A +0,01
mm N
LUJR 12 12 35 17 33 40 695 510
LUJR 16 16 37 19 38 45 930 630
LUJR 20 20 39 23 45 53 1160 800
LUJR 25 25 49 27 54 62 2120 1560
LUJR 30 30 59 30 60 67 3150 2700
P LUJR 40 40 71 39 76 87 5500 4500
H LUJR 50 50 81 47 92 103 6950 6300
T H.
i
LTBR ..
Oznaczenia Wymiary Nos$no$¢ nominalna
Zespoty tandem fozysk liniowych dynamiczna statyczna
kulkowych
Fw A H H L C C
LTBR (bez uszczelek) " c001 0
-2LS z dwoma uszczelkami
A mm N
160000000 100006000} LTBR12 12 60 17 33 40 1140 1020
LTBR 16 16 65 19 38 45 1530 1270
LTBR 20 20 65 23 45 59 1900 1600
LTBR 25 25 85 27 54 62 3450 3150
LTBR 30 30 105 30 60 67 5200 5400
LTBR 40 40 125 39 76 87 9000 9000
! LTBR 50 50 145 47 92 1083 11400 12700
" Przyktad:
LTBR 16
LTBR 30-2LS
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2 Systemy prowadzenia
Lozyska liniowe kulkowe - serie kompaktowe

LSHS
Oznaczenia Wymiary

Fw A H Hy L
+0,01

Podpory watu dla serii kompaktowych

. i
@
mm
' LSHS 12 12 18 19 33 40
H LSHS 16 16 20 22 38 45
, . LSHS 20 20 24 25 45 53
- 4 . LSHS 25 25 28 31 54 62
LSHS 30 30 30 34 60 67
LSHS 40 40 40 42 76 87
LSHS 50 50 50 50 92 108
- L -
LTDR ..
Oznaczenia Wymiary No$nos$¢ nominalna
Zespoty podwdjne tozysk liniowych dynamiczna statyczna
kulkowych Fu A H H L L c Co
LTDR (bez uszczelek) +£0,01
-2LS z czterema uszczelkami
" mm N
T e LTDR 12 12 28 15 30 80 40 1140 1020
o 1l LTDR 16 16 30 17,5 35 96 52 1530 1270
L LTDR 20 20 30 20 40 115 63 1900 1600
- . _ LTDR 25 25 40 25 50 136 75 3450 3150
LTDR 30 30 50 28 56 146 80 5200 5400
LTDR 40 40 60 35 70 184 97 9000 9000
LTDR 50 50 70 40 80 210 107 11400 12700
Przyktad:
LTDR 12
LTDR 25-2LS
- 3 _
LQBR ..
Oznaczenia Wymiary No$noé¢ nominalna
Zespoty poczworne fozysk liniowych dynamiczna statyczna
kulkowych Fw A H Hi L Ly C Co
LQBR (bez uszczelek) +0,01
-2LS z czterema uszczelkami
A mm N
LQBR 12 12 70 15 30 80 40 1860 2040
r’ LQBR 16 16 80 17,5 35 96 52 2500 2550
r HETEER LQBR 20 20 85 20 40 115 63 3100 3200
E===A LQBR 25 25 100 25 50 136 75 5600 6300
LQBR 30 30 130 28 56 146 80 8500 10800
- L - LQBR 40 40 150 35 70 184 97 14600 18000
2 N T LQBR 50 50 175 40 80 210 107 18600 25500
Przyktad:
LQBR 40
- , LQBR 30-2LS

- L, -
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LEBS

Podpory watu tandem odpowiednie
do LQBR i LTDR

—A—

da:\; IH1

Ly
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2 Systemy prowadzenia
Lozyska liniowe kulkowe - serie standardowe

System zamawiania [LTT 11 1
Typ -[
tozysko, zespoty, komponenty:
EOZysko SliZQOWe . . . . .o P
EOZysko KUIKOWE . . . .. B
POJedynCzy Zespot . . . . . U
ZespOt KOINIEIZOWY . . . . . oo e e e Vv
ZeSpPOt taNdEmM . . . e e T
ZESPOT POCZWOINY . . o e it et et e e et e e e e e e e e e e e e e e Q
Podpora Wall . . ... e e S
Podpora watu tandem. . . . ... E
WSPOIrNIK Watl . . . .o e R
Konstrukcja (informacje o uszczelnieniach patrz tabela na korncu strony):
Dla P Konstrukcja zamknigta (5-80) . . . ...ttt e AR
Konstrukcja otwarta (5-80). . . . .. ..ot AT
[ Wahliwe, konstrukcja zamknieta (12-50) . . ... ..ottt CD
Wabhliwe, konstrukcja otwarta (12-50) . . . ... .ot CF
Dla B § Konstrukcja zamknigta (5-80) . . ... . oot CR
Konstrukcja otwarta (12-80) . . .. ..o CT
L Duze obcigzenia, konstrukcja otwarta (20 - 50) . .. ... .. HT
[ Wahliwe, konstrukcja zamknieta, dosmarowywanie (12-50). ... .. .o v i i CD
Wabhliwe, regulacja promieniowa, budowa szczelinowa, dosmarowywanie (12-50) ............ CE
Wabhliwe, luz regulowany, konstrukcja otwarta, dosmarowywanie (12-50) ................... CF
Konstrukcja zamknieta, (dosmarowywanie) (8-80) . . .. ... .ottt e CR
Dla U § Luz regulowany, konstrukcja zamknigta, dosmarowywanie (8-80) ... ...................... CS
Luz regulowany, konstrukcja otwarta, dosmarowywanie (12-80). . ... ... v, CT
Wahliwe, luz regulowany, konstrukcja zamknieta, dosmarowywanie (12-50) ... .............. ND
Wabhliwe, luz regulowany, budowa szczelinowa, dosmarowywanie (12-50) .................. NE
L Wahliwe, luz regulowany, konstrukcja otwarta, dosmarowywanie (12-50) ................... NF

Srednica nominalna:

2w mm

Opcija (opcje):

Bez USZCzZEleK. . . . . o brak symbolu
Jedna Strona USZCZEINIONA. . . . . . . ot e -LS
Obie Strony USZCzZEINIONE . . . . .. ot e -2LS

Inne opcje:
Dotyczy tylko LUCR, LUCT:

Z tozyskami $lizgowymi, bez USZCzZelekK. . . . . . . ..o PA
Dotyczy tylko LUCT:

Z tozyskami na duze obcigzenia, bez uszczeleK. . . .. .. ... BH
Z fozyskami na duze obcigzenia, obie strony uszczelnione . .. ... ... BH-2LS
Dotyczy tylko LEAS:

Podpora watu tandem, gorna pozycja Wall . . . .. .. ..ot A
Podpora watu tandem, dolna pozycja wafu . . . ... ... e e B

Przyktad: [L{U[CT]| [30] BH-2LS |

Uwaga:
Wszystkie fozyska liniowe kulkowe typu LBC i LBH sa

dostepne jako odporne na korozje! Ciag dalszy

Uszczelnione LPAR LPAT LBCD LBCF LBCR LBCT LBHT LUCD LUCE LUCF LUCR LUCS LUCT LUND LUNE LUNF
strony

Brak X X X X X X X X X X X X X X X X
Jedna - - X X X X X X X X X X X X X X
Dwie - - X X X X X X X X X X X X X X
Inne BH

opcje - - - - - - - - - - PA - lubPA ~ - -
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System zamawiania (cigg dalszy) (L | |1 |

|

kozysko, zespoty, komponenty:

EOZysko SliZQOWE . . . . .o P

EOZysko KUIKOWE . . . .. e B

POjedynCzy Zespot . . . . .. U

ZespOt KOINIEIZOWY . . . . . oo Vv

ZeSPOt TAaNAEM . . .o T

ZESPOT POCZWOINY . . o o v ittt e et e et e e e e e e e e e e e e e Q

POdpora Wall . . . .. e e e S

Podpora watu tandem. . . .. ... e E

WSPOINIK WatU . . . e R

Konstrukcja (informacje o uszczelnieniach patrz tabela na korncu strony):

Dla V Wabhliwe, konstrukcja zamknigta (12-50) . . ... ...t e CD
Konstrukcja zamknigta (12-80) . . . ... oot CR
Wabhliwe, konstrukcja zamknieta, dosmarowywanie (12-50). ... ....... ..., CD

DiaT Wahliwe, konstrukcja otwarta, dosmarowywanie (12-50) . ........... .. CF
Konstrukcja zamknigta, dosmarowywanie (12-50) . . ... ... CR
Konstrukcja otwarta, dosmarowywanie (12-50). . . .. ... . CT
Wabhliwe, konstrukcja zamknigta, dosmarowywanie (12-50). . ......... ... .. ... ... CD

Dla Q Wabhliwe, konstrukcja otwarta, dosmarowywanie (12-50) .. ......... ... CF
Konstrukcja zamknigta, dosmarowywanie (8-50) . . . ... ...t CR
Konstrukcja otwarta, dosmarowywanie (12-50). . . .. ... .. i CT

Dla s (B=80) . v ettt CS
(12280 . ottt NS

DIaE { (B-50) . .ttt AS
Bez OtwWOrOW (12-80). . . ottt e e CB

Dia R{ Zotworami (12-80) . . . ..ottt e CcC

Srednica nominalna:

@ wmm

Opcja (opcje):

Bez USZCzZElEK . . . . oo brak symbolu

Jedna Strona USZCZEINIONA. . . . . . ..ot -LS

Obie Strony USZCZEINIONE . . . . . o .o e -2LS

Inne opcje:
Dotyczy tylko LUCR, LUCT:

Z tozyskami $lizgowymi, Dez USZCzZElEK. . . . . . . ..o PA
Dotyczy tylko LUCT:

Z fozyskami na duze obcigzenia, bez uszczeleK. . . .. ... BH
Z fozyskami na duze obcigzenia, obie strony uszczelnione . .. ... . . BH-2LS
Dotyczy tylko LEAS:

Podpora watu tandem, gorna pozycja Wall . . . .. ...ttt A
Podpora watu tandem, dolna pozycja Waltl . . . .. .. ..ot e B

Przyktad: [L{Q[CR| [16] -2LS

Uwaga:
Wszystkie fozyska liniowe kulkowe typu LBC i LBH sa
dostepne jako odporne na korozje!

Uszczelnione LVCD LVCR LTCD LTCF LTCR LTCT LQCD LQCF LQCR LQCT LSCS LSNS LEAS LRCB LRCC
strony

Brak X X X X X X X X X X X X X X X
Jedna X X X X X X X X X X - - - - -
Obie X X X X X X X X X X - - — - -
Inne B

opcje - - - - - - - - - - - - lubA T -

akF
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2 Systemy prowadzenia

Lozyska liniowe kulkowe - serie standardowe, typy zamkniete

LBCD ..
Seria standardowa 3

tozyska liniowe kulkowe wahliwe,
typ zamkniety

LBCD (bez uszczelek)

-LS z jedng uszczelka

-2LS z dwoma uszczelkami

LBCR ..
Seria standardowa 3

tozyska liniowe kulkowe, typ
zamkniety

LBCR (bez uszczelek)

-LS z jedng uszczelkg

-2LS z dwoma uszczelkami

28

Oznaczenia Wymiary Nos$nos$¢ nominalna
dynamiczna statyczna

Fw D C Cs C Co
mm N

LBCD 12 12 22 32 20 1080 815

LBCD 16 16 26 36 22 1320 865

LBCD 20 20 32 45 28 2000 1370

LBCD 25 25 40 58 40 2900 2040

LBCD 30 30 47 68 48 4650 3250

LBCD 40 40 62 80 56 7800 5200

LBCD 50 50 75 100 72 11200 6950

Przyktad:

LBCD 25

LBCD 16-LS

LBCD 40-2LS

W ciggu roku 2003 seria LBC ma zostaé¢ zmieniona przez nowa poprawiona wersje. Bedzie ona zamienna z

poprzednimi tozyskami liniowymi kulkowymi LBC i produktami konkurencji.

zapewniata dodatkowe korzysci techniczne.

0 wiecej, nowa seria bedzie

Oznaczenia Wymiary No$nosé nominalna
dynamiczna statyczna

Fw D C Cs C Co
mm N

LBCR 5 5 12 22 12 280 210

LBCR 8 8 16 25 14 490 855

LBCR 12 12 22 32 20 1160 980

LBCR 16 16 26 36 22 1500 1290

LBCR 20 20 32 45 28 2240 2040

LBCR 25 25 40 58 40 3350 3350

LBCR 30 30 47 68 48 5600 5700

LBCR 40 40 62 80 56 9000 8150

LBCR 50 50 75 100 72 13400 12200

LBCR 60 60 90 125 95 20400 18000

LBCR 80 80 120 165 125 37500 32000

Przyktad:

LBCR 30

LBCR80-LS

LBCR60-2LS

W ciggu roku 2003 seria LBC ma zosta¢ zmieniona przez nowa poprawiona wersje. Bedzie ona zamienna z

poprzednimi fozyskami liniowymi kulkowymi LBC i produktami konkurencji.

zapewniata dodatkowe korzysci techniczne.

Uwaga:

0 wiecej, nowa seria bedzie

Wszystkie fozyska liniowe kulkowe typu LBC i LBH sg
dostepne jako odporne na korozje!
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LPAR

Oznaczenia Wymiary No$noé¢ nominalna
tozyska liniowe $lizgowe bez dynamiczna statyczna
uszczelek, typ zamkniety F, D C GCs c c Co

0,1m/s 4m/s
mm N

LPAR 5 5 12 22 12 280 7 980

LPAR 8 8 16 25 14 510 13 1800

LPAR 12 12 22 32 20 965 24 3350

LPAR 16 16 26 36 22 1530 38 5400

LPAR 20 20 32 45 28 2400 60 8300

LPAR 25 25 40 58 40 4000 100 14000

] LPAR 30 30 47 68 48 5500 137 19300
: LPAR 40 40 62 80 56 8000 200 28000
LPAR 50 50 75 100 72 12000 300 41500
'_3 LPAR 60 60 90 125 95 16600 415 60000
LPAR 80 80 120 165 125 29000 720 100000
i
LUCD ..

Oznaczenia Wymiary No$nos$¢ nominalna
Pojedyncze zespoty, wahliwe, typ dynamiczna statyczna
zamkniety, dosmarowywanie F.'C H H L c c
LUCD (bez uszczelek) " coo1 ¢
-2LS z dwoma uszczelkami

mm N
LUCD 12 12 32 18 345 52 1080 815
LUCD 16 16 36 22 405 56 1320 865
! LUCD 20 20 45 25 48 70 2000 1370
Fu LUCD 25 25 58 30 58 80 2900 2040
' LUCD 30 30 68 35 67 88 4650 3250
LUCD 40 40 80 45 85 108 7800 5200
LUCD 50 50 100 50 99 135 11200 6950
L Przykiad:
" LUCD 40
LUCD 12-2LS
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2 Systemy prowadzenia

Lozyska liniowe kulkowe - serie standardowe, typy zamkniete

LUCE ..

Pojedyncze zespoty, wahliwe, luz
regulowany, typ zamkniety,
dosmarowywanie

LUCE (bez uszczelek)

-2LS z dwoma uszczelkami

LUCR ..

Pojedyncze zespoly, typ zamkniety,
dosmarowywanie

LUCR (bez uszczelek)

-2LS z dwoma uszczelkami

30

Oznaczenia Wymiary Nos$nos¢é nominalna
dynamiczna statyczna
FW C H Hy L C Co
+ 0,01

mm N
LUCE 12 12 32 18 345 52 1080 815
LUCE 16 16 36 22 405 56 1320 865
LUCE 20 20 45 25 48 70 2000 1370
LUCE 25 25 58 30 58 80 2900 2040
LUCE 30 30 68 35 67 88 4650 3250
LUCE 40 40 80 45 85 108 7800 5200
LUCE 50 50 100 50 99 135 11200 6950
Przyktad:
LUCE 25
LUCE50-2LS
Oznaczenia Wymiary No$nos$¢é nominalna

dynamiczna statyczna
Fw C H H» L C Co
+0,01

mm N
LUCR 8 * 8 25 15 28 45 365 285
LUCR 12 12 32 18 34,5 52 1080 815
LUCR 16 16 36 22 40,5 56 1320 865
LUCR 20 20 45 25 48 70 2000 1370
LUCR 25 25 58 30 58 80 2900 2040
LUCR 30 30 68 35 67 88 4650 3250
LUCR 40 40 80 45 85 108 7800 5200
LUCR 50 50 100 50 99 135 11200 6950
LUCR 60 60 125 60 118 160 20400 18000
LUCR 80 80 165 80 158 205 37500 32000
Przykfad:
LUCR80
LUCR8-2LS

* kozyska liniowe kulkowe stosowane w tych zespotach sa zabezpieczane za pomoca pierscieni osadczych

sprezynujacych zgodnych z norma DIN 471 i nie moga by¢ dosmarowywane.
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LUCR ..PA

Oznaczenia Wymiary Nos$no$¢ nominalna
Pojedyncze zespoty tozysk Slizgowych dynamiczna statyczna
bez uszczelek, typ zamkniety Fo C H H, L c c Co

0,1m/s 4m/s

mm N
LUCR 8 PA 8 25 15 28 45 510 13 1800
LUCR 12 PA 12 32 18 34,5 52 965 24 3350
LUCR 16 PA 16 36 22 40,5 56 1530 38 5400
LUCR 20 PA 20 45 25 48 70 2400 60 8300
LUCR 25 PA 25 58 30 58 80 4000 100 14000
LUCR 30 PA 30 68 35 67 88 5500 137 19300
b LUCR 40 PA 40 80 45 85 108 8000 200 28000
" LUCR 50 PA 50 100 50 99 135 12000 300 41500
LUCR 60 PA 60 125 60 118 160 16600 415 60000

LUCR 80 PA 80 165 80 158 205 29000 720 100000

Czas dostawy na zyczenie

LUCS ..
Oznaczenia Wymiary Nosno$¢ nominalna
Pojedyncze zespoty, luz regulowany, dynamiczna statyczna
typ zamkniety, dosmarowywanie
LUCS (bez uszczelek) fu © H H L © Co
-2LS z dwoma uszczelkami
mm N
LUCS 8 * 8 25 15 28 45 365 285
LUCS 12 12 32 18 34,5 52 1080 815
LUCS 16 16 36 22 40,5 56 1320 865
LUCS 20 20 45 25 48 70 2000 1370
LUCS 25 25 58 30 58 80 2900 2040
LUCS 30 30 68 35 67 88 4650 3250
LUCS 40 40 80 45 85 108 7800 5200
LUCS 50 50 100 50 99 135 11200 6950
- LUCS 60 60 125 60 118 160 20400 18000
LUCS 80 80 165 80 158 205 37500 32000
H
' H, Przyktad:
LUCS 50
LUCS 60-2LS

* kozyska liniowe kulkowe stosowane w tych zespotach sa zabezpieczane za pomoca pierécieni osadczych
sprezynujacych zgodnych z norma DIN 471 i nie moga by¢ dosmarowywane.
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2 Systemy prowadzenia

Lozyska liniowe kulkowe - serie standardowe, typy zamkniete

LUND ..

Pojedyncze zespoty, wahliwe, typ
zamkniety, dosmarowywanie
LUND (bez uszczelek)

-2LS z dwoma uszczelkami

LUNE ..

Pojedyncze zespoty, wahliwe, luz
regulowany, typ zamkniety,
dosmarowywanie

LUNE (bez uszczelek)

-2LS z dwoma uszczelkami
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Oznaczenia Wymiary Nos$nos¢é nominalna
dynamiczna statyczna
Fw A H Hy L C Co
+ 0,01

mm N
LUND 12 12 32 18 35 43 1080 815
LUND 16 16 37 22 42 53 1320 865
LUND 20 20 45 25 50 60 2000 1370
LUND 25 25 58 30 61 78 2900 2040
LUND 30 30 68 35 70 87 4650 3250
LUND 40 40 80 45 90 108 7800 5200
LUND 50 50 100 50 105 132 11200 6950
Przyktad:
LUND 12
LUND 30-2LS
Oznaczenia Wymiary No$nos$¢é nominalna

dynamiczna statyczna
Fw A H Hy L C Co
+0,01

mm N
LUNE 12 12 32 18 35 43 1080 815
LUNE 16 16 37 22 42 583 1320 865
LUNE 20 20 45 25 50 60 2000 1370
LUNE 25 25 58 30 61 78 2900 2040
LUNE 30 30 68 35 70 87 4650 3250
LUNE 40 40 80 45 90 108 7800 5200
LUNE 50 50 100 50 105 132 11200 6950
Przyktad:
LUNE 40
LUNE 16-2LS
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LVCD ..

Oznaczenia Wymiary No$noé¢ nominalna
Zespoty kotnierzowe, wahliwe dynamiczna statyczna
LVCD (bez uszczelek) _ F, A C L D, c Co
-2LS z dwoma uszczelkami
mm N
- c -
LVCD 12 12 20 32 42 32 1080 815
LVCD 16 16 22 36 50 38 1320 865
LVCD 20 20 28 45 60 46 2000 1370
LVCD 25 25 40 58 74 58 2900 2040
LVCD 30 30 48 68 84 66 4650 3250
LVCD 40 40 56 80 108 90 7800 5200
. LVCD 50 50 72 100 130 110 11200 6950
- L -
N Przyktad:
B LVCD 12
LVCD 30-2LS
LVCR ..
Oznaczenia Wymiary No$nos$¢ nominalna
Zespoty kotnierzowe, wahliwe dynamiczna statyczna
LVCR (bez uszczelek) _ F, A C L D, c Co
-2LS z dwoma uszczelkami
mm N
- c -
LVCR 12 12 20 32 42 32 1160 980
LVCR 16 16 22 36 50 38 1500 1290
LVCR 20 20 28 45 60 46 2240 2040
LVCR 25 25 40 58 74 58 3350 3350
LVCR 30 30 48 68 84 66 5600 5700
LVCR 40 40 56 80 108 90 9000 8150
) . LVCR 50 50 72 100 130 110 13400 12200
- L - LVCR 60 60 95 125 160 135 20400 18000
oA LVCR 80 80 125 165 200 180 37500 32000
Przyktad:
LVCR 20
LVCR60-2LS

Czas dostawy na zyczenie
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2 Systemy prowadzenia
tozyska liniowe kulkowe - serie standardowe, typy zamkniete

LSCS

Podpory watu

LSNS

Podpory watu

oy
O

34
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LTCD ..

Oznaczenia Wymiary Nos$noé¢ nominalna
Zespoty tandem, wahliwe, typ dynamiczna statyczna
zamkniety, dosmarowywanie Fu A H He L c Co
LTCD (bez uszczelek) £0,01
-2LS z dwoma uszczelkami
mm N
- ’ © LTCD12 12 76 18 35 42 1760 1630
—— - LTCD 16 16 84 22 415 50 2160 1730
N e LTCD 20 20 104 25 495 60 3200 2750
| R .;féj LTCD 25 25 130 30 595 74 4750 4150
' o LTCD 30 30 152 35 69,5 84 7500 6550
LTCD 40 40 176 45 89,5 108 12700 10400
LTCD 50 50 224 50 99,5 130 18300 14000
b Przyktad:
H LTCD 30
- LTCD 12-2LS
1
LTCR ..
Oznaczenia Wymiary No$nos$¢ nominalna
Zespoty tandem, wahliwe, typ dynamiczna statyczna
zamkniety, dosmarowywanie F, A H Hy L c Co
LTCR (bez uszczelek) £0,01
-2LS z dwoma uszczelkami
mm N
- § " LTCR12 12 76 18 35 42 1900 1960
LTCR 16 16 84 22 415 50 2450 2600
i - LTCR 20 20 104 25 49,5 60 3650 4150
F, ’@ LTCR 25 25 130 30 59,5 74 5500 6700
. et LTCR 30 30 152 35 69,5 84 9150 11400
e e S R LTCR 40 40 176 45 89,5 108 15000 16300
1__ P : : LTCR 50 50 224 50 99,5 130 22000 24500
— L -
o Przyktad:
C i w LTCR50
. LTCR20-2LS
1
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2 Systemy prowadzenia
Lozyska liniowe kulkowe - serie standardowe, typy zamkniete

LQCD ..
Oznaczenia Wymiary Nos$nos¢é nominalna
Zespoty poczwérne, wahliwe, typ dynamiczna statyczna
zamkniety, dosmarowywanie F, C H He L c Co
LQCD (bez uszczelek) £0,01
-2LS z dwoma uszczelkami
mm N
T LQCD 12 12 32 16 32 85 2850 3250
LQCD 16 16 36 18 36 100 3450 3450
LQCD 20 20 45 283 46 130 5200 5500
LQCD 25 25 58 28 56 160 7650 8150
LQCD 30 30 68 32 64 180 12200 12900
LQCD 40 40 80 40 80 230 20800 20800
LQCD 50 50 100 48 96 280 30000 28000
Przyktad:
LQCD 40
LQCD 16-2LS
LQCR ..
Oznaczenia Wymiary No$no$¢é nominalna
Zespoty poczworne, typ zamkniety, dynamiczna statyczna
dosmarowywanie
LQCR (bez uszczelek) s © iHom R c “
-2LS z dwoma uszczelkami
- L mm N
- . -
LQCR 8 8 25 11,5 23 65 32 965 1140
LQCR 12 12 32 16 32 85 42 3100 4000
LQCR 16 16 36 18 36 100 54 4000 5200
LQCR 20 20 45 23 46 130 72 6000 8300
LQCR 25 25 58 28 56 160 88 9000 13400
- LQCR 30 30 68 32 64 180 96 15000 22800
""" LQCR40 40 80 40 80 230 122 24000 33500
. LQCR 50 50 100 48 96 280 152 35500 49000
t H,
Przyktad:
r LQCR25
- b i LQCR 12-2LS
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LEAS ..

Podpory watu tandem, typ
zamkniety, odpowiednie do LQCD /
LQCR

LEAS ..A gdrna pozycja watu
LEAS ..B dolna pozycja watu

- A -
b
i
d, Pom, A
1
Ha
1 1
- L -
P T, -
Py ¥ :
I ~ o
- L -
- A -
° H 1
[
. B
9 = Ha
1 Hg
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2 Systemy prowadzenia

Lozyska liniowe kulkowe - serie standardowe, typy otwarte

LBCF ..
Seria standardowa 3

tozyska liniowe kulkowe wahliwe,
typ otwarty

LBCF (bez uszczelek)

-LS z jedng uszczelka

-2LS z dwoma uszczelkami

LBCT ..
Seria standardowa 3

tozyska liniowe kulkowe, typ otwarty
LBCT (bez uszczelek)

-LS z jedng uszczelkg

-2LS z dwoma uszczelkami

38

Oznaczenia Wymiary No$nos$¢ nominalna
dynamiczna statyczna

Fw D © C3 E a @ Co
mm ° N

LBCF 12 12 22 32 20 76 78 1080 815

LBCF 16 16 26 36 22 104 78 1320 865

LBCF 20 20 32 45 28 10,8 60 2000 1370

LBCF 25 25 40 58 40 13,2 60 2900 2040

LBCF 30 30 47 68 48 142 50 4650 3250

LBCF 40 40 62 80 56 18,7 50 7800 5200

LBCF 50 50 75 100 72 23,6 50 11200 6950

Przyktad:

LBCF 40

LBCF 25-LS

LBCF 16-2LS

W ciggu roku 2003 seria LBC ma zosta¢ zmieniona przez nowa poprawiong wersje. Bedzie ona zamienna z

poprzednimi tozyskami liniowymi kulkowymi LBC i produktami konkurencji.

zapewniata dodatkowe korzysci techniczne.

0 wiecej, nowa seria bedzie

Oznaczenia Wymiary Nos$nos$¢ nominalna
dynamiczna statyczna

Fh D C Cs3 E a C Co
mm ° N

LBCT 12 12 22 32 20 76 78 1160 980

LBCT 16 16 26 36 22 104 78 1500 1290

LBCT 20 20 32 45 28 10,8 60 2240 2040

LBCT 25 25 40 58 40 13,2 60 3350 3350

LBCT 30 30 47 68 48 142 50 5600 5700

LBCT 40 40 62 80 56 18,7 50 9000 8150

LBCT 50 50 75 100 72 23,6 50 13400 12220

LBCT 60 60 90 125 95 29,6 54 20400 18000

LBCT 80 80 120 165 125 38,4 54 37500 32000

Przyktad:

LBCT 20

LBCT 80-LS

LBCT 50-2LS

W ciggu roku 2003 seria LBC ma zosta¢ zmieniona przez nowa poprawiona wersje. Bedzie ona zamienna z

poprzednimi fozyskami liniowymi kulkowymi LBC i produktami konkurencji.

zapewniata dodatkowe korzysci techniczne.

Uwaga:

0 wiecej, nowa seria bedzie

Wszystkie fozyska liniowe kulkowe typu LBC i LBH sg

dostepne jako odporne na korozje!
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LBHT ..
Seria standardowa 3

tozyska liniowe kulkowe na duze
obcigzenia, typ otwarty

LBHT (bez uszczelek)

-LS z jedng uszczelka

-2LS z dwoma uszczelkami

LPAT

kozyska liniowe slizgowe, bez
uszczelek, konstrukcja otwarta

akF

Oznaczenia Wymiary No$nos$¢ nominalna
dynamiczna statyczna

Fy D C C3 E a C Co
mm ° N

LBHT 20 20 32 45 28 10,8 60 2650 2650

LBHT 25 25 40 58 40 13,2 60 4900 5100

LBHT 30 30 47 68 48 142 50 7200 8000

LBHT 40 40 62 80 56 18,7 50 11600 11400

LBHT 50 50 75 100 72 23,6 50 17300 17000

Przyktad:

LBHT 40

LBHT 25-LS

LBHT 20-2LS

W ciggu roku 2003 seria LBC ma zostaé¢ zmieniona przez nowa poprawiona wersje. Bedzie ona zamienna z
poprzednimi tozyskami liniowymi kulkowymi LBC i produktami konkurencji. Co wigcej, nowa seria bedzie
zapewniata dodatkowe korzysci techniczne.

Oznaczenia Wymiary Nosno$¢ nominalna
dynamiczna statyczna
FW D C Cs3 E a C Cc Co
0,1 m/s 4 m/s
mm ° N
LPAT 12 12 22 32 20 76 78 965 24 3350
LPAT 16 16 26 36 22 104 78 1530 38 5400
LPAT 20 20 32 45 28 10,8 60 2400 60 8300
LPAT 25 25 40 58 40 13,2 60 4000 100 14000
LPAT 30 30 47 68 48 142 50 5500 137 19300
LPAT 40 40 62 80 56 18,7 50 8000 200 28000
LPAT 50 50 75 100 72 236 50 12000 300 41500
LPAT 60 60 90 125 95 296 54 16600 415 60000
LPAT 80 80 120 165 125 38,4 54 29000 720 100000
Uwaga:

Wszystkie fozyska liniowe kulkowe typu LBC i LBH sg
dostepne jako odporne na korozje!
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2 Systemy prowadzenia

Lozyska liniowe kulkowe - serie standardowe, typy otwarte

LUCF ..

Pojedyncze zespoty, wahliwe, luz
regulowany, typ otwarty,
dosmarowywanie

LUCF (bez uszczelek)

-2LS z dwoma uszczelkami

LUCT ..

Pojedyncze zespoty, luz regulowany,

typ otwarty, dosmarowywanie
LUCT (bez uszczelek)
-2LS z dwoma uszczelkami

40

Oznaczenia Wymiary Nosnos$¢é nominalna
dynamiczna statyczna
Fy © H H, L E a C Co
+ 0,01
mm ° N
LUCF 12 12 32 18 28 52 7,6 78 1080 815
LUCF 16 16 36 22 35 56 104 78 1320 865
LUCF 20 20 45 25 42 70 10,8 60 2000 1370
LUCF 25 25 58 30 51 80 13,2 60 2900 2040
LUCF 30 30 68 35 60 88 14,2 50 4650 3250
LUCF 40 40 80 45 77 108 18,7 50 7800 5200
LUCF 50 50 100 50 88 135 23,6 50 11200 6950
Przyktad:
LUCF 16
LUCF 30-2LS
Oznaczenia Wymiary No$nos$é nominalna
dynamiczna statyczna
Fy C H H, L E a C Co
mm ° N
LUCT 12 12 32 18 28 52 7,6 78 1080 815
LUCT 16 16 36 22 35 56 104 78 1320 865
LUCT 20 20 45 25 42 70 10,8 60 2000 1370
LUCT 25 25 58 30 51 80 13,2 60 2900 2040
LUCT 30 30 68 35 60 88 14,2 50 4650 3250
LUCT 40 40 80 45 77 108 18,7 50 7800 5200
LUCT 50 50 100 50 88 135 23,6 50 11200 6950
LUCT 60 60 125 60 105 160 29,6 54 20400 18000
LUCT 80 80 165 80 140 205 38,4 54 37500 32000
Przykiad:
LUCT 60
LUCT 80-2LS
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LUCT ..BH

Oznaczenia Wymiary No$noé¢ nominalna
Pojedyncze zespoty na duze dynamiczna statyczna
obcigzenia, luz regulowgny, typ F,C H H, L E a C Co
otwarty, dosmarowywanie 0,01
LUCT ..BH (bez uszczelek)
-2LS z dwoma uszczelkami o o N
LUCT 20 BH 20 45 25 42 70 10,8 60 2650 2650
LUCT 25 BH 25 58 30 51 80 13,2 60 4900 5100
LUCT 30 BH 30 68 35 60 88 14,2 50 7200 8000
LUCT 40 BH 40 80 45 77 108 18,7 50 11600 11400
LUCT 50 BH 50 100 50 88 135 23,6 50 17300 17000
Przyktad:
LUCT BH30
. LUCT BH20-2LS
H
' H,
1
LUCT ..PA
Oznaczenia Wymiary No$nos$¢ nominalna
Pojedyncze zespoty bez uszczelek, dynamiczna statyczna
typ otwarty FyC H H, L E a @ C Co
0,1m/s 4 m/s
- o -
mm ° N
LUCT 12 PA 12 32 18 28 52 7,6 78 965 24 3350
LUCT 16 PA 16 36 22 35 56 104 78 1530 38 5400
LUCT 20 PA 20 45 25 42 70 10,8 60 2400 60 8300

LUCT 25 PA 25 58 30 51 80 13,2 60 4000 100 14000
LUCT 30 PA 30 68 35 60 88 14,2 50 5500 137 19300
LUCT 40 PA 40 80 45 77 108 18,7 50 8000 200 28000
o LUCT 50 PA 50 100 50 88 135 23,6 50 12000 300 41500
H LUCT 60 PA 60 125 60 105 160 29,6 54 16600 415 60000
' H, LUCT 80 PA 80 165 80 140 205 38,4 54 29000 720 100000

Czas dostawy na zyczenie
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2 Systemy prowadzenia

Lozyska liniowe kulkowe - serie standardowe, typy otwarte

LUNF ..

Pojedyncze zespoty, wahliwe, luz
regulowany, typ otwarty,
dosmarowywanie

LUNF (bez uszczelek)

-2LS z dwoma uszczelkami

LTCF ..

Zespoty tandem, wahliwe, typ
otwarty, dosmarowywanie
LTCF (bez uszczelek)

-2LS z dwoma uszczelkami

42

Oznaczenia Wymiary

No$noé¢ nominalna
dynamiczna statyczna

Fo A H H4 L E a C Co
+0,01

mm ° N
LUNF 12 12 32 18 35 43 76 78 1080 815
LUNF 16 16 37 22 42 53 104 78 1320 865
LUNF 20 20 45 25 50 60 10,8 60 2000 1370
LUNF 25 25 58 30 61 78 13,2 60 2900 2040
LUNF 30 30 68 35 70 87 142 50 4650 3250
LUNF 40 40 80 45 90 108 18,7 50 7800 5200
LUNF 50 50 100 50 105 132 23,6 50 11200 6950
Przyktad:
LUNF 20
LUNF 16-2LS
Oznaczenia Wymiary No$no$¢ nominalna

dynamiczna statyczna
Fw C H Hy L E a C Co
+0,01
mm ° N

LTCF 12 12 76 18 29 42 7.6 78 1760 1630
LTCF 16 16 84 22 35 50 10,4 78 2160 1730
LTCF 20 20 104 25 42 60 10,8 60 3200 2750
LTCF 25 25 130 30 51 74 13,2 60 4750 4150
LTCF 30 30 152 35 60 84 14,2 50 7500 6550
LTCF 40 40 176 45 77 108 18,7 50 12700 10400
LTCF 50 50 224 50 88 130 23,6 50 18300 14000
Przyktad:
LTCF 50
LTCF 12-2LS
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LTCT ..

Oznaczenia Wymiary No$no$¢ nominalna
Zespoty tandem, typ otwarty, dynamiczna statyczna
dosmarowywanie
Fw A H H; L E a C C
LTCT (bez uszczelek) v ! 0
-2LS z dwoma uszczelkami .
mm N
- c - LTCT 12 12 76 18 29 42 7.6 78 1900 1960
res - —‘ LTCT 16 16 84 22 35 50 10,4 78 2450 2600
' LTCT 20 20 104 25 42 60 10,8 60 3650 4150
LTCT 25 25 130 30 51 74 13,2 60 5500 6700
LTCT 30 30 152 35 60 84 14,2 50 9150 11400
LTCT 40 40 176 45 77 108 18,7 50 15000 16300
LTCT 50 50 224 50 88 130 23,6 50 22000 24500
- L -—
Przyktad:
LTCT 16
LTCT 30-2LS
LQCF ..
Oznaczenia Wymiary No$nos$¢ nominalna
Zespoty poczwdrne, wahliwe, typ dynamiczna statyczna
otwarty, dosmarowywanie FFC H He L L E o c c
LQCF (bez uszczelek) v co01 ! 0
-2LS z czterema uszczelkami
mm ° N
N G _t LQCF 12 12 32 18 30 85 42 7.6 78 2850 3250
T LQCF 16 16 36 22 35 100 54 10,4 78 3450 3450
' . LQCF 20 20 45 25 42 130 72 10,8 60 5200 5500
. LQCF 25 25 58 30 51 160 88 13,2 60 7650 8150
LQCF 30 30 68 35 60 180 96 14,2 50 12200 12900
LQCF 40 40 80 45 77 230 122 18,7 50 20800 20800
) LQCF 50 50 100 55 93 280 152 23,6 50 30000 28000
[
H Przyktad:
Sk, LQCF 12
LQCF 40-2LS
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2 Systemy prowadzenia
Lozyska liniowe kulkowe - serie standardowe, typy otwarte

LQCT ..
Oznaczenia Wymiary Nosnos¢é nominalna
Zespoty poczwdrne, typ otwarty, dynamiczna statyczna
dosmarowywanie F,C H HI L L1 E o c Co
LQCT (bez uszczelek) +0,01
-2LS z czterema uszczelkami
mm ° N
- c - LQCT 12 12 32 18 30 85 42 7.6 78 3100 4000
I LQCT 16 16 36 22 35 100 54 104 78 4000 5200
. : LQCT 20 20 45 25 42 130 72 10,8 60 6000 8300
Fe LQCT 25 25 58 30 51 160 88 13,2 60 9000 13400
LQCT 30 30 68 35 60 180 96 14,2 50 15000 22800
- i _ LQCT 40 40 80 45 77 230 122 18,7 50 24000 33500
- LQCT 50 50 100 55 93 280 152 23,6 50 35500 49000
" Przyktad:
‘" LQCT42
. LQCT16-2LS
LRCB/LRCC
Oznaczenia Wymiary

Wsporniki watu
LRCB z otworami
LRCC bez otworéw

d A H L
+0,02

mm

_ LRCB12 LRCC12 12 40 22 600
| _ LRCB16 LRCC16 16 45 26 600
. _= LRCB20 LRCC20 20 52 32 600
LRCB25 LRCC25 25 57 36 600
LRCB30 LRCC30 30 69 42 600
LRCB40 LRCC40 40 73 50 600
LRCB50 LRCC50 50 84 60 600
LRCB60 LRCC60 60 94 68 600
LRCB80 LRCC80 80 116 86 600

07 R — ] Przyktad:

s o T O LRCB 80
& L - LRCC 80
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2 Systemy prowadzenia
Waty precyzyjne

Waly precyzyjne

Waty precyzyjne SKF (O rysunek Fi)
moga by¢ dostarczane zaréwno jako
waty jednolite jak i drgzone. Waty
jednolite sg dostepne we wszystkich
wymiarach wymaganych do
wspotpracy z fozyskami liniowymi
kulkowymi SKF; waty drgzone majg
minimalng $rednice zewnetrzng

16 mm.

Walty sg hartowane indukcyjnie i
szlifowane (patrz tabela na nastepnej
stronie). Waty SKF maja wyjatkowo
wysoka stabilno$¢ wymiarowa i duzag
trwato$¢ uzytkowa. Jednakze na
zakonczeniu watéw o normainej
dtugosci produkcyjnej moga wystgpic¢
odchytki twardosci i stabilnosci
wymiarowe;.

Dla specjalnych zastosowan moga
zostac dostarczone waly jednolite ze
stali nierdzewnej lub pokrywane
twardym chromem, o grubosci
warstwy chromu okoto 10 pm.

Kiedy sa stosowane waty ze stali
nierdzewnej nalezy wzig¢ pod
uwage, ze ich powierzchnia nie jest
tak twarda jak w przypadku watow
wykonanych ze stali
wysokogatunkowej. Grubos¢ warstwy
utwardzonej moze takze by¢ wyzsza
niz wskazana w tabeli [ a to moze
mie¢ wptyw na obrabialnos$¢
mechaniczng waféw. Z powodu
swoich zalet waty precyzyjne SKF sa
stosowane nie tylko do wspotpracy w
tozyskami liniowymi kulkowymi SKF
w prowadnicach liniowych, ale takze
pracujg w innych aplikacjach np. jako
osie lub tuleje kolumn.

Tolerancje

Waty precyzyjne SKF sa
standardowo dostepne ze Srednica
obrobionag w klasie tolerancji h6 lub
h7. Inne tolerancje na zyczenie. Waty
ciete na specjalne dtugosci majg
tolerancje dfugosci zgodnie z norma
DIN 7168 "srednia". Odpowiednie
wartosci sg podane w tabeli 1.

Waly z otworami promieniowymi
Dla prowadnic liniowych
wymagajacych wspornikow
potrzebne sg waty z
nagwintowanymi promieniowymi
otworami. Moga by¢ one
dostarczone przez SKF. Otwory

46

Rysunek

Tolerancje dtugosci dla watéw zgodnie
z norma DIN 7168, seria srednia.

Tabela
Dtugos¢é nominalna Odchytka

powyzej do

mm mm

— 120 +0,3
120 400 £0,5
400 1000 +0,8
1000 2000 1,2
2000 4000 2
4000 8000 £3

Grubos¢ warstwy utwardzonej wafow
SKF.

Tabela
Srednica watu Grubo$é
warstwy
utwardzonej
powyzej  do min
mm mm
- 10 0,5
10 18 0,8
18 30 1,2
30 50 1,5
50 80 2,2
80 100 3,0
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promieniowe moga by¢
rozmieszczone albo w taki sposdb,
aby mozna byto zastosowac
wsporniki watu SKF, albo otwory
moga by¢ wykonane zgodnie z
rysunkiem klienta.

Waly sktadane

Waty sktadane moga by¢ dostarczane
jako wykonane zgodnie z rysunkiem
klienta, albo z pofgczeniami
gwintowanymi lub ze ztgczami typu
“gniazdo i wtyczka”

Doktadnie wysrodkowane czopy i
gniazda gwarantujg gtadkie przejscie
w miejscu potgczenia stykowego.
Aby zapewni¢ poprawno$¢ montazu
pozycja wzgledna odcinkéw watu i
potozenie zakonczen watu jest
oznaczone. Waty sktadane powinny
by¢ przymocowane do wspornikow w
miejscu taczenia, szczegdlnie gdy
zfgcze jest typu “gniazdo i wtyczka”.
Otwory promieniowe powinny by¢
umieszczone tak blisko ztgcza jak to
mozliwe, a dtugosé watu dobrana w
taki sposob, ze uginanie watu nie
bedzie miato wptywu na tworzenie
sie szczeliny w miejscu taczenia.

Dostepne waty precyzyjne SKF sg
przedstawione w tabelach [ i .

akF

Tabela ;]

Oznaczenie Typ

LJM Wat precyzyjny, stalowy Ck53/Cf53, 60-64HRC, h6
LJMH Wat precyzyjny pokrywany twardym chromem, stalowy Ck53/Cf53, min.
60HRC, h7
LJMR x\éai precyzyjny, ze stali odpornej na korozje, X90CrMoV18, 54-58HRC,
LJMS Wat precyzyjny, ze stali odpornej na korozje, X46Cr13, 54-58HRC, h6
LJT Wat drazony, ze stali wysokogatunkowej, C60, 60-66HRC, h6
Tabela

Srednica Diugos$¢ standardowa*
watu

LJM LJMH LJMR LJT

LJMS

mm mm
3/4** 100

200

300

400

500
5 2800 - 4100
6 2800 - 4100
8 2800 - 4100 3500 - 4100 3500 - 4100
10 2800 - 4100 3500 - 4100 3500 - 4100
12 5100 - 6200 5100 - 6200 3500 - 4100
14 5100 - 6200 5100 - 6200
16 5100 - 6200 5100 - 6200 3500 - 4100 5100 - 6200
20 5100 - 6200 5100 - 6200 3500 - 4100 5100 - 6200
25 5100 - 6200 5100 - 6200 3500 - 4100 5100 - 6200
30 5100 - 6200 5100 - 6200 3500 - 4100 5100 - 6200
40 5100 - 6200 5100 - 6200 3500 - 4100 5100 - 6200
50 5100 - 6200 5100 - 6200 on request 5100 - 6200
60 5100 - 6200 5100 - 6200 on request on request
80 5100 - 6200 5100 - 6200 on request on request
B tanne ko jaks E686 32"
Standardowe dfugosci watu
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2 Systemy prowadzenia
Waty precyzyjne

System zamawiania [LWT 1 7] | | [ | /]
Typ T

Oznaczenie typu:

Wat precyzyjny, stalowy Ck53/Cf53, 60-64HRC, h6 . ... ................ M

Wat precyzyjny pokrywany twardym chromem, stalowy Ck53/Cf53,

min. 60HRC, h7. . ... MH

Wat precyzyjny, ze stali odpornej na korozje, X90CrMoV18, 54-58HRC, h6 .. MR

Wat precyzyjny, ze stali odpornej na korozje, X46Cr13, 54-58HRC, h6 ... MS

Wat drgzony, ze stali wysokogatunkowej, C60, 60-66HRC, h6............ T

Srednica nominalna z [mm]:
Patrz tabela 7, strona 47

Dtugos$¢ [mmy:
Patrz tabela 7, strona 47

Zakonczenia:
ESSC (1-10), patrz strony 49-51

Dla ESSC 4 - 5: Od strony czotowej gwint osiowy x gtebokosé
Dla ESSC 6 - 9: Odleglos¢ miedzy powierzchnig koncowa i pierwszym gwintem promieniowym

Dla ESSC 5: Od strony czolowej gwint osiowy x gtebokosé
Dla ESSC 6 - 9: Odlegto$¢ migdzy gwintami promieniowymi

Przyktad 1: | LJ [MR| [40] [1200 | | ESSC 1 |

Przyktad 2: [ LU [MR] [40] [1200] [ESSC 2]

Przyktad 3: [ LU [MR] [40] [1200] [ESSC 3]

Przyktad 4: [ LU [MR] [40] [1200] [ESSC 4] [M14x40]

Przyktad 5: [ LJ [MR] [40] [1200] [ ESSC 5| [M14x40]/[M16x50]

Przykiad 6: [ LJ [MR] [40] [1200] [ESSC6] [ 100 |/[ 200 |

Przyktad 7: [ LJ [MR] [40] [1200] [ESSC7] [ 125 /[ 250

I
Przykiad 8: [ LJ [MR] [40] [1200] [ESSC8] [ 100 |/[ 200 |
Przykiad 9: [ LJ [MR] [40] [1200] [ESSC 9] [ 125 |/[ 250 |

Przyktad 10: [ LJ [MR] [40] [1200] [ESSC 10]
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ESSC 1

Ciety, bez faz, tylko usuniete zadziory
Tolerancja dfugosci zgodnie z normag
DIN 7168 zakres sredni

ESSC 2

Ciety, z fazami
Tolerancja dtugosci jak dla ESSC 1

ESSC 3

Ciety, wykonane maszynowo fazy
25°, powierzchnie koncowe ciete pod
katem prostym dla uzyskania
tolerancji dtugo$ci lub fazowane
zgodnie z wymaganiem klienta
Tolerancja dfugosci +/- 0,1 mm na
dtugosci catkowitej 3000 mm

1 min.

L

=

Wolne od zadzioréw

&n
I

1 mi, HL—

ESSC 4

LS

Ciety, wykonane maszynowo

fazy 25°, powierzchnie 9T

koncowe ciete pod katem

prostym, jeden otwdr osiowy
od powierzchni czotowej
Tolerancja dtugosci jak dla
ESSC 3

(patrz tabela )

akF

Tabela |}
Srednica  Gwint Gieboko$é
(0] G Ls
mm
5
8 M4 10
10 M4 10
12 M5 12,5
14 M5 12,5
16 M6 15
20 M8 20
25 M10 25
30 M10 25
40 M12 30
50 M16 40
60 M20 50
80 M24 60
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2 Systemy prowadzenia
Waty precyzyjne

ESSC 5 L Tabela [}
. = Srednica Gwint Gieboko$é

Jak ESSC 4 z dwoma ol -

osiowymi otworami od Leocrn W s = Z G Ls

powierzchni czotowych 7{1“:9_ &Aﬁ

(patrz tabela El) ! - mm

5
8 M4 10
10 M4 10
12 M5 12,5
14 M5 12,5
16 M6 15
20 M8 20
25 M10 25
30 M10 25
40 M12 30
50 M16 40
60 M20 50
80 M24 60
ESSC 6 L — Tabela
Ix nxl
= g Gwint G Gy J Jx

Ciety i fazowany jak d . 1 min

ESSC 2 :

* z otworami — "_'éf 'ﬁ{r'_ EL' ﬂ""@;?' = M mm
promieniowymi dla G r i 5 - - - - -
LRCB - = 8 - - - - -

* pierwszy otwor 12 M4 5 8 75 37,5
promieniowy w 16 M5 6 9,5 100 50
odlegtosci Jx = J/2 20 M6 7 13 100 50

* Hy zgodnie z 25 M8 9 14 120 60
gtebokoscig hartowania 30 M10 11 18 150 75

(patrz tabela fIi) 40 M10 11 20 200 100

50 M1i2 13 23 200 100

60 Mi14 15 28 300 150

80 Mi16 16 33 300 150
ESSC 7 - Tabela

(0] Gwint G G J Jx

Jak ESSC 6 - —w: Amin
e otwory promieniowe w ]
odlegtosciach J i Jx I T 'J\H_'_'%__' — mm

zgodnie ze specyfikacja AR _ B 5 - - - - -
klienta 2 £ 8 - - - - -
(patrz tabela [f#l) 12 M4 5 g = =
16 M5 6 95 = -

20 Me 7 13 - -

25 M8 9 14 - -

30 M10 11 18 - =
40 M10 11 20 - =
50 M12 13 23 - =
60 M4 s 28 = -
80 M16 16 33 - -
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ESSC 8 - L e e Tabela

= = N @ Gwint G Gy J Jy
Ciety i fazowany jak ESSC 2 S Amn [
e wat montowany na LRCB
* pierwszy otwdr promieniowy T T ¢ T‘@}F‘ﬂi&‘ _ﬁ%_ T mm mm
w odlegtosci Jx = J/2 5 [ ‘ 5 - - - - -
* Hy zgodnie z gtebokoscig ” = ) " 8 - - - - =
hartowania 12 M4 5 8 75 37,5
(patrz tabela ) 16 M5 6 9,5 100 50
20 M6 7 13 100 50
25 M8 9 14 120 60
30 M10 11 18 150 75
40 M10 11 20 200 100
50 M12 13 23 200 100
60 M14 15 28 300 150
80 Mi16 16 33 300 150
ESSC 9 - L R Tabela
= m 2 g Gwint G Gy J Jx
Jak ESSC 8 L Amn |
* wat montowany na LRCC
* otwory promieniowe w b ’r—@}%—ﬁi&— _ﬁ%_ - mm mm
odlegtosciach J i Jx zgodnie 5 ‘ ‘ 5= - - - -
ze specyfikacja klienta L} = " 8 - = = = -
(patrz tabela f&]) 12 M4 5 8 - =
16 M5 6 95 - -
20 M6 7 13 - -
25 M8 9 14 - —

30 M10 11 18 - =
40 M10 11 20 - =
50 M12 13 23 - =
60 Mi14 15 28 - =
80 M16 16 338 - =

ESSC 10

Wat zgodny ze specyfikacja

klienta

* wykonanie $cisle wedfug
rysunku klienta
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2 Systemy prowadzenia
Waty precyzyjne

Konstrukcje standardowe
Konstrukcje dla ustalonych diugosci bez faz

Konstrukcje dla ustalonej dtugosci z fazami

W Tabeli [ sg przedstawione podstawowe dane dla r6znych modeli watdw precyzyjnych.

Tabela
Wymiary Masa Moment Powierzchnia Oznaczenia
bezwtadnosci  przekroju
poprzecznego
Wat  Wat  Wat Wat Wat Wat Waly jednolite Waty jednolite ze stali Waly jednolite ~ Waty drazone
jednolitydrazony jednolity ~ drazony jednolity drazony ze stali nierdzewnej ze stali ze stali
X90CrMoV18  X46Cr13  wysokogatun-  wysokogatun-
kowej kowej
chromowane

d di rmin
mm kg/m cm* mm?

3 - 04 006 - 0,0004 - ol — LJM 3

4 - 04 01 = 0,0013 - 126 - LJM 4

5 - 08 015 - 0,0031 - 196 - LJM 5

6 0,8 0,22 - 0,0064 — 28,3 - LJM 6

8 - 08 039 - 0,020 - 50,3 - LJM 8 LJMR 8 LUMS8 LJMHS8
10 - 08 062 - 0,049 - 785 - LJM 10 LJMR 10 LJMS 10 LJMH 10
12 - 1 0,89 - 0,102 — 113 — LJM 12 LJMR 12 LJMS 12 LJMH 12
14 - 1 1,21 — 0,189 - 154 - LJM 14 LJMH 14
16 7 1 1,57 1,28 0,322 0,310 201 163 LJM 16 LJMR 16 LJMS 16 LJMH 16 LJT 16
20 12 1,5 245 1,26 0,785 0,597 314 160 LJM 20 LJMR 20 LJMS 20 LJMH 20 LJT 20
25 14 1,5 3,83 2,40 1,92 1,64 491 305 LJM 25 LJMR 25 LJMS 25 LJMH 25 LJT 25
30 19 1,5 551 3,55 3,98 3,46 707 453 LJM 30 LJMR 30 LJMS 30 LJMH 30 LJT 30
40 26 2 9,80 5,40 12,6 9,96 1260 685 LJM 40 LJMR 40 LJMS 40 LJMH 40 LJT 40
50 35 2 153 10,6 30,7 27,7 1960 1350 LJM 50 LJMR 50 LJMS 50 LJMH 50 LJT 50
60 36 2,5 22,1 151 63,6 57,1 2830 1920 LJM 60 LJMH 60 LJT 60
80 53 2,5 39,2 20,1 201 153 5030 2565 LJM 80 LJMH 80 LJT 80
Uwaga: Waty ciete na specjalne dtugosci z ptaskimi

dq moze réznic¢ sie od podanej wartosci. Prosimy

zasiegna¢ informacji, jesli to konieczne.
Rd6zne Srednice i typy watdéw na zyczenie.

Nosnos¢ statyczna tozysk musi byé zmniejszona o 8 %,
a nosnos¢ dynamiczna o 18 % przy stosowaniu typow

odpornych na korozje (HV6) w potgczeniu z watami
precyzyjnymi wykonanymi ze stali nierdzewnej.

52

toczonymi koncami. Tolerancja dtugosci tych watow
jest zgodna z normg DIN 7168 zakres $redni.
Oznaczenie watu o $rednicy 20 mm, cigtego na dfugosé
1,5 m, na przyktad LJM 20 x1500.

Lo} 1 o
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i 5 . l

W Tabeli [l§ sa przedstawione podstawowe dane dla réznych modeli watéw precyzyjnych ze
stali wysokogatunkowe;j.
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2 Systemy prowadzenia

System prowadzenia liniowego Speedi-Roll

System prowadzenia liniowego Speedi-Roll

Aby uzupetni¢ swoj wszechstronny
zakres produktow do realizacji ruchu
liniowego, SKF wprowadzit na rynek
system prowadzenia liniowego LLE
(O rysunek E), wysokowydajny
zespot rozprowadzany pod nazwg
“Speedi-Roll”. W odpowiedzi na
biezgce wymagania rynku, produkt
ten zostat opracowany przy
zatozeniu priorytetu lekkosci
konstrukcji i tatwosci montazu.

Speedi-Roll jest systemem
prowadzenia liniowego o wysokiej
nosnosci, sztywnosci i odpornosci na
dziatanie momentu, sktadajacym sie
z szyny prowadzacej i wozka z
czterema lub szescioma rolkami.
Szyna skfada sie z ciggnionego
profilu z anodyzowanego aluminium,
z hartowanymi stalowymi biezniami
katowymi przymocowanymi z obu
stron szyny.

Aluminiowa ptyta bazowa woézka,
ktora jest takze anodyzowana, ma
wbudowane fabrycznie rolki.
Specjalna cecha konstrukcyjna tych
rolek jest obecno$c¢ elastycznych
elementdéw wokot nagwintowanych
srub, regulujacych potozenie rolek i
mocujacych je do ptyty bazowej. Ten
unikalny opatentowany system
pozwala na uniknigcie ryzyka btedow
montazowych, w ten sposob
przyczynia sie sie do bardziej
efektywnego i efektywnego kosztowo
montazu.

Standardowo zespoty sg
dostarczane z lekkim napieciem
wstepnym. Aby umozliwié
stosowanie produktu w szerokim
zakresie aplikacji, SKF oferuje trzy
rozmiary: LLE 15, 251 35. To
pozwala na elastyczne dopasowanie
sie do parametrow konstrukcyjnych
przy wyborze systemu.

54

Prowadnice Speedi-Roll pracujg
tatwo i cicho. Duza predko$¢ liniowa
pozwala na krétsze czasy cyklow
pracy, a mate tarcie miedzy szyng a
wdzkiem umozliwia mniejsze zuzycie
mocy do napedu systemu. Pusty
Srodek szyn w prowadnicach
rozmiaru 25 i 35 pomaga zredukowac
mase cafego systemu. Dodatkowo,
te "otwory" moga stuzy¢ jako kanaty
dla przewodow. Rolki sg
nasmarowane na caty okres swej
trwafosci, co znacznie zmniejsza
koniecznosé obstugi.

Dostepne sg pokrywy rolek i
ograniczniki kracowe, aby uzupetni¢
zakres produktéw. Oprécz zakresu
produktdow zaprezentowanych w
katalogu mozliwe jest wyprodukowanie
specjalnych konfiguracji zgodnie z
wymaganiem klienta, przy uzyciu
standardowych rolek i stalowych
biezni katowych.

Rysunek
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System zamawiania [welnl ] 10T - [/ ] [E=0]

Typ T

Rodzaj szyny prowadzgcej:

Oznaczenie systemu:

Szyna prowadzaca i WOzek (System) . . ... .. S
WOZEK . o o C
SzZyNa ProwadzZaCa. . . . . v o e R
Rolka . .. E
PoKrywa rolKi . . ... e X
Ogranicznik KranCowy . . .. ... e M

Rozmiar:

Typ wézka:
Standardowy (4 r0lKi) . . . .o e H
DIugi (B rolEK) . . . o oo L

Uszczelnienie:
Bez pOKryw rolek . . . oo 4
Zpokrywami rolek . . . ... e C

Liczba wézkéw na szyne prowadzacg

Dtugo$é szyny prowadzgcej [mm]

Specjalna konstrukcja:

SZYNAIGCZONA . . . o o e A
Szyny prowadzace jak WyspeCyfikOWanO . . . . . ... D
System z jednym ogranicznikiem KranCoOWYM . . . . ..ot M1
System z dwoma ogranicznikami KrafCoOWYMI . . . . . ..ot e e M2
Pokrycie twardym Chromem . . ... H

Odlegtos¢é miedzy powierzchnia czotowg a pierwszym otworem [mm]:

Otwory symetryCzne Standard. . . . . ... ..o e E

Przykiad: | LLE [H[S| | 15| [H]Z] |Z|-| 300 [/[M1] |E=0]

akF=
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2 Systemy prowadzenia
System prowadzenia liniowego Speedi-Roll

LLEHR ..

Szyny standardowej dfugosci

-—E

[
..|:..|

[
@ e ©.9

LLEHC ..HZ/..HC

Standardowe wozki
LLEHC ..HZ bez pokryw rolek
LLEHC ..HC z pokrywami rolek

T
L=

- W_..:
I -Wi

I:ﬁ, B

|

| s
- w -

e e

@ , f@f

HZ

-
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LLEHC ..LZ/..LC

Woazki diugie
LLEHC ..LZ bez pokryw rolek
LLEHC ..LC z pokrywami rolek

Lz

LLEHM

Ograniczniki krancowe

LLEHX

Pokrywy rolek

1

~
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2 Systemy prowadzenia
System prowadzenia liniowego Speedi-Roll

LLEHE ..Z

Rolki

T
(o=
N

«— O ——
— O —
T
]

I
T
1
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2 Systemy prowadzenia
Profilowane prowadnice szynowe

Profilowane prowadnice szynowe

Profilowane prowadnice szynowe _ Rysunek
SKF sa nowoczesnymi komponentami
maszyn, stosowanymi w produkciji
systemow prowadzenia liniowego o
nieograniczonym przesuwie

(O rysunek ). Zwykle sktadaja sie
one z profilowanej szyny z czterema
precyzyjnie szlifowanymi biezniami i
jednostki przesuwnej (san) z czterema
obiegami kulek. Ta konstrukcja daje
wiele korzysci. Kwadratowa
konfiguracja biezni daje w rezultacie
system prowadzenia o dobrej
sztywnosci, zdolny wytrzymaé
obcigzenia momentem we wszystkich
kierunkach. Nosnos¢ jest taka sama
we wszystkich czterech kierunkach
(O rysunek E&). Gotowe do
zamontowania zespoty gwarantuja
ekonomiczny i prosty montaz.
Procedury instalacyjne i regulacyjne
sg zredukowane do minimum.
Konstrukcja systemu jest taka, ze
niedoktadnosci przylegajacych
komponentéw moga by¢ przejete.
Profilowane prowadnice szynowe
SKF sg cenione za ich tatwosé
obstugi i niezawodnos$¢. Standardowo
sg one dostarczane z zaworem P
smarowym i uszczelkami na kazdej

stronie. Dwupunktowy kontakt j
elementéw tocznych z biezniami
pozwala na uzyskiwanie duzych
predkosci roboczych i cichej pracy
przy matym wspoétczynniku tarcia.
Dobra doktadno$é przesuwu jest
zapewniona przez caly okres trwatosci
uzytkowej systemu. Prowadnice ze
specjalnym napieciem wstepnym
moga zostac¢ dostarczone na
zamowienie. To napiecie wstepne
jest dokonywane poprzez
odpowiednig selekcje elementow.
Wybdr napiecia wstepnego zalezy od f
obcigzenia i wymaganej sztywnosci. L

Rysunek
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System zamawiania (eerf L T T L] | ] 1/ [E=0]

Typ T

Kod produktu:

Oznaczeniadlasystemu. . .......... ... ... .. ... ... HS
Tylko WOzek . . ... HC
TylkoSzyna. . . ..o HR

Rozmiar w mm:

Typ wézka:

Wobzek, szerokos$é standardowa . . ......... .. ... A
Woézek, szerokos$é standardowa, Krotki. . oooo oo oo oo i i SA
Wodzek, szerokos$¢ standardowa, diugi .. ... .. L LA
WOzek, Wersja Wwaska . . . .. oo ]
Wodzek, wersja waska, krotki. ... ... ... SuU
Wozek, wersjawagska, diugi . .. ... LU
Woézek, wersja waska, WysSOKi. . .. ... R
Wozek, wersja waska, wysoki, diugi . . ........ ... . oL LR

Ustalacz kulek:
Wozek z ustalaczemkulek . . .. ... ... . B
Wozek bez ustalacza kulek . ........... ... .. .. ... . ... brak symbolu

Liczba wézkéw na bieznie szyny

Klasy napiecia wstepnego:

Lekkie napigcie Wstgpne . .. .. ... .. .. TO
Srednie Napiecie WStEPNE . . . . ..t e T1
Duze napiecie WStepne . .. ... . T2*
Duze napiecie Wstepne . .. ... .. T3"

Diugo$¢ szyny w mm

Klasa doktadnosci [dla wozka i szyny]

Najnizsza dokladnosSC . . . .. .o P5

Niska doktadnos$e . ... ... .. o P3

Srednia dokladnose . . . . . ... P1*

Wysoka dokfadnosSC . . . . . ..o PO1*

Najwyzsza dokladnoSE . . .. ... POO1*

Liczba réwnolegtych biezni szyny:

TYIKO JEANA SZYNA. . . . .o e Wi+

Dwie rOWNOIEgIe SZYNY . . . . oot w2

Trzy rOWNOIEGIE SZYNY . . . oo W3
Wyposazenie dodatkowe i symbole opciji:

faCzona DieZNia SZyNY . . . . . A
IS ZKI™ . . o B
Tasma zabezpieczajgca otwOr montazowy USZCZelKi SZYNY . . . .. oo ittt C
Szyna zgodnie z rysunkiem (np. wymiar E zgodnie z wymogiem klienta, patrz rysunki) . ........... ... ... ... ... D
Plyta zgarniaCza . . . . .. .. F
Plyta SMarOWNICZa™ . . . .. .. G
Powtoka cynkowo-zelazowa z z6ttym chromianowaniem [tylko dla doktadno$ci P5]*. . .. .. ... ... oot H
W0Ozek zamontoOWany NA SZYNIE . . . . . . ot ot i et e et e e e e e e M
Dwuczesciowa USZCZeIKa Przednia. . . . . ..ottt \Y

Odlegto$é miedzy powierzchnig czotowg a pierwszym otworem [mm]:
Otwory symetryCzne Standard. . . . . ... .ot e E=0

* Na zyczenie
** W przygotowaniu

Przyktad: [ LLR[HS] [30] [LA]B] [ 2] [T0]-[3820] [P3] [w2]/[A] [E=0]
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2 Systemy prowadzenia
Profilowane prowadnice szynowe

LLRHS .. SA
LLRHS .. A
LLRHS .. LA
Moc Moa
o ™ » ™
Wy
Ws Ly Ly
M» My Ml L
i B, L B
d \ 4 4 | .
T T M EUJ ol |
Hy ORI NN \ ‘ . == | =—
" i S P i o S 07—
;“*\(*\f 4|-|7 ! 0/ 1 E
R 7 | —
N W : .
ds ‘
E_| F |
SA A, LA
Oznaczenia Wymiary
Wy W N Ly Ly HH HgY H® Hg W, Lg Ls W3 Hs Lg Ly Hg Hg
mm
LLRHS 15 SA 47 15 16,0 44,7 25,7 24 19,90 16,30 16,20 50 38 - - 2455 6,70 16,25 17,85 3,20 3,20
LLRHS 15 A 47 15 16,0 58,2 39,2 24 19,90 16,30 16,20 50 38 30 26 2455 6,70 8,00 9,60 3,20 3,20
LLRHS 15 LA 47 15 16,0 72,6 53,6 24 19,90 16,30 16,20 50 38 30 26 24,55 6,70 1520 16,80 3,20 3,20
LLRHS 20 SA 63 20 21,5 57,3 31,9 30 25,35 20,75 20,55 6,0 53 - - 32,50 7,30 22,95 22,95 3,35 3,35
LLRHS 20 A 63 20 21,5 75,0 49,6 30 25,35 20,75 20,55 6,0 53 40 35 32,50 7,30 11,80 11,80 3,35 3,35
LLRHS 20 LA 63 20 21,5 91,0 65,6 30 25,35 20,75 20,55 6,0 53 40 35 32,50 7,30 19,80 19,80 3,35 3,35
LLRHS 25 SA 70 283 23,5 66,4 38,6 36 29,90 24,45 2425 7,5 57 - - 38,30 11,50 25,35 26,50 5,50 5,50
LLRHS 25 A 70 283 23,5 856 57,8 36 29,90 24,45 24,25 7,5 57 45 40 38,30 11,50 12,45 13,60 5,50 5,50
LLRHS 25 LA 70 23 23,5 107,3 79,5 36 29,90 24,45 2425 7,5 57 45 40 38,30 11,50 23,30 24,45 550 5,50
LLRHS 30 SA 90 28 31,0 74,8 45,0 42 35,35 28,55 28,35 7,0 72 - — 48,40 14,60 28,80 30,50 6,05 6,05
LLRHS 30 A 90 28 31,0 97,2 67,4 42 35,35 28,55 28,35 7,0 72 52 44 48,40 14,60 14,00 15,70 6,05 6,05
LLRHS 30 LA 90 28 31,0 119,2 89,4 42 35,35 28,55 28,35 7,0 72 52 44 48,40 14,60 25,00 26,70 6,05 6,05
LLRHS35SA 100 34 33,0 84,4 51,4 48 40,40 32,15 31,85 80 82 - - 58,00 17,35 32,70 34,20 6,90 6,90
LLRHS 35 A 100 34 33,0 110,0 77,0 48 40,40 32,15 31,85 8,0 82 62 52 58,00 17,35 14,50 16,00 6,90 6,90
LLRHS35LA 100 34 33,0 138,5 105,5 48 40,40 32,15 31,85 8,0 82 62 52 58,00 17,35 28,75 30,25 6,90 6,90
LLRHS 45 A* 120 45 37,5 137,6 97,0 60 50,30 40,15 39,85 10,0 100 80 60 69,80 20,90 17,30 19,30 8,20 8,20
LLRHS 45 LA* 120 45 37,5 174,1 133,5 60 50,30 40,15 39,85 10,0 100 80 60 69,80 20,90 35,50 37,50 8,20 8,20

") Z taéma zabezpieczajaca szyne
2) Bez tasmy zabezpieczajacej szyne

* W przygotowaniu
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) Legenda:
[ P~ ) a)Dla pierscienia o przekroju okragtym (O-ring)
. % ! Rozmiar 15: @4 x1,0 (mm)
Le Rozmiar 20-35: @5x1,0 (mm)
Otwarte otwory smarownicze na zyczenie.

L, @@ @ SA y Y

'l ® J b)Ztgczka smarowa, rozmiar 15 i 20:

Ztaczka smarowa typu lejkowego
™ b) Typ A — Gwint o rozmiarze M3, DIN 3405
‘ By = 1,6 mm
W, Rozmiar 25 do 35: AM 6 DIN 71412
a) Mog B> =9,5mm
[ G( ]| . Podtgczenie mozliwe z obu stron.
6
(@] © & ’
L2 L5 L3
o O 1@ A LA
L 19 ]
Jﬂ_' b)
Wo
Oznaczenia Wymiary No$nosé nominalna Masa
He H7 dy M da M2 Emin F C Co Moaos Moc
mm N Nm kg

LLRHS15SA - 10,65 4,3 M5x52 44 M25-35gleb 10 60 5400 8100 28 80 0,15
LLRHS 15 A 44 10,65 43 M5x52 44 M25-35gteb 10 60 7800 13500 71 130 0,20
LLRHS 15 LA 44 10,65 43 M5x52 44 M25-35gteb 10 60 10000 20000 150 190 0,40
LLRHS20SA - 13,35 53 M6x7,7 6,0 M3-5dgfeb 10 60 12400 13600 58 170 0,40
LLRHS 20 A 52 13,35 53 M6x7,7 6,0 M3-5gteb 10 60 18800 24400 165 310 0,60
LLRHS 20 LA 52 13,35 53 M6x7,7 6,0 M3-5gteb 10 60 24400 35200 330 450 0,80
LLRHS25SA - 1555 6,7 M8x93 7,0 M3-5dgfeb 10 60 15900 18200 94 260 0,60

LLRHS 25 A 7,0 1555 6,7 M8x93 7,0 M3-5gteb 10 60 22800 30400 240 430 0,80
LLRHS25LA 7,0 1555 6,7 M8x93 7,0 M3-5gteb 10 60 30400 45500 510 650 1,15

LLRHS30SA - 17,35 85 M10x11,0 9,0 M3-5gteb 12 80 22100 24800 150 430 0,95
LLRHS 30 A 79 17,35 8,5 M10x11,0 9,0 M3-5gteb 12 80 31700 41300 380 720 1,20
LLRHS30LA 7,9 17,35 85 M10x11,0 9,0 M3-5gteb 12 80 40000 57800 715 1000 1,70
LLRHS35SA - 20,85 85 M10x12,0 9,0 M3-5gfeb 12 80 29300 32400 220 700 1,40
LLRHS 35 A 10,2 20,85 8,5 M10x12,0 9,0 M3-5gteb 12 80 41900 54000 565 1160 1,75

LLRHS35LA 10,2 28,85 85 M10x12,0 9,0 M3-5gieb 12 80 55600 81000 1215 1740 2:55

LLRHS 45 A* 14,4 235 10,4 M12x15,0 140 M4-7gteb 16 105 68100 85700 1130 2310 3,00
LLRHS 45 LA* 12,4 23,5 10,4 M12x15,0 14,0 M4-7gteb 16 105 90400 128500 2425 3470 4,30
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2 Systemy prowadzenia
Profilowane prowadnice szynowe

LLRHS .. SU
LLRHS .. U
LLRHS .. LU

Moc

o

Hoy ‘

b
[0 4

Hy

g @

Moa

>\

Ly

Ly

a7

=i

Oznaczenia

Wymiary

Wiy W N Ly

H

Hy  Hg"

SuU

H42)

Hs

Wy L

W3

Hs

Le

U,

La

LU

Hg

Hog

mm

LLRHS 15 SU
LLRHS 15U
LLRHS 15 LU

LLRHS 20 SU
LLRHS 20 U
LLRHS 20 LU

LLRHS 25 SU
LLRHS 25 U
LLRHS 25 LU

LLRHS 30 SU
LLRHS 30 U
LLRHS 30 LU
LLRHS 35 SU
LLRHS 35 U
LLRHS 35 LU
LLRHS 45 U*
LLRHS 45 LU*

34
34
34
44
44
44

48
48
48

60
60
60
70
70
70
86
86

15 44,7
58,2
72,6
57,3
75,0
91,0
66,4
85,6

107,3
74,8
97,2

119,2

25,7
39,2
53,6
31,9
49,6
65,6
38,6
57,8
79,5
45,0
67,4
89,4
84,4 51,4
110,0 77,0
138,5 105,5
137,6 97,0
174,1 1335

15
20

20 12,0
23

23 12,5
28

28 16,0
34

34 18,0

45
45 20,5

") Z taéma zabezpieczajaca szyne
2) Bez tasmy zabezpieczajacej szyne

* W przygotowaniu
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24

24
30

30
36

36
42

42

48
48
48

60

19,90 16,30
19,90 16,30
19,90 16,30
25,35 20,75
25,35 20,75
25,35 20,75

29,90 24,45
29,90 24,45
29,90 24,45
35,35 28,55
35,35 28,55
35,35 28,55
40,40 32,15
40,40 32,15
40,40 32,15

16,20
16,20
16,20
20,55
20,55
20,55
24,25
24,25
24,25
28,35
28,35
28,35
31,85
31,85
31,85

5,0
5,0
5,0
6,0
6,0
6,0
7,5
7,5
7,5
7,0
7,0
7,0
8,0
8,0
8,0

50,30 40,15 39,85 10,0
50,30 40,15 39,85 10,0

26

26
32

32
35

35
40

40
50

50
60

26
26

36
50

35
50

40
60

50
72

60

24,55
24,55
24,55
32,50
32,50
32,50
38,30
38,30
38,30
48,40
48,40
48,40
58,00
58,00
58,00
69,80
69,80

6,70
6,70
6,70
7,30
7,30
7,30
11,50
11,50
11,50
14,60
14,60
14,60
17,35
17,35
17,35
20,90
20,90

16,25
10,00
17,20
22,95
13,80
14,80
25,35
17,45
20,80
28,80
20,00
21,00
32,70
20,50
23,75
27,30
35,50

17,85
11,60
18,80
22,95
13,80
14,80
26,50
18,60
21,95
30,50
21,70
22,70
34,20
22,00
25,25
29,30
37,50

3,20
3,20
3,20
3,35
3,35
3,35
5,50

5.50
6,05

6.05
6,90
6.90
6.90
8.20
8.20

3,20
3,20
3,20
3,35
3,35
3,35
5,50

5,50
6,05

6.05
6,90
6.90
6.90
8,20
8.20
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I % ? Legenda:
& a)Dla pierscienia o przekroju okragtym (O-ring)
Rozmiar 15: @4 x1,0 (mm)
Le Rozmiar 20-35: @5x1,0 (mm)
L, & SU Otwarte otwory smarownicze na zyczenie.
® b)Ztgczka smarowa, rozmiar 15 i 20:
| Ztgczka smarowa typu lejkowego
T | Typ A — Gwint o rozmiarze M3, DIN 3405
‘ B> =1,6 mm
W Rozmiar 25 do 35: AM 6 DIN 71412
a) Mo Bo =9,5 mm
<, Podtgczenie mozliwe z obu stron.
Le
A &
6 | ¢ 4
L2 L3
& © U, LU
®
W>
Oznaczenia Wymiary No$nos$¢é nominalna Masa
H7 M ds Mz Emn F C Co Moaos  Moc
mm N Nm kg
LLRHS 15SU 10,65 M4x6,0 44 M25-3,5gteb 10 60 5400 8100 28 80 0,10
LLRHS 15U 10,65 M4x6,0 44 M2,5-3,5¢gteb 10 60 7800 13500 71 130 0,15
LLRHS 15LU 10,65 M4x6,0 44 M2,5-3,5gteb 10 60 10000 20000 150 190 0,20
LLRHS20SU 13,35 M5x7,5 6,0 M3-5 gteb 10 60 12400 13600 58 170 0,40

LLRHS 20 U 13,35 M5x7,5 6,0 M3-5 gteb 10 60 18800 24400 165 310 0,50
LLRHS20LU 13,35 M5x7,5 6,0 M3-5 gteb 10 60 24400 35200 330 450 0,65

LLRHS 25 SU 15,55 M6x9,0 7,0 M3-5 gteb 10 60 15900 18200 94 260 0,55
LLRHS 25 U 15,55 M6x9,0 7,0 M3-5 gteb 10 60 22800 30400 240 430 0,70
LLRHS 25 LU 15,55 M6x9,0 7,0 M3-5 gfeb 10 60 30400 45500 510 650 0,90
LLRHS30SU 17,35 M8x12,0 9,0 M3-5 gfeb 12 80 22100 24800 150 430 0,75
LLRHS 30 U 17,35 M8x12,0 9,0 M3-5 gfeb 12 80 31700 41300 380 720 1,00
LLRHS30LU 17,35 M8x12,0 9,0 M3-5 gfeb 12 80 40000 57800 715 1000 1,30
LLRHS35SU 20,85 M8x13,0 9,0 M3-5 gteb 12 80 29300 32400 220 700 1,10
LLRHS35U 20,85 M8x13,0 9,0 M3-5 gteb 12 80 41900 54000 565 1160 1,40
LLRHS35LU 28,85 M8x13,0 9,0 M3-5 gteb 12 80 55600 81000 1215 1740 2,00
LLRHS 45U* 235 M10x18,0 14,0 M4 -7 gteb 16 105 68100 85700 1130 2310 2,40
LLRHS 45 LU* 23,5 M10x18,0 14,0 M4-7 gteb 16 105 90400 128500 2425 3470 3,20
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2 Systemy prowadzenia
Profilowane prowadnice szynowe

LLRHS .. R
LLRHS .. LR
Moc Moa
o s\ o s\
W,
W3 L’I
M ‘ M, Ly B
My \Hyy 1 Ho ‘
‘ | ! i i
H Hy =AY [ AR !
\ wTiS%’\i\’ Ha Hy ‘ El:l“ Hlf
il 7 i —
N | w ; |
ds |
E _| F |
R, LR
Oznaczenia Wymiary
Wi WN L L H Hy Hs" H2 Hy Wols Ws Hs Lg Ly Hg Hg
mm
LLRHS 15 R 34 15 9,5 58,2 39,2 28 23,90 16,30 16,20 5,0 26 26 24,55 10,70 10,00 11,60 7,20 7,20
LLRHS 25 R 48 23 12,5 85,6 57,8 40 33,90 24,45 2425 7,5 35 35 38,30 15,50 17,45 18,60 9,50 9,50
LLRHS25LR 48 23 12,5 107,3 79,5 40 33,90 24,45 2425 7,5 35 50 38,30 15,50 20,80 21,95 9,50 9,50
LLRHS 30 R 60 28 16,0 97,2 67,4 45 38,35 28,55 28,35 7,0 40 40 48,40 17,60 20,00 21,70 9,05 9,05
LLRHS30LR 60 28 16,0 119,2 89,4 45 38,35 28,55 28,35 7,0 40 60 48,40 17,60 21,00 22,70 9,05 9,05
LLRHS 35 R 70 34 18,0 110,0 77,0 55 47,40 32,15 31,85 8,0 50 50 58,00 24,35 20,50 22,00 13,90 13,90
LLRHS35LR 70 34 18,0 138,5 105,5 55 47,40 32,15 31,85 8,0 50 72 58,00 24,35 23,75 25,25 13,90 13,90
LLRHS45R* 86 45 20,5 1376 97,0 70 60,30 40,15 39,85 10,0 50 60 69,80 30,90 27,30 29,30 18,20 18,20
LLRHS 45 LR* 86 45 20,5 174,1 133,5 70 60,30 40,15 39,85 10,0 60 80 69,80 30,90 35,50 37,50 18,20 18,20

") Z taéma zabezpieczajaca szyne
2) Bez tasmy zabezpieczajacej szyne

* W przygotowaniu
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O Legenda:
4‘7—”77 a)Dla pierscienia o przekroju okragtym (O-ring)
\f ! L - Rozmiar 15: @4 x1,0 (mm)
A ALY ‘ Rozmiar 20-35: @5x1,0 (mm)
g g Otwarte otwory smarownicze na zyczenie.
Ly Lg| d i Patrz wyposazenie dodatkowe:
R, LR Mos Adapter do smarowania.
© ©
O ’ b)Ztgczka smarowa, rozmiar 15 i 20:
M Ztgczka smarowa typu lejkowego
,”‘,, _ ™-p) Typ A — Gwint o rozmiarze M3, DIN 3405
Wo B, =1,6 mm
Rozmiar 25 do 35: AM 6 DIN 71412
B> =9,5mm
Podtgczenie mozliwe z obu stron.
Oznaczenia Wymiary Nosnos¢ nominalna Masa
Hy M da Mo Emin F C Co Moaos  Moc
mm N Nm kg
LLRHS 15R 10,65 M4x6,0 44 M25-35¢gfeb 10 60 7800 13500 71 130 0,20
LLRHS 25 R 15,55 M6x%9,0 7,0 M3-5 gteb 10 60 22800 30400 240 430 0,75
LLRHS 25 LR 15,55 M6x9,0 7,0 M3-5 gteb 10 60 30400 45500 510 650 1,00
LLRHS 30 R 17,35 M8x12,0 9,0 MS3-5 gteb 12 80 31700 41300 380 720 1,10
LLRHS30LR 17,35 M8x12,0 9,0 M3-5 gteb 12 80 40000 57800 715 1000 1,45
LLRHS 35 R 20,85 M8x13,0 9,0 MS3-5 gteb 12 80 41900 54000 565 1160 1,70
LLRHS35LR 28,85 M8x13,0 9,0 M3-5 gteb 12 80 55600 81000 1215 1740 2,40
LLRHS 45 R* 235 M10x18,0 14,0 M4 -7 gteb 16 105 68100 85700 1130 2310 3,00
LLRHS 45 LR* 23,5 M10x18,0 14,0 M4 -7 gteb 16 105 90400 128500 2425 3470 4,10
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2 Systemy prowadzenia

Miniaturowe profilowane prowadnice szynowe

Miniaturowe profilowane prowadnice szynowe

W odpowiedzi na wymagania rynku
polepszenia jakosci pracy przy
minimalnej przestrzeni potrzebnej do
montazu, SKF rozszerzyt swoj zakres
produktéw o miniaturowe profilowane
prowadnice szynowe (0 rysunek £2).

Te nowe prowadnice liniowe sg
zaprojektowane przede wszystkim do
zastosowan w mechanice precyzyjnej,
inzynierii medycznej, mikromontazu i
w przemysle optycznym.

Scista kooperacja z wieloma
klientami w pofgczeniu z
doswiadczeniem SKF data w
rezultacie zakres miniaturowych
profilowanych prowadnic szynowych,
ktore ustalajg nowe standardy:
zwtaszcza, gdy przestrzen montazowa
jest ograniczona, miniaturowe
profilowane prowadnice szynowe
SKF sg doskonatym wyborem, gdyz
majg one wysokg no$nosé w
potaczeniu z kompaktowag budowa.

SKF oferuje swoim klientom ustugi
doradztwa technicznego, a takze
szeroki zakres produktéw o budowie
modutowej stuzgcych do usprawnienia
dziafania maszyn i instalaciji.

SKF Linear Motion oferuje
miniaturowe profilowane prowadnice
szynowe w czterech rozmiarach (7, 9,
121 15 mm) z réznymi opcjami san,
aby spetni¢ wymagania wiekszosci
aplikacji.

Kompaktowa budowa: Dzieki swojej
prostej konstrukcji, miniaturowe
profilowane prowadnice szynowe sg
zwarte i majg korzystng cene. Ten
maty i lekki produkt jest bardzo
odpowiedni do realizacji ruchow
liniowych o duzej predkosci - do

3 m/s.

Duza trwato$€: rowki w ksztaicie
tukéw gotyckich na biezniach w
miejscu styku umozliwiajg saniom
przeniesienie obcigzen i momentow
w kazdym kierunku.

Ksztatt biezni zapewnia duzag
no$nos¢ i trwatosé, z powodu
kontaktu miedzy biezniami i kulkami.
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Odporno$é na korozje: wszystkie
czesci systemu sg wykonane ze stali
nierdzewnej lub z tworzywa
sztucznego i dzigki temu sg odporne
na korozje.

Latwe w obstudze: otwory olejowe w
nasadkach koncowych wozka
utatwiajg dosmarowywanie systemu.

<Nl
”§‘\>i

R\
\)/A

i ‘
T lmnlwn I

/

Rysunek

Budowa: System obiegu kulek ze
stykiem czteropunktowym z iden-
tycznymi kgtami obcigzenia i dwoma
kanafami obiegu kulek na wozek dla
nieograniczonego przesuwu.

Zakres: Cztery rézne typy (7, 9, 12,
15) obejmujgce rézne szerokosci i
diugosci wozka (O rysunek 23).

Rysunek
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Tabela Tabela

TO* T1* T2* Materiat szyny Stal nierdzewna 1.4037
Materiat wézka: Stal nierdzewna 1.4037 ze strefami zwrotnymi z POM
TA 5 e 5 Materiat kulki: Stal nierdzewna 1.4037
LA . . % Materiat uszczelnienia: Desmopan
TAR x x % Zakres temperatury:  od - 20 °C do + 80 °C
LAR 5 5 5 Predkosé: do 3 m/s max.
* TO = standard - lekkie napigcie wstepne PrzysPieszenie: do 80 m/s® max.
* T1 = $rednie napiecie wstepne
* T2 = duze napiecie wstepne
Mozliwosci napiecia wstepnego dla Dane techniczne
wozka
Tolerancja dokfadno$ci Doktadno$¢ systemu i tolerancja
pozycjonowania (odlegfo$¢€) otwordw  systemu dla réznych systemow
H przytaczeniowych jest podana prowadzenia sg podane w Tabeli fI.

na rysunku £3.

Doktadnosé i tolerancja systemu dla
roznych systemow prowadzenia

Tabela
Wymiar Klasa
P1 P5
pm pm
H* Tolerancja wymiaru +10 +20
N* Tolerancja wymiaru +15 +25
AH Maksymalna tolerancja dla parowanych +7 +15
systemoéw lub wézkéw w identycznej
pozycji szyny
AN** Maksymalna tolerancja dla parowanych +7 +15

systemow lub wézkdéw w identycznej
pozycji szyny

* Tolerancja dotyczy catej diugosci prowadnicy dla dowolnej kombinacji wézka i szyny.
** Wymiary AH i AN odnoszg sie do idealnego $rodka wézka. Kazdy wymiar jest uzyskany jako wartosé érednia z
dwaéch zmierzonych punktéw o identycznym $rodku odlegtosci.

Mozliwosci napiecia wstepnego dla Tabela
wobzka sg podane w Tabeli f3, a %ﬂw \ =16
dane techniczne znajdujag sie w \ = 1421 P5
Tabeli fi. %
: : 8 P1

Dokfadnos¢ rownolegtosci przesuwu W ; //_
2
0

podczas pracy parowanych systemoéw

jest podana w Tabeli frg. 100 200 300 400 500 600 700 800 900
Dtugosci (mm)

Doktadnos¢ rownolegtosci prowadzenia
Rysunek
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2 Systemy prowadzenia
Miniaturowe profilowane prowadnice szynowe

System zamawiania feemf T P | ] 1/ [E=0]

Typ

Typ szyny:
Szynastandardowa . ............ .. H
Szyna szeroka ... ... w

Kod produktu:
System (szyna + wozek) .. ... ... S

Typy wézkéw:
Wozek standardowy . .. ... ..ot TA
WOzek diugi. . .. .o LA

Opcja:
Wozek z uszezelkami . . .. ... R
Woézek bez uszczelek. .. ... ... brak symbolu

Liczba wézkéw

Napigcie wstgpne:

Lekkie napigcie wstepne (standard) .. ......... ... .. i TO
Srednie NapieCie WSIEPNE. . . . . . . i T
Duze napiecie WStepne. . ... . .o T2

Dtugo$é¢ biezni szyny:
Max 1000 mm

Klasa doktadnosci:
Mata doKIadnoS G . . . ... P5
Wysoka doKiadnosSC. . . . . ..o P1

Liczba biezni szyn uzywanych réwnolegle:
TYIKO JEAN@ SZYNA . . . . o Wi1
Dwie szyny rOWNO0IEgIe . . . . . w2

Symbole pomocnicze:
Zderzaki krancowe z tWOrzywa SZIUCZNEJO. . . . . . vttt et e et e e e e e e brak symbolu
Zderzaki KranCowe Stalowe . . . . ... o e M

Odlegto$é miedzy powierzchniag czotowa a pierwszym otworem [mm]:
Otwory symetryCzne Standard . . . .. . ... .ot e e e e E=0

Przyktad: [LLM[H[S] [12] [TA]R] [ 2] [T0]-[700 | [P1] [w2]/[M]
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LLMHR

Szyny standardowe
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Szyny szerokie
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Wodzki standardowe
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2 Systemy prowadzenia

Miniaturowe profilowane prowadnice szynowe/Precyzyjne prowadnice szynowe

LLMWC ..TAR

Wodzki do szyn szerokich
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LLMHC ..LAR

Dtugie wézki standardowe
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LLMWC ..LAR

Dtugie wozki do szyn szerokich
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Oznaczenia Wymiary Nominalna nosnos¢
dynamiczna statyczna
Wz W WoH Ly Lz My Hi C Co
mm N
LLMWC 9TAR 18 30 21 12 38,5 12 M3x3 2 1785 3330
LLMWC 12 TAR 24 40 28 14 45,5 15 M3x3,5 3 3300 5780
LLMWC 15 TAR 42 60 45 16 55,5 20 M4x4,5 4 3890 7060
Oznaczenia Wymiary Nominalna no$no$é
dynamiczna statyczna
Wz W WoH Ly Lz My Hy C Co
mm N
LLMHC 7LAR 7 17 15 8 31 12 M2x2,5 1,5 1200 2300
LLMHC 9LAR 9 20 15 10 40,5 15 M3x3 2 2295 4270
LLMHC 12 LAR 12 27 20 13 48 20 M3x3,56 3 3470 6225
LLMHC 15LAR 15 32 25 16 58,5 25 M3x4 4 4670 8720
Oznaczenia Wymiary Nominalna no$nos¢
dynamiczna statyczna
WsW WoH Ly Lz My Hy C Co
mm N
LLMWC 9LAR 18 30 23 12 50,5 24 M3x3 2 2640 4900
LLMWC 12 LAR 24 40 28 14 59 28 M3x3,5 3 4150 8000
LLMWC 15 LAR 42 60 45 16 74,5 35 M4x45 4 5830 10600
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Precyzyjne prowadnice szynowe

Zakres modutowy
prowadnic szynowych

Zakres modufowy (O rysunek &)
sktada sie z matrycy modutéw prowa-
dnic, ktéra umozliwia indywidualny
dobodr szyn i zespotéw elementéw
tocznych. R6zne wymagania stawiane
przed prowadnicami nie powodujg
koniecznosci wprowadzania zmian
konstrukcyjnych. Wybdr wiasciwej
prowadnicy szynowej jest dokonywany
w zaleznosci od warunkéw mechanic-
znych rozpatrywanej aplikaciji.

Wymagania robocze sg pokrywane
przez pie¢ réznych modeli, ktére moga
by¢ zdefiniowane jako prowadnice
szynowe z:

— zespotami wateczkdw utozonych
krzyzowo serii standardowej LWR

— ztozeniami kulkowymi serii LWR

— zespotami wateczkdw utozonych
krzyzowo serii zoptymalizowanej
LWRE

— zespotami igietkowymi serii
LWRM/LWRV

— wkfadkami Slizgowymi prowadnic
serii LWRPM/LWRPV.

Precyzyjne prowadnice szynowe sg
odpowiednie do aplikacji o
ograniczonym skoku, wymagajacych
duzej sztywnosci i doktadnosci
pozycjonowania.

Seria szyn z zakresu modufowego
umozliwia wybdr konstrukcji wewnetrz-
nej i/lub zespoféw tocznych, spetnia-

Nosnosé

Zakres modutowy: 1
nominalna

program zamiennosci
szyn

LWR
LWRPM/PV

jacych wymagania aplikacji bez zmiany
gabarytowych wymiaréw prowadnic.

Systemy zapobiegajgce petzaniu
(systemy ACS)

System ACS zapobiega przemieszczaniu
(pefzaniu) koszyka (O rysunek Ez]).
Jest on dostepny dla kazdego produktu
z zakresu LWRE.

Zakres modutowy szyn, kiory jest
catkowicie zamienny, jest podany w
Tabeli 23 Ten zakres jest odpowiedni
do zastosowarn o ograniczonym skoku,
wymagajgcych duzej sztywnosci i
dokfadnosci pozycjonowania.

Predkosé Poziom hatasu

Rysunek

LWR

Sztywnosé

Rysunek

Tabela

Doktadnos¢é

Zespoty wateczkow | |
utozonych krzyzowo LWR

Zespoty waleczkow | |
utozonych krzyzowo LWRE

Zespoty igietkowe |

Wkiadki slizgowe | |
prowadnic

akF
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2 Systemy prowadzenia
Precyzyjne prowadnice szynowe

System zamawiania (Lw] | [ | | |

Typ T

Oznaczenie typu:

Prowadnica szynowa (zakres modufowy) (rozmiary: 1/2/3/6/9/12/15/18/24) .. ................. R
Koszyk z tworzywa sztucznego z kulkami (rozmiary: 1/2/3/6/9/12). . . . ... ... ... . it JK
Koszyk mosiezny z kulkami (rozmiary: 1/2/3/6/9/12/15/18/24) . . . ... ... . .. i JJ
Wateczki utozone krzyzowo w koszyku z tworzywa sztucznego (rozmiary: 1/2/3) . . ... ......... AK
Wateczki utozone krzyzowo w koszyku z aluminium (rozmiary: 6/9/12) . .. ................... AL
Wateczki utozone krzyzowo w koszyku mosieznym (rozmiary: 3/6/9/12/15/18/24). . ... ... ..... DD
Wateczki utozone krzyzowo w koszyku stalowym (rozmiary: 3/15) .. ........ ... ... ... . .... AA

Zakonczenie dla matego obcigzenia i montazu poziomego (rozmiary: 1/2/3/6/9/12/15/18/24) ... ERA
Zakonczenie dla duzego obcigzenia i montazu pionowego (rozmiary: 1/2/3/6/9/12/15/18/24) ... ERB

Zakonczenie ze zgarniaczem filcowym z wargg uszczelniajaca (rozmiary: 3/6/9/12/15/18/24) . . . . . ERC
Specjalna $ruba przytgczeniowa (rozmiary: 3/4/6/9/12/15/18/24) . .. ... ... .. .. ... .. ... GD
Prowadnica szynowa (zakres modutowy) (rozmiary stare oznaczenie: 3/4/6/9) .................. RE*

Prowadnica szynowa (zakres modutowy) (rozmiary nowe oznaczenie: 1808/2211/2512/3115/4422) . RE*
Elastyczne koszyki z tworzywa sztucznego do wafeczkéw utozonych krzyzowo

(rozmiary: B/4/6/9/2211) . . . .. AKE
Zakonczenie do stosowania ogolnego (rozmiary: 3/4/6/9/2211) . .. ... ... .. .. ERE
Zakonczenie ze zgarniaczem z tworzywa sztucznego (rozmiary: 4/6/9) . ................. EREC
Specjalna $ruba przytagczeniowa (rozmiary: 3/4/6/9/2211). . . . .. .. GD
Prowadnica szynowa do zfozen igietkowych (zakres modutowy) (rozmiary: 6/9) .............. RM
Prowadnica szynowa do ztozen igietkowych (zakres modutowy) (rozmiary: 6/9). .. ............ RV
Igietkowe elementy toczne w koszyku z tworzywa sztucznego (rozmiary: 6/9) .. .............. HV
Igietkowe elementy toczne w koszyku z aluminium (rozmiary: 6/9). . ........... ... ... ..... HW
Zakonczenie do stosowania 0golnego (rozmiary: 6/9) ... ... e ERM
Zakonczenie do stosowania 0golnego (rozmiary: 6/9). . . . ...t ERV

Zakonczenie ze zgarniaczem z tworzywa sztucznego do stosowania ogdlnego (rozmiary: 6/9) EARM
Zakonczenie ze zgarniaczem z tworzywa sztucznego do stosowania ogdlnego (rozmiary: 6/9). EARV
Specjalna $ruba przytgczeniowa (rozmiary: 6/9) . . . ... e GD

Rozmiar**:
Poszczegolne wartosci sg podane w oznaczeniu typu

Dtugosé prowadnicy szynowej [mm]:

Dla R . 20-1000
Dla RE™ . . o e e e e 50-1000
Dla RM . 100-1000
Dla RV . o e 100-1000
Opcja:
Dla R { dlarozmiaru B/8/9 . . ... . KIT
dlarozmiaru S/4/6/9. . . . . . e KIT
Dla RE{ system zapobiegajaCy petzaniU. . . . ... .. ACS
dlarozmiaru B/4/6/0 . . . .. ACS-KIT
*| 0znaczenie Dtugos¢ Ciag dalszy
Nowe Stare A B
RE 1808 | RE 3 18 08
RE 2211 | — 22 | 11 Przyktad 1, prowadnica szynowa: [LW| RE | El [ 350 | [ACS |
RE 2512 | RE 4 25 12
RE3115 | RE6 | 31 | 15 Przyklad 2, koszyk: [LW] AKE | [6] [ 350 ]
RE 4422 | RE 9 44 22
*x ( ) ( Y ) . Przyktad 3, zakoAczenie: [LW] ERE | |6]x 24|
Rozmiary 3 (1808), 2211; 4 (2512); 6 (3115) = 3 cyfry
dla okreélenia diugoéci szyny; przyktad: 050 Przykfad 4, $ruby: [6]

100
Rozmiary 9 (4422) = 4 cyfry

dla okreslenia ditugosci szyny; przyktad: 0050
0100

1000
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System zamawiania (ciagg dalszy) [Lw] | 11

TvP T

Oznaczenie typu:

Prowadnica szynowa z suchg wktadkg $lizgowa (zakres modutowy) (rozmiary: 3/6/9). .. ... ... RPM
Prowadnica szynowa z suchg wktadka slizgowa (zakres modutowy) (rozmiary: 3/6/9) ... ........ RPV
Specjalna $ruba przytgczeniowa (rozmiary: 3/6/9). . . . . .. GD
Prowadnica szynowa (rozmiary: 3015/4020/5025/6030/7040/8050) . . . ... ... M
Prowadnica szynowa (rozmiary: 3015/4020/5025/6030/7040/8050). . . . . ... .ot \Y,
Igietkowe elementy toczne w koszyku z tworzywa sztucznego (rozmiary: 10/15/20/25/30) . . . . . .. HV
Igietkowe elementy toczne w koszyku z aluminium (rozmiary: 10/15/20/25/30) . .. ............ HW
Zakonczenie do stosowania ogdélnego (rozmiary: 3015/4020/5025/6030/7040/8050) . . .. ... .... EM
Zakonczenie do stosowania ogdélnego (rozmiary: 3015/4020/5025/6030/7040/8050) . . ......... EV

Zakonczenie ze zgarniaczem do stosowania ogdélnego (rozmiary: 3015/4020/5025/6030/7040/8050) EAM
Zakonczenie ze zgarniaczem do stosowania ogolnego (rozmiary: 3015/4020/5025/6030/7040/8050)

DIN 84 Sruba przytgczeniowa (rozmiary: M3/M5/MB). . . . . ...t EAV
Prowadnica szynowa (rozmiary: 2025/2535/3045/3555) . . .. .o N
Prowadnica szynowa (rozmiary: 2025/2535/3045/3555) . . . . ... (0]
Igietkowe elementy toczne w koszyku z tworzywa sztucznego (rozmiary: 15/20/25/30) . ........ HV
Igietkowe elementy toczne w koszyku z aluminium (rozmiary: 15/20/25/30). . ... ............. HW
Zakonczenie do stosowania ogolnego (rozmiary: 2025/2535/3045/3555) . .. ... .o EN
Zakonczenie do stosowania ogolnego (rozmiary: 2025/2535/3045/3555) . ... ... ... . EV
Zakonczenie ze zgarniaczem do stosowania ogdlnego (rozmiary: 2025/2535/3045/3555) . . . . . . EAN
Zakonczenie ze zgarniaczem do stosowania ogdlnego (rozmiary: 2025/2535/3045/3555) . . . . . . EAV
Specjalna $ruba przytgczeniowa (rozmiary: 2025/2535/3045/3555) . . ... .o GD
Prowadnica szynowa (rozmiary: niestandardowe) . . . .. ... e ML
Prowadnica szynowa (rozmiary: 412/612/624/1024/1434) . . . .. . ..o F
Prowadnica szynowa (rozmiary: 412/612/624/1024/1434) . . . . . ... .o G
Rozmiar**:

Poszczegodlne wartosci sg podane w oznaczeniu typu

Dtugo$é prowadnicy szynowej [mm]:

Dla RP M. . 50-1000
DIa RV . o 50-1000
Dla M . e 100-1000
Dla Ve 100-1000
Dla N . 200-500
Dla O . 200-500
Dla F. oo 200-600
Dla G . 200-600
Opcja:

Brak opcji dla tych oznaczen

* %

Rozmiar 3015 3 cyfry dla okreslenia dtugosci szyny;
przyktad: 3015100
3015150

wieksze rozmiary 4 cyfry dla okreslenia diugosci szyny;
przyktad: 25350100

akF
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2 Systemy prowadzenia
Precyzyjne prowadnice szynowe

LWR ..

Prowadnice szynowe LWR sa
sprawdzonymi prowadnicami

liniowymi 0 ograniczonym przesuwie,

stosowanymi w wielu aplikacjach.
Sktadajg sie one z dwdch
identycznych szyn, migedzy ktérymi
sg umieszczane zfozenia wateczkéw
utozonych krzyzowo lub kulkowe
zespotly toczne, w zaleznosci od
zastosowania.

Prowadnice szynowe LWR ze
ztozeniami wateczkéw ufozonych

Szyny

krzyzowo sg wytrzymatymi
tozyskami liniowymi o duzej
nosnosci. Ich specjalna
charakterystyka sprawia, ze moga
byé stosowane w wielu uktadach do
realizacji ruchu liniowego o
ograniczonym przesuwie.
Prowadnice szynowe LWR z
kulkowymi zespotami tocznymi
moga by¢ uzywane tam, gdzie
obcigzenia sg niewielkie i
wymagana jest spokojna praca.
Szyny dtuzsze niz 1200 mm sa
dostarczane w odcinkach.

Kazda cze$¢ systemu
prowadnicy LWR musi byé
zamawiana oddzielnie, z powodu
duzej ilosci mozliwych kombinacji

4 szyn LWR

2 zespotéw wateczkdw utozonych
krzyzowo LWAL

8 zakonczen LWERB.

LWR .. KIT
Zestaw KIT dla zestawu modutowego

jest niepowtarzalng ustuga
dostarczang jedynie przez SKF.

-J
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Specjalna $ruba

przytaczeniowa

LWGD

Zakonczenia

L
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L

i
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LWERA 3-24
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N

£
LWERB 3-24

[

LWERB 1+2 LWERB 1
1

_—l l.zéarniacz

[
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J
LWERC 3-24
ze zgarniaczem
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LWERB 2
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LWR 3/6/9 .. KIT
4 prowadnice szynowe LWR
2 zespoty wateczkdéw utozonych

krzyzowo LWAL/LWAK
8 zakonczen LWERA

Rysunki patrz strona 76

Rysunki patrz strona 76

Rysunki patrz strona 76

akF

Oznaczenia No$nos¢é* Skok Oznaczenie Oznaczenie
dynamiczna statyczna szyny koszyka
C Co min. max.
N mm
LWR 3050 KIT 999 1120 26 88 LWR 3050 LWAK3x7
LWR 3075 KIT 1422 1760 36 50 LWR 3075 LWAK 3x11
LWR 3100 KIT 1811 2400 46 67 LWR 3100 LWAK3x15
LWR 3125 KIT 2088 2880 66 83 LWR 3125 LWAK 3x18
LWR 3150 KIT 2442 3520 76 100 LWR 3150 LWAK 3x22
LWR 3175 KIT 2781 4160 86 117 LWR 3175 LWAK 3x26
LWR 3200 KIT 3110 4800 96 133 LWR 3200 LWAK 3x30
* No$noé¢ dla 10 elementéw tocznych
Witaczajac 8 zderzakéw krancowych LWERA 3
Oznaczenia Nos$nos¢é* Skok Oznaczenie Oznaczenie
dynamiczna statyczna szyny koszyka
C Co min. max.
N mm
LWR 6100 KIT 4915 5440 50 67 LWR 6100 LWAL 6x8
LWR 6150 KIT 6744 8160 78 100 LWR 6150 LWAL 6x12
LWR 6200 KIT 8441 10880 106 133 LWR 6200 LWAL 6x16
LWR 6250 KIT 10045 13600 134 167 LWR 6250 LWAL 6 x20
LWR 6300 KIT 11955 17000 144 200 LWR 6300 LWAL 6 x25
LWR 6350 KIT 13422 19720 172 233 LWR 6350 LWAL 6 x29
LWR 6400 KIT 14846 22440 200 267 LWR 6400 LWAL 6x33
LWR 6450 KIT 16231 25160 228 300 LWR 6450 LWAL 6 x37
LWR 6500 KIT 17537 27880 256 333 LWR 6500 LWAL 6 x41
* Nos$noé¢ dla 10 elementéw tocznych
Wigczajac 8 zderzakéw kraricowych 6
Oznaczenia Nos$nos¢* Skok Oznaczenie Oznaczenie
dynamiczna statyczna szyny koszyka
C Co min. max.
N mm
LWR 90200 KIT 17000 18300 110 133 LWR 90200 LWAL 9x10
LWR 90300 KIT 24528 29280 142 200 LWR 90300 LWAL 9x16
LWR 90400 KIT 30324 38430 202 267 LWR 90400 LWAL 9x21
LWR 90500 KIT 35820 47580 262 333 LWR 90500 LWAL 9x26
* No$noé¢ dla 10 elementéw tocznych
Wigczajac 8 zderzakéw kraricowych LWERA 9
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2 Systemy prowadzenia
Precyzyjne prowadnice szynowe

LWR 1

Rysunki patrz
strona 76

LWR 2

Rysunki patrz
strona 76




LWR 3

Rysunki patrz
strona 76

LWR 6

Rysunki patrz
strona 76

akF

Oznaczenia Wymiary Nosnos¢*
dynam. statycz.

A B L LiJ Jy G Gy NNy AiDw U U; t C Co
mm N

Szyny

LWR 3050 18 8 50 25125 M4 33 6 3,2 8,2

LWR 3075 18 8 75 25125 M4 3,3 6 3,2 8,2

LWR 3100 18 8 100 25 12,5 M4 3,3 6 3,2 8,2

LWR 3125 18 8 125 25125 M4 3,3 6 3,2 8,2

LWR 3150 18 8 150 25 12,5 M4 3,3 6 3,2 8,2

LWR 3175 18 8 175 25 12,5 M4 3,3 6 3,2 8,2

LWR 3200 18 8 200 25125 M4 3,3 6 3,2 8,2

LWR 3250 18 8 250 25 12,5 M4 3,3 6 3,2 8,2

LWR 3300 18 8 300 25125 M4 3,3 6 3,2 8,2

Ztozenia wateczkowe

LWAK 3 3 75 1 5 1320 1600

LWJK 3 3 7 1 4,2 1340 680

LWAA 3 3 7 05 5 1320 1600

Zakoriczenia

LWERA 3 2,5

LWERB 3 2 -

LWERC 3 2 5

Specjalna $ruba przytgczeniowa

LWGD 3

* No$nos¢ dla 10 elementéw tocznych

Oznaczenia Wymiary Nosnosc¢*

dynam. statycz.

A B L LiJ Jg G G N Ny AiDw U Uy t C Co
mm N

Szyny

LWR 6100 31 15 100 50 25 M6 5,2 9,5 5,2 14

LWR 6150 31 15 150 50 25 M6 5,2 9,5 52 14

LWR 6200 31 15 200 50 25 M6 5,2 9,5 52 14

LWR 6250 31 15 250 50 25 M6 5,2 9,5 5,2 14

LWR 6300 31 15 300 50 25 M6 5,2 9,5 5,2 14

LWR 6350 31 15 350 50 25 M6 5,2 9,5 5,2 14

LWR 6400 31 15 400 50 25 M6 5,2 9,5 5,2 14

LWR 6450 31 15 450 50 25 M6 5,2 9,5 52 14

LWR 6500 31 15 500 50 25 M6 5,2 9,5 5,2 14

Ztozenia wateczkowe

LWAL 6 6 14827 9 5850 6800

LWJK 6 6 14 25 9 5850 2700

Zakoriczenia

LWERA 6 3 -

LWERB 6 3 -

LWERC 6 3 6

Specjalna $ruba przytgczeniowa

LWGD 6

* Nos$nosc dla 10 elementdw tocznych
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2 Systemy prowadzenia

Precyzyjne prowadnice szynowe

LWR 9

Rysunki patrz
strona 76

LWR 12

Rysunki patrz
strona 76

80

Oznaczenia Wymiary Nosnosc¢*
dynam. statycz.

A B L L1J Jy G Gt N Ny A Dw U U; t C Co
mm N

Szyny

LWR 90200 44 22 200 100 50 M8 6,8 11 6,2 20

LWR 90300 44 22 300 100 50 M8 6,8 11 6,2 20

LWR 90400 44 22 400 100 50 M8 6,8 11 6,2 20

LWR 90500 44 22 500 100 50 M8 6,8 11 6,2 20

LWR 90600 44 22 600 100 50 M8 6,8 11 6,2 20

LWR 90700 44 22 700 100 50 M8 6,8 11 6,2 20

Ziozenia wateczkowe

LWAL 9 9 20 4 14 17000 18300

LWJK 9 9 20 35 14 14000 6100

Zakoriczenia

LWERA 9 4 -

LWERB 9 4 -

LWERC 9 4 7

Specijalna $ruba przytgczeniowa

LWGD 9

* Nos$nosc dla 10 elementéw tocznych

Oznaczenia Wymiary Nosnos¢*

dynam. statycz.

A B L LiJ JiG GyN Ny AijDw U Uq t C Co
mm N

Szyny

LWR 120300 58 28 300 100 50 M10 8,5 14 8,2 26

LWR 120400 58 28 400 100 50 M10 8,5 14 8,2 26

LWR 120500 58 28 500 100 50 M10 8,5 14 8,2 26

LWR 120600 58 28 600 100 50 M10 8,5 14 8,2 26

Ziozenia wateczkowe

LWAL 12 12 25 5 18 30000 30500

LWJK 12 12 20 4 155 25000 10800

Zakoniczenia

LWERA 12 5 -

LWERB 12 5 -

LWERC 12 5 8

Specjalna $ruba przytgczeniowa

LWGD 12

* Nosnosc dla 10 elementdw tocznych
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LWRE ..

Prowadnice szynowe LWRE sa
logicznym rozwinigciem sprawdzone;j
konstrukcji prowadnic szynowych
LWR.

W obrebie systemu modufowego
prowadnice LWRE oferujg wyjagtkowo
korzystny stosunek ceny do jakosci
dziatania.

Obok znanych cech
charakterystycznych dla serii LWR
nowe prowadnice szynowe LWRE
oferuja korzysci wynikajace z
pieciokrotnego wzrostu No$nosci i
dwukrotnego zwiekszenia
sztywnosci, osiagnietych poprzez
optymalizacje geometrii wewnetrznej

Szyny
../) Dy

w pofgczeniu ze wzrostem Srednicy
wateczkow.

Prowadnice szynowe LWRE daja
znaczny wzrost marginesu
bezpieczenstwa, dlatego duzo
mniejsza prowadnica liniowa LWRE
moze by¢ zastosowana w obrebie
dostepnej przestrzeni projektowe;j,
przy zachowaniu tej samej nosnosci
jak LWR.

Wymiary montazowe i
przytaczeniowe prowadnic
szynowych LWRE 3, 6, 9 sg zgodne
z wymiarami dla prowadnic
szynowych z zakresu modutowego
SKF przedstawionych w tym
katalogu. Zaleca sie wykonywanie z
odcinkéw prowadnic o dtugosci

przekraczajgcej 1200 mm. Budowa
prowadnic szynowych LWRE zostata
zoptymalizowana dzigki zastosowaniu
duzych elementéw tocznych i
polepszeniu geometrii wewnetrznej,
dzieki czemu uzyskano wysokg
nos$nos¢ i sztywnos¢. Prowadnice sg
dostepne z systemem ACS.

Kazda czes¢ systemu prowadnicy
szynowej LWRE musi by¢
zamawiana oddzielnie, z powodu
duzej ilosci mozliwych kombinac;ji

4 szyn LWRE

2 zespotéw wateczkdw utozonych
krzyzowo LWAKE

8 zakonczen LWERE

LWRE .. KIT
Zestaw KIT dla zestawu modufowego

jest niepowtarzalng ustuga
dostarczang jedynie przez SKF.

.—n—w_-—
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Zakonczenia
L
“‘H*

iy [

allc
LWERE 3, 6,9

e

LWEREC_ 3,6,9
Ze zgarniaczem

LWERE 4

L

. - zgarniacz

akF

Zespoty wateczkéw
ufozonych krzyzowo

Specjalna sruba
przytaczeniowa

LWAKE 3, 6, 9

LWAKE 3, 6, 9 ACS

LWGD

LWAKE 4

LWAKE 4 ACS
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2 Systemy prowadzenia
Precyzyjne prowadnice szynowe

LWRE 3/4/6/9 .. KIT
4 prowadnice szynowe LWRE
2 zespoty wateczkéw utozonych

krzyzowo LWAKE
8 zakonczen LWERE

Rysunki patrz strona 81

Rysunki patrz strona 81

Rysunki patrz strona 81

Rysunki patrz strona 81

82

Oznaczenia Nosnos¢* Skok Oznaczenie Oznaczenie
dynamiczna statyczna szyny koszyka
C Co min. max.
N mm
LWRE 3050 KIT 4230 5100 25 33 LWRE 3050 LWAKE 3x6
LWRE 3075 KIT 5803 7650 38 50 LWRE 3075 LWAKE 3x9
LWRE 3100 KIT 7263 10200 50 67 LWRE 3100 LWAKE 3x12
LWRE 3125 KIT 8644 12750 63 83 LWRE 3125 LWAKE 3x15
LWRE 3150 KIT 9964 15300 75 100 LWRE 3150 LWAKE 3x18
LWRE 3175 KIT 11238 17850 88 117 LWRE 3175 LWAKE 3x21
LWRE 3200 KIT 12471 20400 100 133 LWRE 3200 LWAKE 3x24
* Nos$nosc¢ dla 10 elementéw tocznych
Witaczajac 8 zderzakéw krancowych LWERE 3
Oznaczenia Nos$nos¢* Skok Oznaczenie Oznaczenie
dynamiczna statyczna szyny koszyka
C Co min. max.
N mm
LWRE 4100 KIT 17300 20800 39 67 LWRE 4100 LWAKE 4x10
LWRE 4150 KIT 23735 31200 62 100 LWRE 4150 LWAKE 4x15
LWRE 4200 KIT 28541 39520 95 133 LWRE 4200 LWAKE 4x19
LWRE 4250 KIT 34246 49920 118 167 LWRE 4250 LWAKE 4x24
LWRE 4300 KIT 38622 58240 152 200 LWRE 4300 LWAKE 4x28
LWRE 4350 KIT 43902 68640 169 233 LWRE 4350 LWAKE 4x33
LWRE 4400 KIT 49009 79040 192 267 LWRE 4400 LWAKE 4x38
* Nosnos¢ dla 10 elementéw tocznych
Wiaczajgc 8 zderzakéw kraricowych LWERE 4
Oznaczenia Nos$nos¢* Skok Oznaczenie Oznaczenie
dynamiczna statyczna szyny koszyka
C Co min. max.
N mm
LWRE 6100 KIT 25743 27300 46 67 LWRE 6100 LWAKE 6x7
LWRE 6150 KIT 34000 39000 80 100 LWRE 6150 LWAKE 6x10
LWRE 6200 KIT 44204 54600 92 133 LWRE 6200 LWAKE 6x14
LWRE 6250 KIT 51431 66300 126 167 LWRE 6250 LWAKE 6x17
LWRE 6300 KIT 58382 78000 160 200 LWRE 6300 LWAKE 6x20
LWRE 6350 KIT 67304 93600 172 233 LWRE 6350 LWAKE 6x24
LWRE 6400 KIT 73781 105300 208 267 LWRE 6400 LWAKE 6x27
* Nosnos¢ dla 10 elementéw tocznych
Wiaczajac 8 zderzakéw kraricowych LWERE 6
Oznaczenia Nos$nos¢* Skok Oznaczenie Oznaczenie
dynamiczna statyczna szyny koszyka
C Co min. max.
N mm
LWRE 90200 KIT 78000 78000 80 133 LWRE 90200 LWAKE 9x10
LWRE 90300 KIT 112540 124800 88 200 LWRE 90300 LWAKE 9x16
LWRE 90400 KIT 139132 163800 128 267 LWRE 90400 LWAKE 9x21

* Nosnos¢ dla 10 elementdw tocznych

Wiaczajac 8 zderzakéw kraricowych LWERE 9
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LWRE 3/4/6/9 .. ACS - KIT

Oznaczenia Nos$nos¢* Skok Oznaczenie Oznaczenie
4 prowadnice szynowe LWRE ACS dynam. stat. szyny koszyka
2 zespoty wateczkéw ufozonych (0 Co min. max.
krzyzowo LWAKE N mm

8 zakonczenn LWERE
LWRE 3050 ACS-KIT 4230 5100 20 33 LWRE3050ACS LWAKE3x6ACS

LWRE3075ACS-KIT 5294 6800 30 50 LWRE3075ACS LWAKE3x6ACS

LWRE3100ACS-KIT 6300 8500 45 67 LWRE3100ACS LWAKE3x10ACS
LWRE3125ACS-KIT 7731 11050 62 83 LWRE3125ACS LWAKE3x13ACS
LWRE 3150 ACS-KIT 9090 13600 79 100 LWRE3150ACS LWAKE3x16ACS
LWRE3175ACS-KIT 9964 15300 94 117 LWRE 3175ACS LWAKE3x18ACS
LWRE 3200 ACS-KIT 11653 18700 100 133 LWRE 3200ACS LWAKE3x22ACS

* Nos$nosc dla 10 elementéw tocznych

Rysunki patrz strona 81 Wiaczajac 8 zderzakéw kraricowych LWERE 3
Oznaczenia Nosnos¢é* Skok Oznaczenie Oznaczenie
dynam. stat. szyny koszyka
C Co min. max.
N mm

LWRE 4100 ACS-KIT 14536 16640 40 67 LWRE4100ACS LWAKE4x8ACS

LWRE 4150 ACS-KIT 19944 24960 79 100 LWRE4150ACS LWAKE4x12ACS
LWRE 4200 ACS-KIT 26170 35360 96 133 LWRE4200ACS LWAKE4x17 ACS
LWRE 4250 ACS-KIT 30859 43680 129 167 LWRE4250ACS LWAKE4x21ACS
LWRE 4300 ACS-KIT 36452 54080 152 200 LWRE4300ACS LWAKE4x26 ACS
LWRE 4350 ACS-KIT 41813 64480 175 233 LWRE4350ACS LWAKE4x31ACS
LWRE 4400 ACS-KIT 45964 72800 203 267 LWRE4400ACS LWAKE4x35ACS

* No$nos¢ dla 10 elementéw tocznych

Rysunki patrz strona 81 Wiaczajac 8 zderzakéw krarnicowych LWERE 4
Oznaczenia Nos$nos¢* Skok Oznaczenie Oznaczenie
dynam. stat. szyny koszyka
C Co min. max.
N mm

LWRE 6100 ACS-KIT 22826 23400 37 67 LWREG6100ACS LWAKE6x6ACS

LWRE 6150 ACS-KIT 31318 35100 71 100 LWREG6150ACS LWAKE6x9ACS

LWRE 6200 ACS-KIT 39196 46800 105 133 LWREG6200ACS LWAKE6x12ACS
LWRE 6250 ACS-KIT 49056 62400 117 167 LWREG6250ACS LWAKE6x16ACS
LWRE 6300 ACS-KIT 56093 74100 151 200 LWREG6300ACS LWAKE6x19ACS
LWRE 6350 ACS-KIT 65107 89700 163 233 LWRE6350ACS LWAKE6x23ACS
LWRE 6400 ACS-KIT 71640 101400 197 267 LWREG6400ACS LWAKE6x36ACS

* No$noé¢ dla 10 elementéw tocznych

Rysunki patrz strona 81 Witaczajac 8 zderzakéw kraricowych LWERE 6
Oznaczenia Nos$nos¢* Skok Oznaczenie Oznaczenie
dynam. stat. szyny koszyka
C Co min. max.
N mm

LWRE90200ACS-KIT 65540 62400 100 133 LWRE 90200 ACSLWAKE 6x8 ACS
LWRE90300ACS-KIT 95713 101400 140 200 LWRE 90300 ACSLWAKE 6x13 ACS
LWRE 90400 ACS-KIT 123369 140400 180 267 LWRE 90400 ACSLWAKE 6x18 ACS

* No$nos¢ dla 10 elementéw tocznych
Rysunki patrz strona 81 Witaczajac 8 zderzakéw kraricowych LWERE 9
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2 Systemy prowadzenia
Precyzyjne prowadnice szynowe

LWRE 3

Rysunki patrz
strona 81

LWRE 2211

Rysunki patrz
strona 81

84

Oznaczenia Wymiary Nosnos¢*
dynamiczna statyczna
A B L LiJ Jy G Gy NNy A Dwt C Co
mm N
Szyny
LWRE 3050 18 8 50 25125M433 6 3,2 8,7
LWRE 3075 18 8 75 25125M433 6 3,2 87
LWRE 3100 18 8 100 25 125M433 6 3,2 8,7
LWRE 3125 18 8 125 25125M433 6 3,2 87
LWRE 3150 18 8 150 25 125M433 6 3,2 8,7
LWRE 3175 18 8 175 25 12,5 M4 3,3 6 3,2 8,7
LWRE 3200 18 8 200 25 125M433 6 3,2 8,7
Zespoty wateczkéw utozonych krzyzowo
LWAKE 3 4 6,25 6300 8500
Zakonczenia
LWERE 3 2 -
LWEREC 3 - 4
Specjalna $ruba przytgczeniowa
LWGD 3
* No$no$¢ dla 10 elementéw tocznych
Oznaczenia Wymiary Nosnos¢*
dynam. statycz.
A B L LyJd Jy G Gy N Ny A Dyt t4 to C Co
mm N
Szyny
LWRE 22110080 22 11 80 40 20 M5 43 754,111 4 6,25 2,65 3,6 6300 8500
LWRE 22110120 22 11 120 40 20 M5 43 754111 4 6,25 2,65 3,6 6300 8500
LWRE 22110160 22 11 160 40 20 M5 43 754111 4 6,25 2,65 3,6 6300 8500
LWRE 22110200 22 11 200 40 20 M5 43 754,111 4 6,25 2,65 3,6 6300 8500
LWRE 22110240 22 11 240 40 20 M5 43 754,111 4 6,25 2,65 3,6 6300 8500
LWRE 22110280 22 11 280 40 20 M5 43 754,111 4 6,25 2,65 3,6 6300 8500
LWRE 22110320 22 11 320 40 20 M5 43 754,111 4 6,25 2,65 3,6 6300 8500
LWRE 22110360 22 11 360 40 20 M5 43 754111 4 6,25 2,65 3,6 6300 8500
LWRE 22110400 22 11 400 40 20 M5 43 754,111 4 6,25 2,65 3,6 6300 8500
Zespoly wateczkéw utozonych krzyzowo
LWAKE 3 4 6,25 6300 8500
Zakonczenia
LWERE 3 2 -
LWEREC 3 - 4

* Nos$nosc dla 10 elementéw tocznych
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LWRE 4

Rysunki patrz
strona 81

LWRE 6

Rysunki patrz
strona 81

akF

Oznaczenia Wymiary Nosnos$¢*
dynamiczna statyczna

A B L LiJ Jy G Gy NNy A Dw t C Co
mm N

Szyny

LWRE 4100 25 12 100 25125 M4 33 6 32 12

LWRE 4150 25 12 150 25125 M4 33 6 32 12

LWRE 4200 25 12 200 25125 M4 33 6 32 12

LWRE 4250 25 12 250 25 125 M4 33 6 32 12

LWRE 4300 25 12 300 25125 M4 33 6 32 12

LWRE 4400 25 12 400 25125 M4 33 6 32 12

Zespoty wateczkéw utozonych krzyzowo

LWAKE 4 6,5 8 17300 20800

Zakoriczenia

LWERE 4 4 -

Specijalna $ruba przytgczeniowa

LWGD 4

* No$no$¢ dla 10 elementéw tocznych

Oznaczenia Wymiary Nosnos$c*

dynamiczna statyczna

A B L L1J Jy G Gy N Ny Af Dy t C Co
mm N

Szyny

LWRE 6100 31 15 100 50 25 M6 5,2 9,552 15

LWRE 6150 31 15 150 50 25 M6 5,2 9,552 15

LWRE 6200 31 15 200 50 25 M6 5,2 9,55,2 15

LWRE 6250 31 15 250 50 25 M6 5,2 9,5 5,2 15

LWRE 6300 31 15 300 50 25 M6 5,2 9,5 5,2 15

LWRE 6400 31 15 400 50 25 M6 5,2 9,5 5,2 15

Zespoty wateczkéw utozonych krzyzowo

LWAKE 6 8 11 34000 39000

Zakoriczenia

LWERE 6 3 -
LWEREC 6 - 5
Specjalna $ruba przytgczeniowa
LWGD 6

* No$no$¢ dla 10 elementéw tocznych
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2 Systemy prowadzenia
Precyzyjne prowadnice szynowe

LWRE 9
Oznaczenia Wymiary Nosnos¢*
dynamiczna statyczna
A B L LiJ Ji G Gy N Ny Aj Dy t C Co
mm N
Szyny

LWRE 90200 44 22 200 100 50 M8 6,8 11 6,2 22
LWRE 90300 44 22 300 100 50 M8 6,8 11 6,2 22
LWRE 90400 44 22 400 100 50 M8 6,8 11 6,2 22
LWRE 90500 44 22 500 100 50 M8 6,8 11 6,2 22
LWRE 90600 44 22 600 100 50 M8 6,8 11 6,2 22
LWRE 90700 44 22 700 100 50 M8 6,8 11 6,2 22
Zespoty wateczkéw utozonych krzyzowo
LWAKE 9 12 16 78000 78000
Zakoriczenia
LWERE 9 & =
LWEREC 9 - 6
Specjalna $ruba przytgczeniowa
LWGD 9
Rysunki patrz

* Nos$nosc dla 10 elementdw tocznych

strona 81
LWRE 3 ACS
Oznaczenia Wymiary Nosnos$¢*
dynamiczna statyczna
A B L LiJ Jy G Gy N Ny A Dwt t3 C Co
mm N
Szyny
LWRE 3050 ACS 18 8 50 25 12,5M4 3,3 6 3,2 8,7 9
LWRE 3075ACS 18 8 75 25 125M4 3,3 6 3,2 8,7 9
LWRE 3100 ACS 18 8 100 25 12,5M4 3,3 6 3,2 8,7 9
LWRE 3125 ACS 18 8 125 25 125M4 3,3 6 3,2 8,7 g
LWRE 3150 ACS 18 8 150 25 12,5 M4 3,3 6 3,2 8,7 9
LWRE 3175 ACS 18 8 175 25 125M4 33 6 3,2 8,7 9
LWRE 3200 ACS 18 8 200 25 12,5M4 3,3 6 3,2 8,7 9
Zespoly wateczkéw utozonych krzyzowo
LWAKE 3 ACS 4 6,25 6300 8500
Zakoriczenia
LWERE 3 2 -
LWEREC 3 - 4
Specijalna $ruba przytgczeniowa
LWGD 3

Rysunki patrz
strona 81

* Nosnosc dla 10 elementdw tocznych
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LWRE 2211 ACS

Oznaczenia Wymiary Nosnos¢*
dynam. statycz.
A B L LiJ Jy G G N Ny Aj Dy t ts C Co
mm N
Szyny
LWRE 22110080 ACS 22 11 80 40 20 M5 4,3 7,5 4,1 11 9
LWRE 22110120 ACS 22 11 120 40 20 M5 437,55 4,1 11 9
LWRE 22110160 ACS 22 11 160 40 20 M5 437,55 4,1 11 9
LWRE 22110200 ACS 22 11 200 40 20 M5 4375 4,1 11 9
LWRE 22110240 ACS 22 11 240 40 20 M5 43 7,5 4,1 11 9
LWRE 22110280 ACS 22 11 280 40 20 M5 4,3 7,5 4,1 11 9
LWRE 22110320 ACS 22 11 320 40 20 M5 4,37,5 4,1 11 9
LWRE 22110360 ACS 22 11 360 40 20 M5 437,55 4,1 11 9
LWRE 22110400 ACS 22 11 400 40 20 M5 4375 4,1 11 9
Zespoty wafeczkéw utozonych krzyzowo
LWAKE 3 ACS 4 6,25 6300 8500
Zakoriczenia
LWERE 3, LWEREC 3
Rysunki patrz oy )
* Nosnosc dla 10 elementéw tocznych
strona 81
LWRE 4 ACS
Oznaczenia Wymiary Nosnos¢*
dynamiczna statyczna
A B L LiJ Jy G Gy NNy A Dwt t3 C Co
mm N
Szyny
LWRE 4100 ACS 25 12 100 25 125 M4 33 6 3,2 12 17
LWRE 4150 ACS 25 12 150 25 125 M4 33 6 3,2 12 17
LWRE 4200 ACS 25 12 200 25 125 M4 33 6 3,2 12 17
LWRE 4250 ACS 25 12 250 25 12,5 M4 33 6 3,2 12 17
LWRE 4300 ACS 25 12 300 25 125 M4 33 6 3,2 12 17
LWRE 4350 ACS 25 12 350 25 125 M4 33 6 3,2 12 17
LWRE 4400 ACS 25 12 400 25 125 M4 33 6 3,2 12 17
Zespoty wateczkéw utozonych krzyzowo
LWAKE 4 ACS 6,5 8 17300 20800
Zakoriczenia
LWERE 4 4 -
Specjalna $ruba przytgczeniowa
LWGD 4

Rysunki patrz

* Nosnosc dla 10 elementéw tocznych
strona 81 Y
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2 Systemy prowadzenia
Precyzyjne prowadnice szynowe

LWRE 6 ACS

Oznaczenia Wymiary Nosnos¢*
dynamiczna statyczna
A B L L J Jg G Gi N Ny Aj Dyt t3 C Co
mm N
Szyny
LWRE 6100 ACS 31 15 100 50 25 M6 5,2 9,55,2 15 15,3
LWRE 6150 ACS 31 15 150 50 25 M6 5,2 9,5 5,2 15 15,8
LWRE 6200 ACS 31 15 200 50 25 M6 5,2 9,5 5,2 15 15,3
LWRE 6250 ACS 31 15 250 50 25 M6 5,2 9,5 5,2 15 15,3
LWRE 6300 ACS 31 15 300 50 25 M6 5,2 9,5 5,2 15 158
LWRE 6400 ACS 31 15 400 50 25 M6 5,2 9,55,2 15 15,3
Zespoty wateczkéw utozonych krzyzowo
LWAKE 6 ACS 8 11 34000 39000
Zakonczenia
LWERE 6 3 -
LWEREC 6 - 5
Specjalna $ruba przytgczeniowa
LWGD 6
Rysunki patrz o .
* Nosnosc dla 10 elementdw tocznych
strona 81
LWRE 9 ACS
Oznaczenia Wymiary Nosnos¢*
dynamiczna statyczna
A B L LiJd JgG Gy N Ny A Dwt t3 C Co
mm N
Szyny
LWRE 90200 ACS 44 22 200 100 50 M8 6,8 11 6,2 22 22
LWRE 90300 ACS 44 22 300 100 50 M8 6,8 11 6,2 22 22
LWRE 90400 ACS 44 22 400 100 50 M8 6,8 11 6,2 22 22
LWRE 90500 ACS 44 22 500 100 50 M8 6,8 11 6,2 22 22
LWRE 90600 ACS 44 22 600 100 50 M8 6,8 11 6,2 22 22
LWRE 90700 ACS 44 22 700 100 50 M8 6,8 11 6,2 22 22
Zespoty wateczkéw utozonych krzyzowo
LWAKE 9 ACS 12 16 78000 78000
Zakonczenia
LWERE 9 3 -
LWEREC 9 - 6
Specijalna $ruba przytgczeniowa
LWGD 9

Rysunki patrz

* Nosnosc dla 10 elementdw tocznych
strona 81

88
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LWRM .. /LWRYV ..

Systemy prowadzenia o duzej
nosnosci i maksymalnej sztywnosci

Ztozenia igietkowe do prowadnic
szynowych LWRM/LWRV
Ztozenia igietkowe LWHYV skfadajgce
sie z koszyka z tworzywa sztucznego,
ktérym znajduja sie igietkowe
elementy toczne, sg dostepne do
prowadnic szynowych o rozmiarach
6 i 9. Elastyczne potaczenie miedzy
dwoma czeg$ciami koszyka dla dwdch
rzedow wateczkdw, umozliwia zginanie
koszyka pod dowolnym kgtem.
Ztozenia igietkowe LWHW majg
koszyki aluminiowe, ktére utrzymuja

Szyny
-—A -
q._A1_ﬁ|
—or
i f ' 1
.l é e
Ay N
J.' G H '
o
-_‘JE

Zakonczenia %

LWERV

igietkowe elementy toczne. Sg one

dostepne do zespotdéw o rozmiarze 9.
Przy zamdwieniu po oznaczeniu

koszyka musi by¢ podana wtasciwa

diugosc¢ koszyka w mm, np.:

LWHV 10 x 225.

Zakonczenia dla prowadnic
szynowych LWRM/LWRV.
Zakonczenia stuza do ograniczenia
wysuwania sie zfozen igietkowych ze
strefy obcigzenia.

Zakonczenia LWERM i LWERYV sg
odpowiednie zaréwno do aplikacji
poziomych jak i pionowych.

Zakonczenia LWEARM i LWEARV
sg wyposazone w plastikowy
zgarniacz z warga uszczelniajaca

stuzgcag zmniejszeniu ryzyka
zanieczyszczen biezni.

Wszystkie zakonczenia sg
dostarczane z potrzebnymi Srubami
przytaczeniowymi.

Wymiary montazowe i
przytaczeniowe prowadnic
szynowych LWRM/LWRYV sg zgodne
z wymiarami pozostatych prowadnic
szynowych z zakresu modufowego
SKF przedstawionego w tym katalogu.

Z powodu duzej liczby mozliwych
kombinacji, wszystkie komponenty
prowadnic szynowych LWRM/LWRV
muszg by¢ zamawiane oddzielnie, np.:

2 prowadnice szynowe LWRM
2 prowadnice szynowe LWRV
2 ztozenia igietkowe LWHW

2 zakonczenia LWERM.

[

I
[
[

-t
B,

Ztozenia elementéw tocznych

Specjalna sruba
przyfaczeniowa
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2 Systemy prowadzenia
Precyzyjne prowadnice szynowe

LWRM 6/ LWRYV 6

Rysunki patrz
strona 89

LWRM 9 /LWRV 9

Rysunki patrz
strona 89

90

Oznaczenia Wymiary Nosnos¢*
dynam. statycz.
ABL LiJ Jj G Gi N Ny Ay Ao A3 DU t C Co
mm N
Szyny
LWRM/LWRV 610031 15100 5025 M6 5,2 9,5 5,2 17 18 11
LWRM/LWRV 615031 15150 5025 M6 5,2 9,5 5,2 17 18 11
LWRM/LWRV 620031 15200 5025 M6 5,2 9,5 5,2 17 18 11
LWRM/LWRV 625031 15250 5025 M6 5,2 9,5 5,2 17 18 11
LWRM/LWRV 630031 15300 5025 M6 5,2 9,5 5,2 17 18 11
LWRM/LWRV 640031 15400 5025 M6 5,2 9,5 5,2 17 18 11
Ztozenia igietkowe
LWHV 10 2 10 3,75 10400 25500
Zakonczenia
LWERM 6 4 -
LWEARM 6 - 6
LWERYV 6 4 -
LWEARV 6 — 6
Specijalna $ruba przytaczeniowa
LWGD 6
* Nosnosc dla 10 elementdw tocznych
Oznaczenia Wymiary Nosnos¢*
dynam. statycz.
ABL LiJ JiG Gy NNy Ay A A3DywU t C Co
mm N
Szyny
LWRM/LWRYV 90200 44 22 200 100 50 M8 6,8 11 6,2 23,1 27 17
LWRM/LWRYV 90300 44 22 300 100 50 M8 6,8 11 6,2 23,1 27 17
LWRM/LWRYV 90400 44 22 400 100 50 M8 6,8 11 6,2 23,1 27 17
LWRM/LWRYV 90500 44 22 500 100 50 M8 6,8 11 6,2 23,1 27 17
Ztozenia igietkowe
LWHW 15 2 15 4,5 16300 4500
LWHV 15 2 15 3,75 16300 4500
Zakoriczenia
LWERM 9 (5e) —
LWEARM 9 - 83
LWERV 9 6,3 —
LWEARV 9 - 83

Specjalna $ruba przytgczeniowa
LWGD 9

* Nos$nosc dla 10 elementdw tocznych
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LWRPM ../ LWRPV ..

Prowadnice liniowe szynowe na
ograniczone przemieszczenia, z
wktadkami Slizgowymi biezni
wykonanymi z tworzywa Turcite-B®").

Ten materiat bazowany na PTFE,
jest samosmarowny i ma doskonate
wiasnosci slizgowe.

Sucha wktadka slizgowa jest
przymocowana do niehartowanej
szyny za pomoca kleju, a potem
powierzchnia jest szlifowana.

Aby unikng¢ uszkodzenia warstwy
slizgowej, krawedzie prowadzgce
szyn LWRPV sg lekko zaokraglone.

Wymiary tych szyn sg takie same
jak szyn serii LWRV.

Prowadnice szynowe
LWRPM/LWRPV sg najlepszym
wyborem w sytuacji, gdzie z powodu

Szyny

warunkdéw otoczenia prowadnice
szynowe ze ztozeniami tocznymi nie
moga pracowag.

Takie aplikacje obejmujg
zastosowania, gdzie wystepujg duze
obcigzenia udarowe mogace
spowodowac odgniecenia elementow
tocznych na biezniach, lub gdy
wymagane sg bardzo mafe skoki
prowadnicy.

Niekorzystne warunki trybologiczne
powodowane przez takie warunki
pracy moga wywotac tuszczenie
biezni w prowadnicach szynowych z
elementami tocznymi.

Wymiary montazowe i przytac-
zeniowe prowadnic szynowych
LWRPM/LWRPYV sg zgodne z
wymiarami pozostatych prowadnic
szynowych z zakresu modutowego
SKF przedstawionego w tym katalogu

Prowadnice szynowe
LWRPM/LWRPYV charakteryzuja sie:
— praca bez drgan ciernych
— przesuwem bez zakiécen
— dobrymi wtasnosciami pracy w

warunkach awaryjnych
— matym zuzyciem i wysoka
niezawodnoscig
— odpornoscig na zanieczyszczenia
— bardzo dobrymi witasno$ciami
ttumienia drgan.
Przy zamawianiu wszystkie
komponenty prowadnic szynowych
LWRM/ LWRV muszg by¢
wymienione oddzielnie, np.:

2 szyny LWRPM 6300
2 szyny LWRPV 6300

1) Turcite-B® jest zarejestrowanym znakiem
towarowym firmy Busak & Shamban GmbH.
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Zakonczenia

Z powodu swojej konstrukciji,
prowadnice szynowe tych serii
zwykle nie wymagaja stosowania
zakonczen.

akF

Wktadki slizgowe

Bieznie prowadnic slizgowych
LWRPM sg wyposazone we wktadki
Slizgowe, ktére sg mocowane za
pomoca kleju i nastepnie szlifowane
na wymiar. Nie sg wymagane
specjalne instrukcje przy zamawianiu
materiatu wktadek.

Specjalna sruba
przytaczeniowa

LWGD
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2 Systemy prowadzenia
Precyzyjne prowadnice szynowe

LWRPM 3
Oznaczenia Wymiary Nosnos¢ dynamiczna*

A BL H J Jy G Gi NNy Ay A, A3 C

mm N

Szyny

LWRPM 3050 18 8 50 0,7 2512,5M4 3,36 3,2 9,59,6 6,5 300 N/100 mm
LWRPM 3075 18 8 75 0,7 2512,5M4 3,36 3,29,59,6 6,5

LWRPM 3100 18 8 100 0,7 25 12,5M4 3,3 6 3,2 9,5 9,6 6,5

LWRPM 3125 18 8 125 0,7 2512,5M4 3,3 6 3,2 9,5 9,6 6,5

LWRPM 3150 18 8 150 0,7 2512,5M4 3,3 6 3,2 9,5 9,6 6,5

LWRPM 3175 18 8 150 0,7 2512,5M4 3,3 6 3,2 9,5 9,6 6,5

LWRPM 3200 18 8 200 0,7 2512,5M4 3,3 6 3,2 9,5 9,6 6,5

Specijalna $ruba przytgczeniowa
LWGD 3

Rysunki patrz

* Dla obciazenia powierzchni okoto 1 N/mm? (sa dopuszczalne obciazenia chwilowe do 6 N/mm?)
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LWRPV 3
Oznaczenia Wymiary

A BL J Ji G Gy NNy Ay Ay Ag

mm
Szyny
LWRPV 3050 18 8 50 25 12,5 M4 3,3 6 3,2 9,5 9,6 6,5
LWRPV 3075 18 8 7525 12,5 M4 33 6 3,2 9,5 9,6 6,5
LWRPV 3100 18 8 100 25 12,5 M4 3,3 6 3,2 9,5 9,6 6,5
LWRPV 3125 18 8 125 25 12,5 M4 3,3 6 3,2 9,5 9,6 6,5
LWRPV 3150 18 8 150 25 12,5 M4 3,3 6 3,2 9,5 9,6 6,5
LWRPV 3175 18 8 175 25 12,5 M4 3,3 6 3,2 9,5 9,6 6,5
LWRPV 3200 18 8 200 25 12,5 M4 3,3 6 3,2 9,5 9,6 6,5
Specjalna $ruba przytgczeniowa
LWGD 3
Rysunki patrz
strona 91
LWRPM 6
Oznaczenia Wymiary No$no$¢é dynamiczna*
ABL HJ JyG Gi N Nf AjAA; C
mm N
Szyny

LWRPM 6100 3115 100 1,7 50 25 M6 5,2 9,5 5,2 17 18 11 700 N/ 100 mm
LWRPM 6150 3115 150 1,7 50 25 M6 5,2 9,5 5,2 17 18 11
LWRPM 6200 3115 200 1,7 50 25 M6 5,2 9,5 5,2 17 18 11
LWRPM 6250 3115 250 1,7 50 25 M6 5,2 9,5 5,2 17 18 11
LWRPM 6300 31 15 300 1,7 50 25 M6 5,2 9,5 5,2 17 18 11
LWRPM 6400 31 15 400 1,7 50 25 M6 5,2 9,5 5,2 17 18 11
LWRPM 6500 3115 500 1,7 50 25 M6 5,2 9,5 5,2 17 18 11

Specijalna $ruba przytgczeniowa
LWGD 6

Rysunki patrz

* Dla obcigzenia powierzchni okofo 1 N/mm? (sg dopuszczalne obcigzenia chwilowe do 6 N/mm?)
strona 91
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LWRPV 6

Rysunki patrz
strona 91

LWRPM 9

Rysunki patrz
strona 91

LWRPV 9

Rysunki patrz
strona 91

akF

Oznaczenia Wymiary
ABL J J G G N Ny AjAA;
mm
Szyny
LWRPV 6100 3115 100 50 25 M6 5,2 9,5 5,2 17 18 11
LWRPV 6150 3115 150 50 25 M6 5,2 9,5 5,2 17 18 11
LWRPV 6200 31 15 200 50 25 M6 5,2 9,5 5,2 17 18 11
LWRPV 6250 3115 250 50 25 M6 5,2 9,5 5,2 17 18 11
LWRPV 6300 31 15 300 50 25 M6 5,2 9,5 5,2 17 18 11
LWRPV 6400 3115 400 50 25 M6 5,2 9,5 5,2 17 18 11
LWRPV 6500 31 15 500 50 25 M6 5,2 9,5 5,2 17 18 11
Specijalna $ruba przytgczeniowa
LWGD 6
Oznaczenia Wymiary Nosnosé dynamiczna*
ABL HJ JgG Gy NNy AjA A3 C
mm N
Szyny

LWRPM 90200
LWRPM 90300
LWRPM 90400
LWRPM 90500

44 22 200 1,7 100 50 M8 6,8 11 6,2 23 27 17 1200 N /100 mm
44 22 300 1,7 100 50 M8 6,8 11 6,2 23 27 17
44 22 400 1,7 100 50 M8 6,8 11 6,2 23 27 17
44 22 500 1,7 100 50 M8 6,8 11 6,2 23 27 17

Specjalna $ruba przytgczeniowa

LWGD 9

* Dla obciagzenia powierzchni okoto 1 N/mm? (sa dopuszczalne obciazenia chwilowe do 6 N/mm?)

Oznaczenia Wymiary
ABL J J G Gi N Ny AjAA;3
mm
Szyny
LWRPV 90200 44 22 200 100 50 M8 6,8 11 6,2 23 27 17
LWRPV 90300 44 22 300 100 50 M8 6,8 11 6,2 23 27 17
LWRPV 90400 44 22 400 100 50 M8 6,8 11 6,2 23 27 17
LWRPV 90500 44 22 500 100 50 M8 6,8 11 6,2 23 27 17

Specjalna $ruba przytgczeniowa

LWGD 9
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2 Systemy prowadzenia
Precyzyjne prowadnice szynowe

LWM ../ LWV ..

Te prowadnice szynowe umozliwiajg
projektowanie systeméw prowadzenia
liniowego do duzych obcigzeni o
maksymalnej sztywnosci. Geometria
wewnetrzna jest identyczna z
geometrig prowadnic z zakresu
modutowego serii LWRM/LWRV.
Poniewaz stosowany jest ten sam
zespot ztozenia igietkowego,
charakterystyki obcigzenia tozyska
sg identyczne. Jednakze wymiary
zewnetrzne prowadnic szynowych
LWM/LWV rdznig sie nieznacznie od
wymiarow prowadnic LWRM/LWRYV z
zakresu modufowego.

Prowadnice szynowe LWM/LWV
sg szeroko stosowane w
obrabiarkach. Prowadnice
LWM/LWV majg standardowo otwor
przytaczeniowy typu 15, tzn. otwor

przelotowy z pogtebieniem
stozkowym.

Jesli zostanie zamdwiony otwor
przytaczeniowy typu 13, odpowiednie
nagwintowane wktadki sg
dostarczane z prowadnica.

W przypadku nowych konstrukc;ji
zaleca sie wybor prowadnic
szynowych LWRM/LWRYV. Sg one
zamienne z innymi prowadnicami z
zakresu modutowego.

Zlozenia igietkowe dla prowadnic
szynowych LWM/LWV

Ztozenia igietkowe LWHV majg
koszyk z tworzywa sztucznego
utrzymujacy igietkowe elementy
toczne. Elastyczne potfgczenie
miedzy dwoma czesciami koszyka
dla dwoch rzeddw wateczkow
umozliwiajg zginanie koszyka pod
dowolnym katem.

Szyny
‘E\"w
e { ' o
= |
SIS H - HE
— e - G- el
- s - Otwér typu 13 Otwor typu 13
oA
i
g |@ |
[ ) | -
: .M i + =
Lt — |
T T ; - h
<h- Otwortypu 15 e s - L -
LWM Szyna
- A=
-.!\.:-l .
"‘Jr"' -
[ =
0| K e
14[.' M J ] - 4

Zakonczenia

£ g“‘

.- Zgarniacz

LWEV

zgarniacz
.~ zgarniac

LWEAM
ze zgarniaczem

94

LWEAV
ze zgarniaczem

Ztozenia igietkowe LWHW majg
koszyk aluminiowy z igietkowymi
elementami tocznymi umieszczonymi
wzgledem siebie pod katem prostym.
Elementy toczne sg utrzymywane
przez koszyk.

Zakoriczenia do prowadnic
szynowych LWM/LWV

Zakonczenia stuzg do zabezpieczania
koszyka przed przesuwaniem poza
strefe obcigzenia. Zakonczenia
LWEM i LWEV s3a odpowiednie do
prowadnic szynowych montowanych
w uktadzie poziomym i pionowym.

Dodatkowo zakoriczenia LWEAM i
LWEAYV sg wyposazone w plastikowy
zgarniacz z warga uszczelniajgcg
stuzgcg usuwaniu zanieczyszczen z
biezni.

Wszystkie zakoriczenia sa
dostarczane z potrzebnymi Srubami
przytagczeniowymi.

Zaleca sie, aby prowadnice
szynowe dfuzsze niz 1200 mm byty
wykonywane z odcinkow. Jesli, z
powoddw konstrukcyjnych, wymagane
sa szyny jednoczesciowe, moga by¢
one dostarczone na specjalne
zamowienie.

Specjalna sruba
przyfaczeniowa

LWGD

Ztozenia elementdw tocznych

, D Py

’ 6 A AR AR A
N3 [ﬂ][ﬂj[ﬂﬂﬂjfﬂjfﬂ

LWHV . Tworzywo sztuczne

Aluminium

LWHW
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LWM 3015/
LWV 3015

Rysunki patrz
strona 94

LWM 4020 /
LWV 4020

Rysunki patrz
strona 94

akF

Oznaczenia Wymiary Nosnos¢*
dynam. statycz.
ABL LidWymdG N Ny N A Ay, Az Dy Ut C Co
mm N
Szyny

LWM/LWV 3015100 3015 100 40 15 M4 8,5 4,5 5,25 16 17,2 10,5
LWM/LWYV 3015150 3015 150 40 15 M4 8,5 4,5 5,25 16 17,2 10,5
LWM/LWV 3015200 3015200 40 15 M4 8,5 4,5 5,25 16 17,2 10,5
LWM/LWYV 3015300 3015300 40 15 M4 8,5 4,5 5,25 16 17,2 10,5
LWM/LWYV 3015400 3015400 40 15 M4 8,5 4,5 5,25 16 17,2 10,5

Ztozenia igietkowe

LWHV10 2 103,75 10400 25500
Zakorczenia
LWEM 3015 4 -
LWEAM 3015 - 6
LWEV 3015 4 -
LWEAYV 3015 - 6
Odpowiednia $ruba przytaczeniowa
M3 DIN 84
* Nosnosc dla 10 elementéw tocznych
1) DladtugosciL <J + 2. Jimin , J = 50 mm (z wyjatkiem LWM/LWV 3015)
2) J1 zalezy od dfugosci szyny i jest jednakowy na obu koricach: J1 = (L — 3 J)/2
Oznaczenia Wymiary Nosnosc*
dynam. statycz.
ABL Lid"mPG N Ny Np Aj AyA3 Dy U t G Co
mm N
Szyny
LWM/LWV 4020100 4020 100 80 15 M6 11,5 6,8 7,5 22,3 22 13,5
LWM/LWV 4020150 4020 150 80 15 M6 11,5 6,8 7,5 22,3 22 13,5
LWM/LWYV 4020200 4020200 80 15 M611,5 6,8 7,5 22,3 22 13,5
LWM/LWV 4020300 4020300 80 15 M611,5 6,8 7,5 22,3 22 13,5
LWM/LWYV 4020400 4020 400 80 15 M611,5 6,8 7,5 22,3 22 13,5
Ztozenia igietkowe
LWHW 15 2 1545 16300 45000
LWHV 15 2 15 3,75 16300 45000
Zakoriczenia
LWEM 4020 6,3 —
LWEAM 4020 - 83
LWEYV 4020 BIS=
LWEAYV 4020 - 83
Odpowiednia $ruba przytgczeniowa
M5 DIN 84
* No$nos¢ dla 10 elementéw tocznych
1) Dladtugosci L <J + 2. Jimin , J = 50 mm (z wyjgtkiem LWM/LWV 3015)
2) J1 zalezy od dfugosci szyny i jest jednakowy na obu koricach: J1 = (L — 3 J)/2
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2 Systemy prowadzenia
Precyzyjne prowadnice szynowe

LWM 5025 /
LWV 5025

Rysunki patrz
strona 94

LWM 6035 /
LWV 6035

(Na zyczenie)

Rysunki patrz
strona 94

96

Oznaczenia Wymiary

dynam.
Ni No Ay Ao AgDwU t C

ABL LiJ"mdG N

Nosnos¢é*

statycz.
Co

mm N

Szyny
LWM/LWYV 5025010050 25 100 80 20 M6 1
LWM/LWYV 5025020050 25 200 80 20 M6 1

1,5 6,87528 28 17
1,5
LWM/LWYV 5025030050 25 300 80 20 M6 11,5
1,5
1,5

87528 28 17
87528 28 17
87528 28 17
87528 28 17

LWM/LWYV 5025040050 25 400 80 20 M6 1
LWM/LWYV 5025050050 25 500 80 20 M6 1

Ztozenia igietkowe
LWHW 15 2
LWHV 15 2

Zakonczenia

LWEM 5025 6,9 —
LWEAM 5025 - 89
LWEV 5025 6,9 —
LWEAV 5025 - 8,9

Odpowiednia $ruba przytgczeniowa
M6 DIN 84

(2e>le> i)l )]

15 4,5 16300
15 3,75 16300

* Nosnosc dla 10 elementéw tocznych
1) DladtugosciL <J + 2. Jimin , J = 50 mm (z wyjatkiem LWM/LWV 3015)
2) Jq zalezy od dfugosci szyny i jest jednakowy na obu koricach: J1 = (L — 3 J)/2

Oznaczenia Wymiary

dynam.
c A B L L1J" Jimid G N Ny N» Ay A, A3 Dy U t
0

Nosnos¢*

45000
45000

statycz.
C

mm N

Szyny

LWM/LWV 6035020060 35 200
LWM/LWV 6035030060 35 300
LWM/LWV 6035040060 35 400
LWM/LWV 6035050060 35 500
LWM/LWV 6035060060 35 600
LWM/LWYV 6035070060 35 700
LWM/LWYV 6035080060 35 800
LWM/LWYV 6035090060 35 900
LWM/LWYV 6035100060 35 1000

Ztozenia igietkowe

LWHW 20

LWHYV 20

Zakoriczenia

LWEM 6035 6,9 —
LWEAM 6035 - 89
LWEV 6035 6,9 —
LWEAYV 6035 - 89
Odpowiednia $ruba przytagczeniowa
M6 DIN 84

* Nosnosc dla 10 elementéw tocznych; 1) Dla dfugosci L <J + 2 . Jimin , J = 50 mm (z wyjatkiem LWM/LWV 3015)
2) Jq zalezy od diugosci szyny i jest jednakowy na obu koricach: J1 = (L — 3 J)/2

100 20 M8 15
100 20 M8 15
100 20 M8 15
100 20 M8 15
100 20 M8 15
100 20 M8 15
100 20 M8 15
100 20 M8 15
100 20 M8 15

10 36 36 20
10 36 36 20
10 36 36 20
10 36 36 20
10 36 36 20
10 36 36 20
10 36 36 20
10 36 36 20
10 36 36 20

© O © © © © OO

2,5 20 5,5 32000
2,5 20 5 32000

88000
88000
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LWM 7040 /

LWV 7040 . . o ax
Oznaczenia Wymiary Nosnos¢*
(Na zyczenie) dynam. statycz.
ABL LiJWim?G N NyNp A; A AsDyU t C Co
mm N
Szyny
LWM/LWYV 7040020070 40 200 100 20 M10 18,511 12,5 40 42 24
LWM/LWYV 7040030070 40 300 100 20 M10 18,511 12,5 40 42 24
LWM/LWYV 7040040070 40 400 100 20 M10 18,511 12,5 40 42 24
LWM/LWYV 7040050070 40 500 100 20 M10 18,511 12,5 40 42 24
LWM/LWYV 7040060070 40 600 100 20 M10 18,511 12,5 40 42 24
LWM/LWYV 7040070070 40 700 100 20 M10 18,511 12,5 40 42 24
LWM/LWV 7040080070 40 800 100 20 M10 18,511 12,5 40 42 24
LWM/LWV 7040090070 40 900 100 20 M10 18,511 12,5 40 42 24
LWM/LWYV 7040100070 40 1000 100 20 M10 18,511 12,5 40 42 24
Ztozenia igietkowe
LWHW 25 3 25 6 52000 143000
Zakorczenia
LWEM 7040 6,9 —
LWEAM 7040 - 89
LWEV 7040 6,9 —
LWEAV 7040 = @8
Odpowiednia $ruba przytagczeniowa
M6 DIN 84
* Nosnosc dla 10 elementéw tocznych
. 1) DladtugosciL <J + 2. Jimin , J = 50 mm (z wyjatkiem LWM/LWV 3015)
RySUth patrz 2) J1 zalezy od dfugosci szyny i jest jednakowy na obu koricach: J1 = (L — 3 J)/2
strona 94
LWM 8050 /
LWV
8050 Oznaczenia Wymiary Nosnosc¢*
(Na zyczenie) dynam. statycz.
ABL L1 JP1mi?G N Ny No Ay A, AsDwU t C Co
mm N
Szyny
LWM/LWYV 8050020080 50 200 100 20 M12 20 13 14 45 48,5 26
LWM/LWYV 8050030080 50 300 100 20 M12 20 13 14 45 48,5 26
LWM/LWYV 8050040080 50 400 100 20 M12 20 13 14 45 48,5 26
LWM/LWYV 8050050080 50 500 100 20 M12 20 13 14 45 48,5 26
LWM/LWYV 8050060080 50 600 100 20 M12 20 13 14 45 48,5 26
LWM/LWYV 8050070080 50 700 100 20 M12 20 13 14 45 48,5 26
LWM/LWYV 8050080080 50 800 100 20 M12 20 13 14 45 48,5 26
LWM/LWYV 8050090080 50 900 100 20 M12 20 13 14 45 48,5 26
LWM/LWV 8050100080 50 1000 100 20 M12 20 13 14 45 48,5 26
Ztozenia igietkowe
LWHW 30 3,5 30 7 76500 212000
Zakoriczenia
LWEM 8050 6,9 —
LWEAM 8050 - 89
LWEV 8050 6,9 —
LWEAYV 8050 - 89
Odpowiednia $ruba przytgczeniowa
M6 DIN 84
* No$nos¢ dla 10 elementéw tocznych
. 1) Dladtugosci L <J + 2. Jimin , J = 50 mm (z wyjgtkiem LWM/LWV 3015)
Rysunk' patrz 2) J1 zalezy od dfugosci szyny i jest jednakowy na obu koricach: J1 = (L — 3 J)/2
strona 94
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2 Systemy prowadzenia
Precyzyjne prowadnice szynowe

LWN ../LWO ..

Prowadnice te réznig sie od
prowadnic szynowych LWM/LWV
tylko wymiarami: wysokosci,
szerokosci i otworow
przytaczeniowych. Geometria

Szyny

AR
"'N'J Otwor typu 15
A
AJ."| -‘
Jpl—‘ !
B ‘I J .t
i Ny
Hh;

Zakonczenia

% @GQ

LWEN

L

.- Zgarniacz

LWEAN
ze zgarniaczem

98
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wewnetrzna obu serii jest taka sama,
a ich nosno$ci sg identyczne.
Prowadnice szynowe LWN/LWO sa
dostarczane w tolerancji P10, P5 i
P2 na zamdwienie.

N

Otwor typu 13

ol

Otwor typu 13

AR
— __J1_..
L -
LWN Szyna
,,,,,,,,,, by 1 "\-Lv‘ |I ‘T ‘JI .
=== = ¥ =
i i i ]! i H
—_—Jy J —J—
—_— L
LWO Szyna

.. Zgarniacz
-

LWEAO
ze zgarniaczem

Ztozenia elementéw tocznych

-l
s Dy

’ @ AL
[ﬂ][ﬂj[ﬂrﬂjfﬂjfﬂ

LwHY —— Tworzywo sztuczne
My —-
U
- -
5
LW HW Aluminium

Specjalna sruba
przytaczeniowa

LWGD
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LWN 2025 / LWO 2025
(Na zyczenie)

Oznaczenia Wymiary Nosnos¢*
dynam. statycz.

ABL LiJ J1 G N Ny N2 AjAA3 Dy U t C Co
mm N

Szyny

LWN/LWO 2025020052 25 200  1x100 50 M10 14 8,2 8,5 28 29 18

LWN/LWO 2025030052 25 300  1x100 50 M10 14 8,2 8,5 28 29 18

LWN/LWO 2025040052 25 400  1x100 50 M10 14 8,2 8,5 28 29 18

LWN/LWO 20250500 5225 500 1x100 50 M10 148,2 8,528 29 18

Zlozenia igietkowe

LWHW 15 2 15 4,5 16300 45000

LWHV 15 2 15 3,75 16300 45000

Zakoniczenia

LWEN 2025 3124 55

LWEAN 2025 3124 8,5

LWEO 2025 30 24 515

LWEAO 2025 30 24 8,5

Specjalna $ruba przytgczeniowa

LWGD 2025

Rysunki patrz

* No$noé¢ dla 10 elementéw tocznych
strona 98 Y

W celu uzyskania informacji na temat nastepujacych
produktéw, prosimy o kontakt z naszym dziatem

obstugi klienta:
- LWN / LWO (rozmiary 2535-, 3045- i 3555-)

- seria LWML

- seria LWF / LWG (rozmiary 412-, 612-, 624-, 1024-

i 1434-)

akF
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Systemy napedowe

SrUby kulkowe i Rysunek Rysunek
waleczkowe : A

Zespoty srub kulkowych i
wafteczkowych SKF sg wysokiej
jakosci produktami, odpowiednimi do
szerokiego zakresu zastosowan, gdzie
wymagane sg precyzyjne systemy
napedowe (O rysunki i i ).

Sruby o wysokiej sprawnosci
pozwalaja na przenoszenie
obcigzenia poprzez przeksztafcanie
ruchu obrotowego na przemieszczenie
liniowe. Sruby posiadajg elementy
toczne, kulki lub wateczki, miedzy
nakretka a watem $ruby.

We wszystkich typach srub
kulkowych obcigzenie jest
przekazywane z wafu Sruby do
nakretki poprzez kazda kulke:
dostepnych jest kilka systemow
obiegu kulek. W celu poprawy
doktadnosci pozycjonowania luz w
uktadzie moze byé zredukowany lub  Przekazywanie obcigzenia z nakretki

wyeliminowany (O rysunek [El). do watu $ruby nastepuje poprzez
Istniejg dwa rozwigzania wiele wateczkdéw gwintowanych lub
konstrukcyjne $rub pokrywajace rowkowanych: w efekcie wystepuje
wymagania przekraczajace duza ilo$¢ punktéw kontaktowych
ograniczenia dla srub kulkowych. (O rysunek A).
Doktadnosé dziatania (O tabela )
Poréwnanie réznych systemow
prowadzenia i pozycjonowania
Tabela
Doktadnos¢ Systemy prowadzenia Systemy napedowe Systemy Systemy
dziatania (um) wykonawcze pozycjonowania
0,1-1 : : /\ /gg\
T £§ % £3
= 3
£ 28 2 £ N |8 2
2 < O S = =g
1-10 9 {% b2 & . £ 25
] 3 E = @
e =2 S > z
10-100 2 4N
4 =
g s |8 NS g <5tz
g8 2 R
g6 A4 =5
= r [3]
100 - 1000 \n-/ § g
(]
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3 Systemy napedowe
Sruby kulkowe i wateczkowe

Jak dokonac¢ wyboru

W naszej szerokiej ofercie z
pewnoscig znajdziecie Panstwo
produkt, ktéry doktadnie spetnia
wasze wymagania:

Miniaturowe Sruby kulkowe

(O rysunek E), zaréwno z
obiegiem kulek we wbudowane;
rurce lub z wktadkami, majg bardzo
zwartg budowe. Naped wsteczny
powoduje, ze $ruby majg bardzo
duzg sprawnosg.

Zakres duzych srub kulkowych

(O rysunek @) umozliwia wybdr
produktu do poziomu wymagan:
proste sruby transportowe, bardzo
szybkie sruby o dfugim skoku lub
Sruby z napieciem wstepnym dla
wiekszej doktadnosci pracy.
Szlifowane $ruby kulkowe dla
wiekszej sztywnosci i dokfadnosci
(O rysunek @)

Sruby wateczkowe (O rysunek El)
ktore wykraczajag daleko poza
granice wytrzymatosci $rub
kulkowych, do duzych obcigzen,
najwyzszej dokfadnosci i
sztywnosci, duzych predkosci i
przyspieszen oraz bardzo trudnych
warunkow pracy.

Rysunek

Rys

i

unek

Rysunek &
= -.,‘

S

Tabela 3 umozliwi dokonanie
wstepnego wyboru sruby.

Tabela
Typ Szczegoty Nominalna Doktadnosé Cykl pracy z Niesprzyjajace warunki
nosnos$¢ Ep (1) na 300 mm duzym (specjalna stal,
dynamiczna obcigzeniem zanieczyszczenia)
- Seria SH | — - - — |
vz /ﬁ g @6do16mm  Do5,2 kN G9 (130 ) dobry
") do G5 (23 p)
Q o SX, SUTL, [ — [ — [ E— [ —
¢ Norma DIN Do 80 kN G9 (130 p) satysfakcjonujacy
<5 @ 16 do 63 mm do G5 (23 p)
. ESFJE l;(éléli [ I I [ I [
= " 216do 125 mm Do 270 kN G5 (23 p) satysfakcjonujacy
= do G1 (6 )
3 SRC, SRF, I I I I
TRK/PRK, SVC,
PVK Do 2235 kN G5 (23 ) wyjatkowy
@ 8 do 210 mm do G1 (6 p)
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Sruby kulkowe

Walcowane sruby kulkowe
(O rysunki El, [19, [ i #).
Zespoty srub kulkowych to produkty
wysokiej jakosci, odpowiednie do
szerokiego zakresu zastosowan,
gdzie wymagana jest precyzja
systemoéw napedowych.

Walcowane $ruby kulkowe SKF
sg dostepne w czterech konstrukcjach,
aby spetnié¢ wymagania wiekszosci
zastosowan.

YN

Kompletne zespoly

SKF moze dostarczy¢ kompletne
zespoty $rub ze wszystkimi
rodzajami nakretek z watem Sruby
wykonanym zgodnie z potrzebami
klienta. Dostepny jest kompletny
zakres wyposazenia dodatkowego i
moze on by¢ dostarczony jako
zmontowane zespoty. Nalezy
wystgpi¢ z zapytaniem ofertowym
(O rysunek [E]).

[ s T T

@f

Rysunek

Rysunek

Rysunek

Tabela
Srednica Skok Rodzaje nakretek Klasy doktadnosci Wyposazenie
dodatkowe
Od 6 do 63 mm Od 2 do 50 mm Cylindryczne i kotnierzowe z luzem G5 - G7 - G9 Do watéw Srub

akF

osiowym, bez luzu lub z napieciem
wstepnym, normy SKF i DIN

i nakretek
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3 Systemy napedowe
Sruby kulkowe

System zamawiania L1 L1 C 1 0 O T

Rodzaj nakretki:

Sruba miniaturowa, luz osiowy. .............. SH
Sruba uniwersalna, luz osiowy............... SX
Sruba precyzyjna, luz osiowy. . .............. SN
Sruba precyzyjna, napigta wstepnie w celu

skasowanialuzu...................... ..., TN
Sruba precyzyjna, napieta wstepnie w celu

uzyskania optymalnej sztywno$ci. .. .......... PN

Sruba precyzyjna, luz skasowany, nakretka DIN. TND
Sruba precyzyjna dla optymalnej sztywnosci,

nakretka DIN........................... PND
Sruba o dfugim skoku, luz osiowy. . ........... SL
Sruba o dtugim skoku, luz osiowy, nakretka DIN. SLD
Sruba o dfugim skoku, luz skasowany ......... TL
Sruba o dfugim skoku, luz skasowany,

nakretka DIN ......... ... ... ... .. .. ... TLD
Obracajgca sie nakretka z luzem osiowym. . . . . SLT

Obracajgca sie nakretka ze skasowanym luzem TLT

Srednica nominalna x Skok [mm]

Kierunek gwintu:
Prawy . .. R
Lewy (N@zyCzeni€) . . ... .o v L

Dtugos$¢ czesci nagwintowanej / Diugo$¢é catkowita [mm]

Klasa doktadnosci skoku:
............................................................ G9, G7, G5

Orientacja nakretki:
Strona nagwintowana lub kotnierz nakretki skierowany w strone krotszego (S) lub diuzszego (L)
obrobionego zakonczenia watu. W przypadku takich samych zakoriczen z obu stron (-)

Kombinacja zakonczen watu:
Patrz strony 114-117

Wymagane diugosci zakonczen; dotyczy tylko A, S, SA, UA:

Patrz strona 114 . . .o i
Zgarniacze:

Z8 ZQArNIACZAMI . .« o ottt it e e e e e e e WPR
BezZ ZarniaCzy . . . . .o NOWPR

Przykiad: [PND] [32x5 [R] [ 330]/[ 445] [G7] [L]-[SA]+K] [25]/[ 20] [NowPR]
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SH - Miniaturowe Sruby kulkowe

Oznaczenia Wymiary Skok Nominalna
Obieg kulek w rurce wewnatrz nos$nos¢
nakretki, nagwintowane zakoriczenie dynam. stat.
dla tatwego montazu dp di do» L A A, D M P, Ca Coa
Max h10 69
A
o 2] mm kN
M
] SH 6x2 R 6 6,2 46 105020 7,5 16,5 M14x1 2 12 1,5
e 1 W SH 8x2,5 R 8 7,6 6,3 1050235 7,5 17,5 M15x1 25 1,6 2,5
74|13 D‘,Jd | SH10x2R 10 95 83105022 7,5 195 M17x1 2 18 32
( A J SH10x3 R 10 99 7,8 105029 9,0 21 M18x1 3 23 3,5
. SH 12x4 R 12 11,3 9,4 2100 34 10,0 25,5 M20x1 4 37 6,2
SH 12x5 R 12 11,8 9,3 210039 10,0 25,5 M20x1 5 41 71
SH12,7x12,7 R 12,7 13,0 10,2 2100 50 12,0 29,5 M25x1,5 12,7 5,25 9,0
SH 16x2 R 16 15,6 14,3 2100 27 12,0 29,5 M25x1,5 2 2 4,4
SH 16x5 R 16 15,212,7 210042 12,0 32,5 M26x1,5 5 57 10,1
SX - Uniwersalne sruby kulkowe
Oznaczenia Wymiary Skok Nominalna
Obieg kulek we wktadkach nosnosé
kompozytowych, nagwintowane el
zakonczenie dla fatwego montazu, dp df do L A A, D M Ph Ci Coa
wyposazenie dodatkowe patrz strony Max js13 6g
106, 118 - 119.
Wktadki stalowe jako opcja mm kN
SX 20x5 R 20 19,4 16,7 5000 54 14 38 M35x1,5 5 11,7 24,4
I—’?J SX 25x5 R 25 246 21,7 5000 69 19 43 M40x1,5 5 15,6 37,8
@ Ii N @ SX 25x10 R 25 24,6 20,5 5000 87 19 43 M40x1,5 10 20,8 43,9
i SX 32x5 R 32 31,6 28,7 5750 69 19 52 M48x1,5 10 17,8 50,4
L L._ SX 32x10 R 32 32 27,8 5750 95 19 54 M48x15 5 22,1 54,5
i E ’ ] SX 40x5 R 40 39,6 36,7 5750 69 19 60 M56x1,5 5 19,5 63,1
B do - ) ‘\%M‘}(”z{*" M SX 40x10 40 39,4 34,0 5750 110 24 65 MeO0x2 10 51,3 127,2
. -1 SX 50x10 R 50 49,7 44,0 5750 135 29 78 M72x2 10 66,1 189
T 45} 1 x ae SX 63x10 R 63 62,8 57,0 5750 135 29 93 M85x2 10 74 243,2
sk LA
R :
! o
b
g \ Legenda:
(a) = zgarniacz
) g (b) = smarowanie

Symbole = patrz strona 149
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3 Systemy napedowe
Sruby kulkowe

FHRF

Kotnierze okragte (tylko do nakretek

SX)

FHSF

Kotnierze kwadratowe (tylko do

nakretek SX)

Symbole = patrz strona 149

106

Oznaczenia Wymiary

do A J H

h14 JS12 hi2

mm
FHRF 20 20 15 44 52
FHRF 25 25 20 50 60
FHRF 32 32 20 59 69
FHRF 40x5 40 20 69 82
FHRF 40x10 40 25 76 92
FHRF 50 50 30 91 110
FHRF 63 63 30 106 125
Oznaczenia Wymiary

do A1 J H

h14 JS12 hi2

mm
FHSF 20 20 15 45 60
FHSF 25 25 20 52 70
FHSF 32 32 20 60 80
FHSF 40x5 40 20 70 90
FHSF 40x10 40 25 78 100
FHSF 50 50 30 94 120
FHSF 63 63 30 104 130

Lo} 1 o



SN - Precyzyjne Sruby kulkowe

Oznaczenia Wymiary Skok Nominalna
Obieg kulek we wktadkach nos$nos¢
kompozytowych, nakretka z luzem T L
osiowym. Wkfadki stalowe jako opcja dgdy do L A A,DDy J G P, Cy Com
Max g9 js12 6x
mm kN
SN 16x5 R 16 15,2 12,7 2100 50,5 1028 48 38 M5 5 6,8 12,4
SN 20x5 R 20 19,4 16,7 5000 52,512 33 57 45M6 5 9,1 18,3
SN 25x5 R 25246 21,7 5000 52,51238 62 50M6 5 10,1 22,6
SN 25x10 R 25 24,6 20,5 5000 85,012 43 67 55M6 10 18,8 39,0
SN 32x5 R 32 31,6 28,7 5750 57,51245 70 58 M6 5 14,7 40,2
SN 32x10 R 3232 27,85750 79,016 54 87 70 M8 10 17,3 40,7
SN 40x5 R 40 39,6 36,7 5750 64,514 53 80 68 M6 5 19,4 63,0
SN 40x10 R 40 39,4 34,0 5750 99,016 63 95 78 M8 10 51,3 126,8
SN 50x10 R 50 49,7 44,0 5750 99,0 16 72110 90 M10 10 56,4 157,1
SN 63x10 R 63 62,8 57,0 5750 103,0 20 85 125 105 M10 10 63,1 202,1
TN - Precyzyjne Sruby kulkowe
Oznaczenia Wymiary Skok Nominalna
Obieg kulek we wktadkach nosnosc¢
kompozytowych, luz skasowany. ehjizlis s
Wktadki stalowe jako opcja dpdy do L A A, DDy J G P, Cq Coa
Max 99 js12 6x
- A
Aﬂ Arhg 17 mm kN
X i TN 16x5 R 16152 12,72100 52 10 28 48 38 M5 5 48 8,3
| TN 20x5 R 20 19,4 16,7 5000 58 12 33 57 45 M6 5 6,4 12,2
B0 B, TN 25x5 R 2524,6 21,75000 70 12 38 62 50 M6 5 10,1 22,6
J I TN 25x10 R 25 24,6 20,55000 85 12 43 67 55 M6 10 104 19,5
' il TN 32x5 R 32 31,6 28,75750 80 12 45 70 58 M6 5 14,7 40,2
l TN 32x10 R 3232 27,85750113 16 54 87 70 M8 10 17,3 40,7
TN 40x5 R 40 39,6 36,7 5750 94 14 53 80 68 M6 5 194 63,0
TN 40x10 R 40 39,4 34,05750 134 16 63 95 78 M8 10 423 101,4
TN 50x10 R 50 49,7 44,0 5750 157 16 72 110 90 M10 10 56,4 157,1
TN 63x10 R 63 62,8 57,0 5750 161 20 85 125105 M10 10 63,1 202,1
Symbole = patrz strona 149
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3 Systemy napedowe
Sruby kulkowe

PN - Precyzyjne Sruby kulkowe

Obieg kulek we wkfadkach
kompozytowych, napiecie wstepne

dla uzyskania optymalnej sztywnosci.

Wktadki stalowe jako opcja

im

A'li A Ay - .
a

a
) u

TND - Precyzyjne Sruby kulkowe

Obieg kulek we wkfadkach
kompozytowych, nakretki zgodne z

norma DIN, luz skasowany. Wktadki

stalowe jako opcja

=T

.
5 f
S |
s

Konstrukcja 1 Konstrukcja 2

Legenda:
(a) = otwoér do smarowania

Symbole = patrz strona 149

108

Oznaczenia Wymiary Skok Nominalna
nos$nos¢
dynam. stat.

dody d» L A A DDy J G Py GC4 Coa
Max g9 js12 6x
mm kN

PN 16x5 R 16 15,2 12,7 2100 52 10 28 48 38 M5 5 4,8 8,3

PN 20x5 R 20 19,4 16,7 5000 58 12 33 57 45 M6 5 6,4 12,2

PN 25x5 R 2524,6 21,75000 70 12 38 62 50 M6 5 10,1 22,6

PN 25x10 R 2524,6 20,55000 85 12 43 67 55 M6 10 10,4 19,5

PN 32x5 R 3231,6 28,75750 80 12 45 70 58 M6 5 14,7 40,2

PN 32x10 R 3232 27,85750113 16 54 87 70 M8 10 17,3 40,7

PN 40x5 R 40 39,6 36,75750 94 14 53 80 68 M6 5 194 63,0

PN 40x10 R 40 39,4 34,05750 134 16 63 95 78 M8 10 42,3 101,4

PN 50x10 R 50 49,7 44,0 5750 157 16 72 110 90 M10 10 56,4 157,1

PN 63x10 R 63 62,8 57,0 5750 161 20 85 125105 M10 10 63,1 2021

Oznaczenia Wymiary Skok Nominalna Konstruk-

nosnoscé cja
dynam. stat.
do L Di Dy Ds De Lg Ltn Pn Ca Coa
Max g6 H13  h13 h13
mm kN nr

TND 16x5 R 16 2100 28 38 55 48 40 50 5 4,8 8,3 1

TND 20x5 R 20 5000 36 47 6,6 58 44 50 5 6,4 12,2 1

TND 25x5 R 25 5000 40 51 6,6 62 48 62 5 10,1 22,6 1

TND 25x10 R 25 5000 40 51 6,6 62 48 75 10 10,4 19,5 1

TND 32x5 R 32 575050 65 9 80 62 74 5 14,7 40,2 1

TND32x10R 32 5750 50 65 9 80 62 102 10 17,3 40,7 1

TND 40x5 R 40 575063 78 9 93 70 88 5 194 63,0 2

TND 40x10 R 40 5750 63 78 9 93 70 130 10 423 101,4 2

TND 50x10 R 50 5750 75 93 11 110 85 155 10 56,4 157,1 2

TND 63x10 R 63 5750 90 108 11 125 95 157 10 63,1 202,1 2

Lo} 1 o



PND - Precyzyjne Sruby kulkowe

Obieg kulek we wktadkach
kompozytowych, nakretki zgodne z
norma DIN, napiete wstepne dla
uzyskania optymalnej sztywnosci.
Wktadki stalowe jako opcja

B
!.- =
[

() -c @ | 4 '

Konstrukcja 1

Konstrukcja 2

Legenda:
(a) = otwdr do smarowania

Symbole = patrz strona 149

akF

Oznaczenia Wymiary Skok Nominalna Konstruk-
nosnos¢ cja
dynam. stat.

do L Di D4 Ds De Lg Ltn Pn Ca Coa
Max g6 H13  h13 h13
mm kN nr

PND 16x5 R 16 2100 28 38 5,5 48 40 50 5 4.8 8,3 1

PND 20x5 R 20 5000 36 47 6,6 58 44 50 5 6,4 12,2 1

PND 25x5 R 25 5000 40 51 6,6 62 48 62 5 10,1 22,6 1

PND 25x10 R 25 5000 40 51 6,6 62 48 75 10 104 19,5 1

PND 32x5 R 32 5750 50 65 9 80 62 74 5 14,7 40,2 1

PND 32x10 R 32 5750 50 65 9 80 62 102 10 17,3 40,7 1

PND 40x5 R 40 575063 78 9 93 70 88 5 194 63,0 2

PND 40x10 R 40 5750 63 78 9 93 70 130 10 423 101,4 2

PND 50x10 R 50 5750 75 93 11 110 85 155 10 56,4 157,1 2

PND 63x10 R 63 5750 90 108 11 125 95 157 10 63,1 202,1 2
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3 Systemy napedowe
Sruby kulkowe

SL - Sruby kulkowe o dtugim skoku
Obieg kulek poprzez powierzchnie

czotowa zakonczenia, nakretka z
luzem osiowym

— B — e

i—Ag"-‘“—AI A=

SLD - Sruby kulkowe o diugim skoku

Obieg kulek poprzez powierzchnie
czotowa zakonczenia, nakretka z
luzem osiowym, zgodna z normg DIN

— B — e

i—Ag"-‘“—AI A=

Konstrukcja 1

Legenda:
(a) = otwdr do smarowania

Symbole = patrz strona 149
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Oznaczenia  Wymiary Skok Nominalna
nosnos¢
dynam. stat.

dody d» L A A D Dy G P, C4 Coa
Max 99 js12 6x
mm kN

SL25x20 R 2524,321,7 4750 66,4 15 48 73 60 M6 20 19,4 54,3

SL25x25 R 2524,421,5 4750 77,915 48 73 60 M6 25 19,1 54,6

SL32x20 R 32 30,0 27,5 5750 66,4 15 56 80 68 M6 20 21,7 68,0

SL 32x32 R 32 31,1 28,4 5750 80,315 56 80 68 M8 32 20,8 68,3

SL32x40 R 32 29,6 26,9 5750 55,0 15 53* 80 68 M6 40 12,6 38,7

SL40x20 R 40 37,7 35,2 5750 86,815 63 95 78 M8 20 35,3 133,8

SL 40x40 R 40 38,3 34,2 5750110,325 72 110 90 M10 40 43,8 137,8

SL50x50 R 50 49,1 43,5 5750134,0 25 85 125 105 M10 50 80,0 254,6

* Tolerancja g6

Oznaczenia Wymiary Skok Nominalna Konstruk-
nosnos¢  cja
dyn. stat.
dp dy do L A A.DDiJ G Ph C;, Copa
Max g6 js12 6x
mm kN nr
SLD 32x32 R 32 31,128,4 5750 80,315 50 80 65 M8 32 20,8 68,3 1

Lo} 1 o



TL - Sruby kulkowe o dtugim skoku

Oznaczenia Wymiary Skok Nominalna
Obieg kulek poprzez powierzchnie no$nos¢
czofowg zakorczenia, luz skasowany Ay L
dpdy d» L A Ao DD J G Py, Cy Coa
Max 99 js12 6x
mm kN
TL 25x20 R 2524,321,7 4750 66,4 15 48 73 60 M6 20 10,7 27,2
TL 25x25 R 25244215 4750 77,915 48 73 60 M6 25 10,5 27,3
TL 32x20 R 32 30,0 27,5 5750 66,415 56 80 68 M6 20 11,9 34,0
TL 32x32 R 32 31,128,4 5750 80,315 56 80 68 M6 32 114 34,1
TL 32x40 R 32 29,6 26,9 5750 55,0 15 53 80 68 M6 40 7,0 19,4
TL 40x20 R 40 37,7 35,2 5750 86,8 1563 95 78 M8 20 194 66,9
TL 40x40 R 40 38,3 34,2 5750110,3 25 72 110 90 M10 40 241 68,9

TL 50x50 R 50 49,1 43,5 5750134,0 25 85 125 105 M10 50 441 127,3

* Tolerancja g6

TLD - Sruby kulkowe o dtugim skoku

Oznaczenia Wymiary Skok Nominalna Konstruk-
Obieg kulek poprzez powierzchnie nosnosé cja
. . dyn. stat.
czotowg zakonczenia, luz skasowany
dodiy do L A A,DDyJ G Ph C, Coa
— A — - Max g6 js12 6x
i
i—Ag".‘“—Az A=
: mm kN nr

HEH T3
i TLD 32x32 R 32 31,128,4 575080,3155080 65 M8 32 11,4 34,1 1
I
0y

907

Konstrukcja 1
Legenda:
(a) = otwér do smarowania

Symbole = patrz strona 149
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3 Systemy napedowe
Sruby kulkowe

Obracajaca sie nakretka
Nakretka obraca sie wewnatrz fozysk
i przemieszcza wzdtuz
nieruchomego watu $ruby o diugim
skoku.

Silnik napedowy przesuwa sie
razem z nakretka, tak ze problemy
zwigzane z bezwtadnoscig i
predkoscia krytyczng wystepujace
przy dtugich wirujgcych watach sg
zminimalizowane (O rysunki

Jis))

Thuiid
Tk "

Symbole = patrz strona 149

112

Nosnos¢ srub kulkowych SL Nosnosé srub kulkowych TL

Rozmiar dynamiczna statyczna dynamiczna statyczna
Ca Coa Ca Coa
kN
25 x 20 31,6 96,6 17,4 48,3
25 x 25 26,8 80,5 14,8 40,2
32x20 39,9 141,2 22,0 70,6
32 x 32 25,7 87,3 141 43,7
32 x40 24,0 81,7 13,2 40,8
40 x 20 43,7 176,7 241 88,3
40 x 40 42,6 133,8 23,5 66,9
50 x 50 75,8 238,2 41,8 119,1
Rozmiar Bezwtadnosé Rozmiar Max Max
Podpora kota pasowego przenoszony przenoszone
ze stali z aluminium moment obciazenie
osiowe
kgmm?
Nm kN
25 x 20 1012 707
25 x 25 1023 718 25x20 180 68,3
32 x 20 1935 1478 25x25 180 68,3
32 x32 1919 1462 32x20 209 107
32 x40 1949 1492 32x32 209 87,3
40 x 20 3095 2252 32x40 209 81,7
40 x 40 3784 2947 40x20 240 116
50x50 11482 8799 40 x40 246 93,3
50 x 50 803 162

Bezwfadnosc¢ obracajacej sie nakretki

Nosnosc¢ obracajacej sie nakretki

akF



Rysunek

Rysunek

Oznaczenia 21 @92 @3 @4 @5 @6 @7 L L1 R1 R2 Ji J2  Z1xH1 Z2xH2x H3
diugos¢
uzytkowa
h8 g6 max max mm
SLT/TLT25x20 40 72,5 100 133 100 65 48 121,0 15 08 08 116 55 6xN9 6xM6x20 M6x1
SLT/TLT25x25 40 725 100 133 100 65 48 1262 15 08 08 116 55 6xN9 6xM6x20 M6x1
SLT/TLT 32x20 50 82 1195 150 120 76 56 1324 20 08 08 135 68 6xN9 6xM6x20 M6x1
SLT/TLT 32x32 50 82 1195 150 120 76 50 126,8 20 08 08 135 68 6xN9 6xM6x20 M6x1
SLT/TLT 32 x40 50 82 1195 150 120 76 53 1257 20 08 08 135 68 6xN9 6xM6x20 M6x1
SLT/TLT 40 x20 58 93 125 159 125 80 63 1364 20 08 08 142 75 8xN9 6xM6x20 M8x1
SLT/TLT 40 x40 60 93 137 168 137 102 72 1593 47 16 16 153 80 8xN9 6xM6x20 M8x1
SLT/TLT50x50 70 120 170 210 170 110 85 1633 20 16 1,6 190 106 8xN11 6xM8x30 M8x1
Wszystkie tolerancje js 13, jesli nie zostaty wyspecyfikowane
Symbole = patrz strona 149
aiklF 113




3 Systemy napedowe
Sruby kulkowe

Kombinacje zakonczen
watu Srub kulkowych
walcowanych

i wynika z kombinacji dwéch
zakonczen watu (patrz oznaczenia
na stronie 104).

Obrabiane maszynowo

W kodzie zamowienia obrobka
maszynowa zakonczenia watu jest
definiowana poprzez:

—jedna litere dla @ < 16 mm

— dwie litery dla @ >16 mm

@>16 mm

<16 mm

Dwa obrabiane maszynowo
zakonczenia

Kod zaméwienia

zakonczenia sg szczegétowo
przedstawione na stronie 115 dla
@ <16 mm i na stronie 116-117 dla

Kod zaméwienia

7 >16 mm

Dwa obrabiane maszynowo
zakonczenia

A (bez

tylko ciecie
wskazywania diugosci)

A (+ dtugosc) ciecie + wyzarzanie
B 1+2
F* 2+2
G* 2+3
H 2+4
J 2+5
M 3+5

S (+ dtugosc) Zakonczenia do $rednicy rdzenia

AA (bez
wskazywania dtugosci)

SA (+ dtugosc)

UA" (+ dtugosé)

BA
FA*
GA*

HA

JA
MA

tylko ciecie

1A + 2A
2A + 2A
2A + 3A
2A +4A
2A + 5A
3A +5A

Zakonczenia do $rednicy rdzenia
Sruby d», dtugosci dowolne

Zakonczenie obrabiane
maszynowo do $rednicy dg
ponizej warstwy hartowanej

indukcyjnie, dfugosci dowolne.

K Rowek wpustowy K Rowek wpustowy
VA Zgodnie z rysunkiem klienta Z Zgodnie z rysunkiem klienta
* Uwaga! Ten montaz wymaga najwyzszych srodkéw ostroznosci. Prosimy o kontakt z nami.
! |
Wymiary 2 do 7 ds Wymiary ? do @ ds
: i
i mm mm
16 x5 12,7 9 32 x 32 28,4 26
" UA: zakoniczenie obrabiane 20 x 5 16,7 14 32 x 40 26,9 24
maszynowo do $rednicy ds ponizej 25 x 5 21,7 19 40 x5 36,7 34
warstwy hartowanej indukcyjnie, 25 x 10 20,5 18 40 x 10 34 31
dtugosci dowolne. 25 x 20 21,7 19 40 x 20 352 32
25 x 25 21,5 18 40 x 40 34,2 31
32x5 28,7 26 50 x 10 44 41
32 x 10 DIN 27,8 25 50 x 50 43,5 40
32 x10 26 23 63 x 10 57 54
32 x 20 27,5 24
Symbole = patrz strona 149
114 alCF



Standardowe zakonczenie watu Specjalne zakonczenia sg
dla srednicy nominalnej < 16 mm wykonywane zgodnie z rysunkiem
klienta na zyczenie

[] Dtugosé zakoriczenia

Symbole = patrz strona 149




3 Systemy napedowe
Sruby kulkowe

Standardowe zakonczenie watu
dla srednicy nominalnej > 16 mm
Standardowe zakonczenie watu dla
srub kulkowych o $rednicy
nominalnej =16 mm, zostaty
zaprojektowane tak, aby pasowaty
do tozysk wzdtuznych SKF FLBU,
PLBU i BUF.

Dla SH, SX, SN/TN/PN, TND/PND

Te standardowe zakoriczenia sg
takie same dla wszystkich typéw
Srub.

Jednakze dla $rub o dtugim skoku
typu SL/TL zostanie wykonany
dodatkowy kotnierz, czesé
nagwintowanej czesci watu Sruby,
aby ochroni¢ zgarniacz i gwint

nakretki podczas montazu (z obu
stron). Oprécz tego samo
zakonczenie jest takie same dla
wszystkich typéw srub.

Wymiary (mm) Rowek wpustowy
zgodnie z
Rozmiards d4 dqig di1d12B; By Bz By Bg B7 Bgdg G Gy m dg cqp by d7 ra DIN 6885
do a9 xi xb
koniec koniec
h7 h6é h6 h7 jsi12 jsl2js12 H11  jsl12 69 +0,14 h11Y h11 ustalony  nieustalony
+0  h12® (typ2A)  (typ 5A)
16 8 10 / 10 8 53 16 13 6910 29 2 0 125 M10x0,7517 1,1 9,6 0,5 051,288 0,4 A2x2x12 A2x2x12
20 10 12 / 10 8 58 17 13 7510 29 2 0 145 M12x1 1811 9,6 05 0,51,5 10,5 0,87) A3x3x12 A2x2x12
0,4
25 15 17 / 17 15 66 30 16 96 13 46 450 20 M17x1 2211 16,2 0,5 0,51,5 155 0,87) A5x5x25  A5x5x25
0,4
32 17 20 / 17 15 69 30 16 99 13 46 450 21,7 M20x1 2211 16,2 0,5 0,515 18,5 1,27) A5x5x25  A5x5x25
0,8
40 25 30 / 30 25 76 4522 121175 67 450 335 M30x15 25 1,6 28,6 0,5 2,3 27,8 0,87) A8x7x40 A8x7x40
0,4
50 30 35 / 30 25 84 5522 139175 67 450 355 M35x15 27 1,6 28,6 0,5 2,3 32,8 1,27) A8x7x45 A8x7x40
0,8

63 40 50 / 45 40 114 65 28 17920,75 93 3 0 54

M50x1,5 32 1,85 42,5

151 23478 1,27) A12x8x50 A12x8x50

0,8

5 Do $rub o do =16 do dy = 32; % Do $rub o do =40 do dy = 63; 7) Do zakoriczen 4A lub 5A; 0 Brak kotnierza; / Brak kotnierza

Ty|k0 dla SL/TL Symbole = patrz strona 149
Wymiary (mm) Rowek wpustowy
zgodnie z
Rozmiards d; dqg dq1d12 By By Bz By Beg B7 Bg dg G Gy m dg cqp by d7 ra DIN 6885
do aN9 xi xb
koniec koniec
h7 h6 hé h7 jsi12 js12js12 H11 js12 69 +0,14 h11Y h11 ustalony  nieustalony
+0  h12® (typ2A)  (typ 5A)
mm
25 1517 / 1715 66 30 16 9613 46 450 21,7;; M17x1 22 1,1 16,2 0,5 0,515 155 0,8 A5x5x25 A5x5x25
21,5
32 17202151715 69 30 16 9913 46 452 274 M20x1 2211 16,2 05 0,51,5 185 1,27) A5x5x25  A5x5x25
0,8
40 2530 / 3025 76 45 22 12117567 450 35,23 M30x1,5 2516 286 1 0,523 27,8 0,8 A8x7x40 A8x7x40
34,2
50 303537 3025 84 55 22 13917567 453 434 M35x15 2716 2861 0523328 1,27) A8x7x45 A8x7x40
0,8

" Tylko do SL/TL 40x40; 2 Tylko do SL/TL 40x20; ) Tylko do SL/TL 25x25; *) Tylko do SL/TL 25x20; % Do $rub o d, = 16 do d, = 32; © Do $rub o d, = 40 do d, = 63;
7) Do zakoriczeri 4A lub 5A; 0 Brak kotnierza; / Brak kotnierza
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Standardowe zakonczenie watu dla $rednicy nominalnej > 16 mm
Dtugo$¢ nagwintowana = diugo$¢ catkowita - dtugo$¢ zakonczenia

[ ] Dtugosé zakonczenia

Symbole = patrz strona 149

akF= 117



3 Systemy napedowe
Sruby kulkowe

PLBU
Oznaczenia Wymiary Nominalna no$nos¢
Wyposazenie dodatkowe do watéw dynamiczna statyczna
sru_b, zespoty fozysk w oprawach do By Bo Hi Ha Ly Ls Sy Ca Con
stojgcych: Js7 H12
tozyska na zakoriczenia watu,
ustalone oprawy z fozyskami mm kN
kulkowymi skosnymi (uktad rozbiezny).
Zaprojektowane do standardowych PLBU 16 16 37 23 58 32 8 68 9 122 12,8
zakonhczen watu 2A lub 3A PLBU 20 20 42 25 64 34 94 77 9 133 14,7
PLBU 25 25 46 29 72 39 108 88 11 27,9 31,9
PLBU 32 32 49 29 77 45 112 92 11 24,6 31,9
e PLBU 40 40 53 32 98 58 126 105 13 41,9 59,6
PLBU 50 50 59 35 112 65 144 118 13 54,5 79,8
s PLBU 63 63 85 40 130 65 190 160 13 128 196,1
T
FLBU
Oznaczenia Wymiary Nominalna no$no$é
Wyposazenie dodatkowe do watéw dynamiczna statyczna
srub_, zespoty tozysk w oprawach do Dy Ds Dy Ly Ly Sy Ca Con
kotnierzowych: h7 H13
tozyska na zakonczenia watu,
ustalajgce osiowo oprawy . mm kN
kotnierzowe z tozyskami kulkowymi
skosnymi (uktad rozbiezny). FLBU 16 16 76 47 63 37 22 66 12,2 12,8
Zaprojektowane do standardowych FLBU 20 20 76 47 63 42 25 6,6 13,3 14,7
zakoriczen watu 2A lub 3A FLBU 25 25 90 60 76 46 32 6,6 27,9 31,9
FLBU 32 32 90 60 74 49 32 9 24,6 31,9
‘ FLBU 40 40 120 80100 53 32 11 41,9 59,6
1 FLBU 50 50 130 90110 59 32 13 54,5 79,8
FLBU 63 63 165124 146 85 43,5 13 128 196,1

Symbole = patrz strona 149
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BUF - Lozyska w oprawach stojgcych

tozyska na zakoriczenia watu,

nieustalone osiowo oprawy stojgce z

tozyskami kulkowymi zwyktymi.
Zaprojektowane do standardowych
zakonczen watu 4A lub 5A

FBS - Q

Wyposazenie dodatkowe do watéw
szlifowanych, kotnierzowe zespoty
tozysk: fozyska na zakonczenia watu,
ustalajgce osiowo oprawy
kotnierzowe z precyzyjnymi tozys-
kami kulkowymi skosnymi (uktad
rozbiezny, 4 tozyska w zespole)

FBS-D

Wyposazenie dodatkowe do watéw
szlifowanych, kotnierzowe zespoty
tozysk: tozyska na zakonczenia
watu, ustalajace osiowo oprawy
kotnierzowe z precyzyjnymi tozys-
kami kulkowymi sko$nymi (ukfad
rozbiezny, 2 tozyska w zespole)

Symbole = patrz strona 149

akF

Oznaczenia Wymiary Nominalna nosnos¢
dynamiczna statyczna
do Bt Hi Ha Ly Ls S1 Gy Coa
Js7 H12
mm kN
BUF 16 16 24 58 32 86 68 9 5,07 2,36
BUF 20 20 26 64 34 94 77 9 5,07 2,36
BUF 25 25 28 72 39 108 88 11 9,56 4,75
BUF 32 32 34 77 45 112 92 11 9,56 4,75
BUF 40 40 38 98 58 126 105 13 19,5 11,2
BUF 50 50 39 112 65 144 118 13 19,5 11,2
BUF 63 63 38 130 65 190 160 13 33,2 21,6
Oznaczenia Wymiary Nominalna no$nosé
dynamiczna statyczna
da A A A3 Dy Do H J C Co
mm kN
FBS 204/QXXX 20 77 32 13 64 60 90 76 34,5 71
FBS 25/QXXX 25 82 32 15 88 80 120 102 53 116
FBS 30/QXXX 30 82 32 15 88 80 120 102 45,5 108
FBS 35/QXXX 35 8232 15 98 90 130 113 57 143
FBS 40/QXXX 40 106 43,5 17 128 124 165 146 100 245
FBS 45/QXXX 45 106 43,5 17 128 124 165 146 129 320
FBS 50/QXXX 50 106 43,5 17 128 124 165 146 129 320
Oznaczenia Wymiary Nominalna no$nos¢
dynamiczna statyczna
da A Ao A3 Dy Do H J C Co
mm kN
FBS 204/DXXX 20 47 32 13 64 60 90 76 21,2 35,5
FBS 25/DXXX 25 52 32 15 88 80 120 102 32,5 58,5
FBS 30/DXXX 30 52 32 15 88 80 120 102 28,1 54
FBS 35/DXXX 35 52 32 15 98 90 130 113 35,1 71
FBS 40/DXXX 40 66 43,517 128 124 165 146 61,8 122
FBS 45/DXXX 45 66 43,517 128 124 165 146 79,3 160
FBS 50/DXXX 50 66 43,517 128 124 165 146 79,3 160
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3 Systemy napedowe
Sruby kulkowe

Szlifowane sruby kulkowe

(O rysunek [M3)

SKF oferuje szeroki zakres

szlifowanych srub kulkowych,

spetniajacy wszystkie wymagania

— Nakretki kotnierzowe z napieciem
wewnetrznym, zgodne z norma
DIN

— Podwdjne napiete wstepnie
nakretki kotnierzowe, zgodne z
normg DIN

— Podwdjne napiete wstepnie
nakretki cylindryczne

Rysunek

Tabela
Srednice Skok Rodzaje nakretek Klasy doktadnosci
Od 16 do 125 mm Od 2 do 50 mm Nakretki cylindryczne lub G1-G3-G5
kotnierzowe z napigciem
wstepnym lub luzem osiowym
120
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System zamawiania

[PGFE] | N /] | (1 -1 [Cwer ]

Rodzaj nakretki:

Nakretka z napieciem wewnetrznym, zgodna z
normgDIN . ... PGFJ
Podwdjna napieta wstepnie nakretka kofnierzowa . PGFL
Podwodjna napieta wstepnie nakretka

kotnierzowa, DIN .. ....................... PGFE
Cylindryczna podwdjna napieta wstepnie nakretka. PGCL
Nakretka z luzem osiowym. .. ............... SGFL
Nakretka z luzem osiowym, DIN . ............ SGFE
Nakretka cylindryczna z luzem osiowym ... .... SGCL

Srednica nominalna x Skok [mm]

Kierunek gwintu:
Prawy .. R
Lewy (N@ ZYCZENIE) . . . v vttt et L

llo§¢ obiegéw kulek

Diugos¢ czesci nagwintowanej / Diugos¢ catkowita [mm]

Klasa doktadnosci skoku:
...................................................................... G5, G3, G1

Orientacja nakretki:
Strona nagwintowana lub kotnierz nakretki skierowany w strone krétszego (S) lub diuzszego (L)
obrobionego zakonczenia watu. W przypadku takich samych zakoriczen z obu stron (-)

Kombinacja zakonczen watu zgodnie z rysunkiem klienta

Zgarniacze:
ZAWSZ€ Z€ ZGAMMIACZAMI . . . . o ottt et ittt et e e et e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e WPR

Przyktad: [PGFE] [32x5 [R] [5] [ 330]/[ 445] [G1] [L]-[HA]+K] [ WPR ]

akF= 121



3 Systemy napedowe
Sruby kulkowe

PGFE - Szlifowane Sruby kulkowe

Oznaczenia Wymiary Skok  Nominalna Konstrukcja
Nakretka dwukotnierzowa, napieta nosnosc
wstepnie, zgodna z normg DIN Pl e
do D Dy J A Ay lg Ph  GC, Coa
he
S
mm kN nr
PGFE16x5R 16 28 48 38 79 12 40 5 9,7 14,2 1
PGFE20x5R 20 36 58 47 79 12 44 5 13,4 24,5 1
PGFE25x5R 25 40 62 51 88 14 48 5 15,6 33,6 1
PGFE 25x10 R 25 40 62 51 123 15 48 10 20,2 39,5 1
PGFE 32x5R3 32 50 80 65 89 15 62 5 17,3 42,8 1
PGFE 32x10 R 32 50 80 65 146 18 62 10 42,2 80 1
PGFE40x5R 40 63 93 78 100 16 70 5 24,6 73 2
PGFE 40x10 R 40 63 93 78 146 18 70 10 46,5 98 2
PGFE 50x10 R 50 75 110 93 168 20 85 10 68 170 2
PGFE 63x10 R 63 90 125 108 170 22 95 10 77,5 227 2
e BDS -
Konstrukcja 1 Konstrukcja 2
Legenda:
(a) = skok
(b) = otwér do smarowania
PGFJ - Szlifowane Sruby kulkowe
Oznaczenia Wymiary Skok  Nominalna Konstrukcja
Nakretka kotnierzowa z wewnetrznym nosnos$¢
napieci dynam. stat.
pieciem wstepnym, zgodna z
normg DIN dg D Dy J A Ay Lg Ph Ca Coa
he
7777777 mm kN nr
o L T PGFJ16x5R 16 28 48 38 79 12 40 5 9,7 14,2 1
s e ‘ f, v PGFJ20x5R 20 36 58 47 6512 44 5 13,4 24,5 1
Lo PGFJ 25x5R 25 40 62 51 68 14 48 5 15,6 33,6 1
PGFJ 25x10R 25 40 62 51 104 15 48 10 20,2 39,5 1
@ PGFJ32x5R 32 50 80 65 81 15 62 5 22,1 57 1
FLR. ) PGFJ 32x10R 32 50 80 65 117 18 62 10 42,2 80 1
i PGFJ40x5R 40 63 93 78 8216 70 5 24,6 73 2
. PGFJ 40x10 R 40 63 93 78 142 18 70 10 59,6 130 2
(o) | 0"- PGFJ 50x10 R 50 75 110 93 144 20 85 10 68 170 2
LR PGFJ 63x10 R 63 90 125 108 147 22 95 10 30 120 2

.. 300 .
acs .

Konstrukcja 1

Konstrukcja 2

Legenda:
(a) = skok
(b) = otwdr do smarowania

122

Uwaga:
Zespoty tozysk na zakoriczenia wafow
szlifowanych, patrz strona 119

Symbole = patrz strona 149
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Notatki
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3 Systemy napedowe
Sruby wateczkowe

Sruby wateczkowe

Istniejg dwie konstrukcje $rub
wateczkowych o mozliwosciach
przekraczajacych ograniczenia Srub
kulkowych. Obcigzenie jest przekazy-
wane z nakretki na wat sruby poprzez
wiele nagwintowanych lub rowko-
wanych wateczkéw: w efekcie duza
liczba punktéw styku zapewnia o wiele
wyzszg nosnosc¢ i dtuzszg trwatosé
niz ma to miejsce w przypadku $rub
kulkowych o podobnej wielkoSci.

“SR” Sruby waleczkowe
planetarne (O rysunek @)

Nie bedgce w obiegu wateczki maja
mozliwos¢ pracy z duzymi
predkosciami i przyspieszeniami,
wyjatkowo duzg niezawodnos¢ i
odporno$¢ na prace w ciezkich
warunkach.

Rysunek

“SV” Sruby z obiegiem
waleczkOw (O rysunek )

Bardzo maty skok gwintu $ruby

(1 mm) pozwala na duzg doktadnosé
pozycjonowania, powtarzalnosgé i
wyjatkowa sztywno$¢.

Rysunek

Dziesigé powodow, aby stosowaé
Sruby wateczkowe

« Bardzo duza no$nos¢ (SR-SV)

« Bardzo duza predkos$é obrotowa
(SR)

« Mozliwo$¢ przenoszenia duzych
przyspieszen i opéznien (SR)

« Dtuga trwatos$¢ przy cyklu pracy o
wysokiej czestotliwosci (SR)

« Wysoka niezawodnosé (SR-SV)

« Odpornos$¢ na ciezkie warunki
pracy (SR)

« Mozliwo$¢ przenoszenia obcigzen
udarowych (SR)

« Mate przemieszczenia przy bardzo
dobrej powtarzalnosci (SV)

« Obrot nakretki, gdy predkosé
osigga wielkos¢ krytyczng (SR)

« Czeste zdejmowanie nakretki z
watu Sruby (SR, wiekszo$¢ SV)

124

Witasciwosci

Rodzaj Wtasciwosci

2\7 Wysokie obcigzenia statyczne do 12000 kN

3\7 Wysokie obcigzenia dynamiczne do 2235 kN

SR Wysoka predkos¢ obrotowa - @ 48 ponad 3000 obr/min
SR Przyspieszenia o duzej wartoéci - ponad 7000 rad/s?
SR Obcigzenia udarowe

SR Ciezkie warunki pracy (kurz, 16d, piasek)

SV Skok 1 mm

SR

sV Stal nierdzewna

akF



Kompletne zespoly
(O rysunek &)

Wybrane sruby wateczkowe,
zaréwno planetarne jak i z obiegiem
wafeczkow, sg dostepne w
skréconym czasie dostawy, z watem
dostosowanym do wymagan klienta,
z obrobionych wstepnie,
zmagazynowanych zespotéw: patrz
strony 130-131 w przypadku $rub
planetarnych i 142-143 w przypadku
Srub z obiegiem wateczkow.

Nakretki sg napiete wstepnie za
pomoca nadwymiarowych wateczkow,
w ten sposéb dziata obcigzenie, jak
przy "dzielonych" nakretkach. Klasa
dokfadnosci skoku G5 zgodnie z
norma ISO.

Gotowe do uzycia

Sruby wateczkowe i tozyska wzdtuzne
sg dostarczane jako napetnione
smarem plastycznym SKF LGEP2.
Zakres temperatury pracy:
—20°/+120°C)

Predko$¢ maksymalna

Dla zespotu sruby BR + FLRBU lub
BV + FLRBU, maksymalna predko$¢
jest definiowana przez iloczyn

n xdy,

nxdy < 140000 dla BR
< 20000 dla BV

(n = predkos$c¢ obrotowa
dq = $rednica zewnetrzna wafu $ruby)

akF

Rysunek
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3 Systemy napedowe
Sruby wateczkowe

Sruby waleczkowe
planetarne (O rysunek Ei)

Wtasciwosci

— Wiele mocnych powierzchni
kontaktowych

— Wateczki nie bedace w obiegu

— Brak stabych punktéw w nakretce

Korzysci

— Duza trwafo$¢: wysoka nosnosé

— Mocna budowa i odpornosc¢ na
uderzenia

— Wyjatkowa niezawodnosé

— Duza predkosc i przyspieszenia

Nagwintowane wateczki sg
podstawa planetarnych $rub
wateczkowych SR/BR/TR/PR.
(O rysunek £1)

Typowe zastosowania

Dzieki mozliwosci przenoszenia
duzych obcigzen przez tysigce
godzin w ciezkich warunkach pracy
planetarne $ruby wateczkowe sg
odpowiednie do wigkszosci
wymagajacych zastosowan. Nakretka
0 mocnej budowie moze wytrzymaé
obcigzenia udarowe a mechanizm
taktujacy zapewnia niezawodnos¢
nawet w niesprzyjajgcych warunkach
pracy i przy duzych przyspieszeniach;
dtugi skok i symetryczna budowa
nakretki umozliwiajg uzyskiwanie
wysokiej predkosci liniowej.

126

Przyktady:

e Obrabiarki

* Przemyst stalowy

¢ Produkcja opon

* Obstuga automatyczna

e Sprzet wojskowy - samoloty,
czotgi, wyrzutnie rakiet, radary,
statki, todzie podwodne

* Przemyst jadrowy

Rysunek

akF



Sruby z obiegiem wateczkéw
(O rysunek E2)

Witasciwosci

— Wiele mocnych punktéw
kontaktowych

— Bardzo maty skok (1 mm)

— Brak miniaturowych czesci

Korzysci

— Duza trwafo$¢: wysoka nosnosé

— Wysoka doktadnosé
pozycjonowania: wysoka
rozdzielczosé

— Wyjatkowa niezawodnos$c¢

Rowkowane wateczki sg podstawg
$rub wateczkowych z obiegiem
wafteczkoéw SV/PV. (O rysunek &)

Typowe zastosowania

Najwyzsza doktadno$¢ pozycjono-
wania moze zostac uzyskana przy
zastosowaniu $rub z obiegiem
wateczkow typu SV/BV/PV o matym
skoku.

Ich wtasciwo$¢ mechaniczna
minimalizuje moment wejsciowy i
zwieksza rozdzielczo$é. Sruby te
moga uprosci¢ kompletny system
transmisyjny i poprawi¢ jego
sztywnos¢é. Sg one czesto uzywane
w aplikacjach o zaawansowanej
technologii, gdzie uzyskanie
optymalnej, niezawodnej pracy jest
bardzo wazne.

akF=

Przyktady:

o Szlifierki

e Sprzet laboratoryjny
* Sprzet szpitalny

* Produkcja papieru

e Drukarnie

* Teleskopy
 Satelity

Rysunek
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Notatki
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System zamawiania 13 I3 I N I I v I N R FA

Luz lub napigcie wstepne:

Luz osiowy (zakres standardowy) ...................... S
Luz osiowy (zakres duzejmocy) .............c.ovini... H
Napiecie wstepne za pomoca wateczkéw dla skasowania luzu. . B
Napiecie wstepne nakretki dla skasowania luzu. .. ......... T
Napiecie wstepne nakretki dla uzyskania optymalnej sztywnosci P
Produkt:

Sruba wateczkowa planetarna .. ......................... R
Sruba wateczkowa z obiegiem wateczkéw . . ................ \Y

Rodzaj nakretki:

Nakretka cylindryczna. .. ... . .
Nakretka z centralnym kotnierzem. . .. .......... ... ... . .....
Nakretka z kotnierzem potozonym nie centralnie. ... ............
Nakretka cylindryczna z napieciem wstepnym . ................
Nakretka z napieciem wstepnym z centralnym kotnierzem ... ... ..

Srednica nominalna x Skok [mm]

Kierunek gwintu:

Dtugos¢ czesci nagwintowanej, Diugos¢ catkowita [mm)]

Doktadnos¢ skoku:

Orientacja nakretki:

(dotyczy to tylko nakretek kotnierzowych SRF, SRP, TRK, PRK, PRP, PVK, PVP, HRP, HRF):
Dla nakretek cylindrycznych . . . ... . .
Strona g6 nakretki skierowana w kierunku krétszego obrabianego zakoniczeniawatu. ............... . ... ... S
Strona g6 nakretki skierowana w kierunku difuzszego obrabianego zakonczeniawatu . ..................... L

Zakonczenia watu:

Zgodnie z rysunkiem klienta . ........ ...

Zgarniacze:

Zgarniacze w nakretce: montowane dla SR, dostarczane oddzielniedlaSVC . ........ .. ... . .. . . e WPR

Bez zgarniaCzy . . . ...
Nakretka bez wgtebien na zgarniacze (tylko wykonanie niestandardowe)

Przykiad: [S[R|F| | 39]|x| 20[R| [ 425|/] 590] [G1| | |z]|| WPR |

Przyktad: [S[R|F| [ 39]x| 20[R]|| 425|/| 590| |G5| |L|Z| [NOWPR]

akF
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3 Systemy napedowe
Sruby wateczkowe

Sruby waleczkowe planetarne

Zakres BRC
(a) Legenda:
i b £ (a) = wpust
b Efen e (b) = zgarniacz
D gb (c) = smarowanie
R AV e
i g 9 % SRS = B R [
:I ; \? f D{Bj ' ii i rl -
|| | Il | ) [l
dip —--—-—-III e ___HI_ ——$-+— 14— Hf——— —
! | | I
# ]| ,F{ | - : o
| | X | A1k, ¥
g b
| X ST el
145" 0,/ 245 g © EREIE,
12 T
— 0.8
Bs il o A hi2 _("“
. B6
Planetarne Sruby wateczkowe bez
obrabianych maszynowo zakonczen,  Oznaczenia Wymiary Nominalna no$nos¢
doktadnos¢ skoku G5 zgodnie z dynamiczna statyczna
norma !SO. Nakretka napieta ] do  Bs dio Bs D A Ca Coa
wstepnie za pomocg wateczkéw w
celu skasowania luzu.
mm kN
Zakonczenie watu moze BRC 15 x 5-R5 15 400 25 115 35 50 21,2 36,3
zostac ObrF’El'_O”? zgodniez  BRC 21 x 5-R5 21 550 30 158 45 64 41,3 68,3
wymogami klienta
ymog BRC30x5-R5 30 800 50 213 64 8 752 148,6
Maksymalna dtugo$¢ czeéci BRC 39 x 5-R5 39 1000 50 213 80 100 105,6 224 1

nagwintowanej: moze zostac
obcieta i obrobiona zgodnie
z wymogami klienta

Symbole = patrz strona 149
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Zakres FLRBU / BRC

Sruba wateczkowa planetarna z
zespotem tozysk wzdtuznych

Symbole = patrz strona 149

akF

Legenda: (a) = kozyska wzdtuzne FLRBU

Ba

T LY
I
|
| |
D, | | Dg — —-e—-— -4 03 O
i KA T |
1
] —Q’a q
L L .
L, e ? ]
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Oznaczenia Wymiary Nominalna no$nos¢
dynamiczna statyczna
dp By Bg Ly L, Lg Dy Ds Ds E Cj, Coa
mm kN
FLRBU2/BRC 15x5-R5 15 285 398 46 10 32 90 60 76 32 279 31,9
FLRBU3/BRC 21 x5-R5 21 392 548 77 13 60 90 60 74 32 40,1 63,8
FLRBU5/BRC 30 x5-R5 30 587 798 89 16 68 120 80 100 44 74,2 119,2
FLRBU5/BRC 39 x5-R5 39 787 998 110 20 82 140 100 120 54 109,4 188,4
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3 Systemy napedowe
Sruby wateczkowe

Zakres SRC
u.B Q.B
Nakretka cylindryczna z luzem B, | B
osiowym © 0.5 ()
H B AP 2
‘ L3
RGN LT
dy| dy| de : 4“,7 774_:_ I 0,| 0| 0O H
I i
| I
| I
Legenda: LA o LI .
(c) = wgtebienie na zgarniacz
(d) = zgarniacz
Oznaczenia Wymiary Nominalna no$nos¢
dynamiczna statyczna
do Ph |tp Sap d4 do D A a b H Q Ca Coa
g6/H7h12  h9
mm kN
SRC 8x4 8 4 500 002 84 7325 44 4 12 265 5 9,19 16,3
SRC 12x5 12 5 750 0,02 12,4 11,3 30 44 4 12 315 5 14,5 22,3
SRC 15x5 15 5 975 0,02 154 143 35 50 4 16 365 5 21,2 36,3
SRC 15x8 15 8 975 0,02 155 14,0 35 50 4 16 36,5 5 224 33,9
SRC 20x6 20 6 1300 0,02 20,4 193 40 50 4 16 41,5 5 21,9 37,4
SRC 21x5 21 5 1400 0,02 21,4 20,3 45 64 5 20 470 5 41,3 68,3
SRC 21x6 21 6 1400 0,02 21,4 20,3 45 64 5 20 47,0 5 41,6 64,7
SRC 21x8 21 8 1400 0,02 21,5 20,0 45 64 5 20 47,0 5 445 65,0
SRC 21x10 21 10 1400 0,04 21,8 19,7 45 64 5 20 47,0 5 484 69,2
SRC 24x6 24 6 1600 0,02 24,4 233 48 58 5 20 50,0 5 34,6 54,3
SRC 24x12 24 12 1600 0,04 24,8 22,7 48 58 5 20 50,0 5 39,0 52,0
SRC 25x5 25 5 1650 0,02 254 243 53 78 6 25 555 5 51,7 90,2
SRC 25x10 25 10 1650 0,04 25,8 23,7 53 78 6 25 555 5 59,4 87,8
SRC 25x15 25 15 1650 0,07 26,2 23,1 53 78 6 25 555 5 64,7 88,7
SRC 30x5 30 5 2000 0,02 30,4 29,3 64 85 6 32 665 5 752 148,6
SRC 30x6 30 6 2000 0,02 30,4 29,3 64 85 6 32 66,5 5 77,6 146,1
SRC 30x10 30 10 2000 0,04 30,8 28,7 64 85 6 32 66,5 5 86,9 145,3
SRC 30x20 30 20 2000 0,07 31,5 275 64 85 6 32 66,5 5 100,8 147,7
SRC 36x6 36 6 2400 0,02 36,4 353 68 80 5 25 70,0 5 74,0 149,5
SRC 36x9 36 9 2400 0,02 36,5 35168 80 5 25 70,0 5 797 145,0
SRC 36x12 36 12 2400 0,04 36,8 34,7 68 80 5 25 70,0 5 87,2 150,9
SRC 36x18 36 18 2400 0,07 37,2 34,1 68 80 5 25 70,0 5 93,3 1471
SRC 36x24 36 24 2400 0,07 37,5 33568 80 5 25 70,0 5 101,1 153,7
SRC 39x5 39 5 2650 0,02 39,4 38,3 80 100 8 40 83,0 7 1056 2241
SRC 39x10 39 10 2650 0,04 39,8 37,7 80 100 8 40 83,0 7 124,8 225,8
SRC 39x15 39 15 2650 0,07 40,2 37,1 80 100 8 40 83,0 7 137,1 227,4
SRC 39x20 39 20 2650 0,07 40,5 36,5 80 100 8 40 83,0 7 141,3 217,4
SRC 39x25 39 25 2650 0,07 40,9 359 80 100 8 40 83,0 7 1429 207,5
SRC 44x8 44 8 3000 0,04 44,4 43280 90 6 32 825 7 109,2 226,3
SRC 44x12 44 12 3000 0,04 44,8 42,7 80 90 6 32 82,5 7 1175 219,1
SRC 44x18 44 18 3000 0,07 452 42,1 80 90 6 32 82,5 7 129,0 220,8
SRC 44x24 44 24 3000 0,07 455 41580 90 6 32 82,5 7 137,2 222,5
SRC 44x30 44 30 3000 0,07 45,9 40,9 80 90 6 32 825 7 1356 205,4
Ciag dalszy

Symbole = patrz strona 149
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Zakres SRC :
(Ciag dalszy) 0.3 . o - |os

Legenda: x4 S LESSN

(c) = wgtebienie na zgarniacz
(d) = zgarniacz

Ciag dalszy
Oznaczenia Wymiary Nominalna nosnos¢
dynamiczna statyczna
g6/H7 h12  h9
mm kN
SRC 48x5 48 5 3300 0,02 48,4 47,3 100 127 8 45 103,0 7 161,9 401,3
SRC 48x8 48 8 3300 0,04 486 47,1 100 127 8 45 103,0 7 178,6 392,2
SRC 48x10 48 10 3300 0,04 48,8 46,7 100 127 8 45 103,0 7 189,3 3959
SRC 48x15 48 15 3300 0,07 49,2 46,1 100 127 8 45 103,0 7 210,7 405,3
SRC 48x20 48 20 3300 0,07 49,5 455 100 127 8 45 103,0 7 2172 3852
SRC 48x25 48 25 3300 0,07 49,9 449 100 127 8 45 103,0 7 236,1 409,2
SRC 56x12 56 12 4000 0,04 56,8 54,7 100 112 8 40 103,0 7 173,56 360,9
SRC 56x24 56 24 4000 0,07 57,5 53,5 100 112 8 40 103,0 7 198,0 349,3
SRC 56x36 56 36 4000 0,07 58,3 52,3 100 112 8 40 103,0 7 2154 3535
SRC 60x10 60 10 4250 0,04 60,8 58,7 122 152 10 45 1250 10,5 276,8 649,7
SRC 60x15 60 15 4250 0,07 61,2 58,1 122 152 10 45 1250 10,5 305,0 652,2
SRC 60x20 60 20 4250 0,07 61,5 57,5 122 152 10 45 1250 10,5 326,2 654,7
SRC 64x12 64 12 4600 0,04 64,8 62,7 115 129 8 45 118,0 7 2423 636,1
SRC 64x18 64 18 4600 0,07 65,2 62,1 115 129 8 45 1180 7 258,9 604,6
SRC 64x24 64 24 4600 0,07 65,5 61,5 115 129 8 45 1180 7 268,9 574,7
SRC 64x30 64 30 4600 0,07 659 60,9 115 129 8 45 1180 7 262,8 516,5
SRC 64x36 64 36 4600 0,07 66,3 60,3 115 129 8 45 1180 7 2621 491,2
SRC 75x10 75 10 5500 0,04 75,8 73,7 150 191 10 63 153,0 10,5 412,7 1239,0
SRC 75x15 75 15 5500 0,07 76,2 73,1 150 191 10 63 153,0 10,5 458,9 1243,0
SRC 75x20 75 20 5500 0,07 76,5 72,5 150 191 10 63 153,0 10,5 4852 1247,0
SRC 80x12 80 12 6000 0,04 80,8 78,7 140 156 10 63 143,0 10,5 3354 969,3
SRC 80x18 80 18 6000 0,07 81,2 78,1 140 156 10 63 143,0 10,5 372,8 973,0
SRC 80x24 80 24 6000 0,07 81,5 77,5 140 156 10 63 143,0 10,5 401,2 976,7
SRC 80x36 80 36 6000 0,07 82,3 76,3 140 156 10 63 143,0 10,5 3755 832,6
SRC 80x42 80 42 6000 0,07 82,7 75,7 140 156 10 63 143,0 10,5 360,9 777,5

SRC 99x20 99 20 7500 0,07 100,596,5 200 260 16 100 204,0 15 784,2 2575,0
SRC 100x24 100 24 8000 0,07 101,597,5 180 195 10 63 183,0 10,5 556,1 1522,0

SRC 120x24 120 24 8000 0,07 121,5 117,56 220 240 16 100 224,0 15 7758 2523,0
SRC 120x25 120 25 8000 0,07 121,9 116,9 240 280 16 100 244,0 15 9559 3365,0

SRC 150x36 150 36 8000 0,07 152,3 146,3 280 305 16 100 284,0 15 980,9 3423,0
SRC 150x25 150 25 8000 0,07 151,9 146,9 320 400 32 160 327,0 15 1354,0 5680,0

SRC 180x30 180 30 8000 0,07 182,3 176,3 420 515 32 160 427,0 20 1664,0 7558,0
SRC 210x30 210 30 8000 0,07 212,3 206,3 480 550 40 200 489,0 20 1946,0 9479,0

Symbole = patrz strona 149
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3 Systemy napedowe
Sruby wateczkowe

Zakres SRF

Nakretka z luzem osiowym

A, Ay

Q.B

\
dy d,J
A

g6/H7

Legenda:
(a) = wgtebienie na zgarniacz
(b) = zgarniacz

Oznaczenia Wymiary Nominalna no$nos¢
dynamiczna statyczna
do Ph |tp Sap d4 do D A Dy J G Q u Ca Coa
h12 js12
mm [°] kN

SRF 8x4 8 4 500 0,02 84 7,325 44 46 36 6xM4 M6 30 9,19 16,3
SRF 12x5 12 5 750 0,02 12,4 11,3 30 44 51 41 6xM4 M6 30 14,5 22,3
SRF 15x5 15 5 975 0,02 15,4 14,3 35 50 58 46 6xM5 M6 30 21,2 36,3
SRF 15x8 15 8 975 0,02 155 14 35 50 58 46 6xM5 M6 30 224 33,9
SRF 20x6 20 6 1300 0,02 20,4 19,3 40 50 63 51 6xM5 M6 30 21,9 37,4
SRF 21x5 21 5 1400 0,02 21,4 20,3 45 64 68 56 6xM5 M6 30 41,3 68,3
SRF 21x6 21 6 1400 0,02 21,4 20,3 45 64 68 56 6xM5 M6 30 41,6 64,7
SRF 21x8 21 8 1400 0,02 21,5 20 45 64 68 56 6xM5 M6 30 44,5 65,0
SRF 21x10 21 10 1400 0,04 21,8 19,7 45 64 68 56 6xM5 M6 30 48,4 69,2
SRF 24x6 24 6 1600 0,02 24,4 23,3 48 58 71 59 6xM5 M6 30 34,6 54,3
SRF 24x12 24 12 1600 0,04 24,8 22,7 48 58 71 59 6xM5 M6 30 39,0 52,0
SRF 25x5 25 5 1650 0,02 25,4 24,3 56 78 84 70 6xM6 M6 30 51,7 90,2
SRF 25x10 25 10 1650 0,04 25,8 23,7 56 78 84 70 6xM6 M6 30 59,4 87,8
SRF 25x15 25 15 1650 0,07 26,2 23,1 56 78 84 70 6xM6 M6 30 64,7 88,7
SRF 30x5 30 5 2000 0,02 30,4 29,3 64 85 97 81 6xM8 M6 30 75,2 148,6
SRF 30x6 30 6 2000 0,02 30,4 29,3 64 85 97 81 6xM6 M6 30 77,6 146,1
SRF 30x10 30 10 2000 0,04 30,8 28,7 64 85 97 81 6xM8 M6 30 86,9 145,3
SRF 30x20 30 20 2000 0,07 31,5 27,5 64 85 97 81 6xM8 M6 30 100,8 147,7
SRF 36x6 36 6 2400 0,02 36,4 35,3 68 80 102 85 6xM8 M6 30 74,0 149,5
SRF 36x9 36 9 2400 0,02 36,5 35,1 68 80 102 85 6xM8 M6 30 79,7 145,0
SRF 36x12 36 12 2400 0,04 36,8 34,7 68 80 102 85 6xM8 M6 30 87,2 150,9
SRF 36x18 36 18 2400 0,07 37,2 34,1 68 80 102 85 6xM8 M6 30 93,3 147 1
SRF 36x24 36 24 2400 0,07 37,5 33,5 68 80 102 85 6xM8 M6 30 101,1 153,7
SRF 39x5 39 5 2650 0,02 39,4 38,3 82 100 124 102 6xM10 M6 30 105,6 2241
SRF 39x10 39 10 2650 0,04 39,8 37,7 82 100 124 102 6xM10 M6 30 124,8 225,8
SRF 39x15 39 15 2650 0,07 40,2 37,1 82 100 124 102 6xM10 M6 30 137,1 227 .4
SRF 39x20 39 20 2650 0,07 40,5 36,5 82 100 124 102 6xM10 M6 30 141,3 217,4
SRF 39x25 39 25 2650 0,07 40,9 35,9 82 100 124 102 6xM10 M6 30 142,9 207,5
SRF 44x8 44 8 3000 0,04 44,4 43,2 82 90 124 102 6xM10 M6 30 109,2 226,3
SRF 44x12 44 12 3000 0,04 44,8 42,7 82 90 124 102 6xM10 M6 30 117,5 219,1
SRF 44x18 44 18 3000 0,07 45,2 42,1 82 90 124 102 6xM10 M6 30 129,0 220,8
SRF 44x24 44 24 3000 0,07 45,5 41,5 82 90 124 102 6xM10 M6 30 137,2 222,5
SRF 44x30 44 30 3000 0,07 45,9 40,9 82 90 124 102 6xM10 M6 30 135,6 205,4
Ciag dalszy

Symbole = patrz strona 149
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Zakres SRF ‘ R

(Ciag dalszy) ‘ - -
| <38 B (b)
- r D\.y
r T)_ Lk
§ | T
s | W
‘| L I L
} 1 l pB/H7
I |
=
Legenda:
(a) = wgtebienie na zgarniacz éf/A 8]

(b) = zgarniacz

Ciag dalszy
Oznaczenia Wymiary Nominalna
nosnos¢
dynam. stat.
do Ph Itp Sap d1 dg D A D1 J G Q u Ca Coa
h12 js12
mm [°] kN
SRF 48x5 48 5 3300 0,02 48,4 47,3 105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 161, 401,3
SRF 48x8 48 8 3300 48,6 47,1 105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 178, 392,2

SRF 48x10 48 10 3300
SRF 48x15 48 15 3300
SRF 48x20 48 20 3300
SRF 48x25 48 25 3300

SRF 56x12 56 12 4000
SRF 56x24 56 24 4000
SRF 56x36 56 36 4000

SRF 60x10 60 10 4250
SRF 60x15 60 15 4250

0

0

0

0 49,2 46,1 105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 210, 405,3

0

0

0

0

0

0

0
SRF 60x20 60 20 4250 O,

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

49,5 45,5105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 217, 385,2
49,9 44,9 105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 236, 409,2

56,8 54,7 105 112 150 127 6xM12 M8x1 30 173,5 360,9
57,5 53,5 105 112 150 127 6xM12 M8x1 30 198,0 349,3
58,3 52,3 105 112 150 127 6xM12 M8x1 30 215,4 353,5

60,8 58,7 122 152 180 150 6xM16 M8x1 30 276,8 649,7
61,2 58,1 122 152 180 150 6xM16 M8x1 30 305,0 652,2
61,5 57,5 122 152 180 150 6xM16 M8x1 30 326,2 654,7

64,8 62,7 120 129 180 150 6xM16 M8x1 30 2423 636,1
65,2 62,1 120 129 180 150 6xM16 M8x1 30 258,9 604,6
65,5 61,5 120 129 180 150 6xM16 M8x1 30 268,9 574,7
65,9 60,9 120 129 180 150 6xM16 M8x1 30 262,8 516,5
66,3 60,3 120 129 180 150 6xM16 M8x1 30 262,1 491,2

75,8 73,7 150 191 210 180 8xM16 M8x1 22°30 412,7 1239,0
76,2 73,1 150 191 210 180 8xM16 M8x1 22°30 458,9 1243,0
76,5 72,5 150 191 210 180 8xM16 M8x1 22°30 485,2 1247,0

80,8 78,7 150 156 210 180 8xM16 M8x1 22°30 335,4 969,3
81,2 78,1 150 156 210 180 8xM16 M8x1 22°30 372,8 973,0
81,5 77,5 150 156 210 180 8xM16 M8x1 22°30 401,2 976,7
SRF 80x36 80 36 6000 82,3 76,3 150 156 210 180 8xM16 M8x1 22°30 375,5 832,6
SRF 80x42 80 42 6000 0,07 82,7 75,7 150 156 210 180 8xM16 M8x1 22°30 360,9 777,5

SRF 99x20 99 20 7500 0,07100,5 96,5 200 260 275 24512xM16 M8x1 15 784,2 2575,0
SRF 100x24 100 24 8000 0,07101,5 97,5 180 195 255 22012xM16 M8x1 15 556, 1 1522,0

SRF 120x24 120 24 8000 0,07121,5117,5 220 240 295 26012xM16 M8x1 15 775,8 2523,0
SRF 120x25 120 25 8000 0,07121,9116,9 260 280 340 30512xM16 M12 15 955,9 3365,0

SRF 150x36 150 36 8000 0,07 152,3 146,3 280 305 Skontaktuj sie z SKF 980,9 3423,0
SRF 150x25 150 25 8000 0,07 151,9 146,9 320 400 Skontaktuj sie z SKF 1354,0 5680,0

SRF 180x30 180 30 8000 0,07182,3176,3 420 515 Skontaktuj sie z SKF 1664,0 7558,0
SRF 210x30 210 30 8000 0,07212,3206,3 480 550 Skontaktuj sie z SKF 1946,0 9479,0

9
6
48,8 46,7 105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 189,3 395,9
7
2
1

SRF 64x12 64 12 4600
SRF 64x18 64 18 4600
SRF 64x24 64 24 4600
SRF 64x30 64 30 4600
SRF 64x36 64 36 4600

SRF 75x10 75 10 5500
SRF 75x15 75 15 5500
SRF 75x20 75 20 5500

SRF 80x12 80 12 6000
SRF 80x18 80 18 6000
SRF 80x24 80 24 6000

ESENEEENEN PSRN ENENENF RN EN P NN ENE RN NN N v

oo
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3 Systemy napedowe
Sruby wateczkowe

Zakres TRU / PRU A

Nakretki cylindryczne ze
skasowanym luzem (TRU) lub z
napieciem wstepnym dla uzyskania
optymalnej sztywnosci (PRU)

'l wsn
_oux4S” a wxdo .
Legenda: o S
(c) = wgtebienie na zgarniacz . ' \“({Hﬁﬁgb

(d) = zgarniacz

Oznaczenia Wymiary Nominalna Moment obrotowy
no$nos¢ napiecia wstepnego
dynam. stat.

do Ph Itp d1 do D A ab H Q Ca Coa Tpe Tpr
g6/H7 h12 h9
mm kN Nm

TRU 8x4 8 4 400 84 7325 44 4 12 26,55 5,06 8,16 0,07

PRU 8x4 8 4 400 84 7325 44 4 12 2655 5,06 8,16 0,06-0,13

TRU 12x5 12 5 600 12,4 11,3 30 44 4 12 31,55 7,98 11,1 0,18

PRU12x5 12 5 600 124 11,3 30 44 4 12 3155 7,98 11,1 0,12-0,25

TRU 15x5 15 5 750 154 143 35 50 4 16 36,5 5 11,7 18,2 0,19

PRU 15x5 15 5 750 154 14,3 35 50 4 16 36,5 5 11,7 18,2 0,18-0,36

TRU 15x8 15 8 750 155 14 35 50 4 16 36,5 5 12,4 16,9 0,19

PRU 15x8 15 8 750 155 14 35 50 4 16 36,5 5 124 16,9 0,18-0,36

TRU 20x6 20 6 1050 20,4 19,3 40 50 4 16 41,55 12,1 18,7 0,30

PRU 20x6 20 6 1050 20,4 19,3 40 50 4 16 41,55 12,1 18,7 0,26-0,58

TRU 21x5 21 5 1100 21,4 20,3 45 64 5 20 47,0 5 22,8 34,2 0,33

PRU 21x5 21 5 1100 21,4 20,3 45 64 5 20 47,0 5 22,8 34,2 0,31-0,63

TRU 21x6 21 6 1100 21,4 20,3 45 64 5 20 47,0 5 22,9 32,3 0,33

PRU 21x6 21 6 1100 21,4 20,3 45 64 5 20 47,0 5 22,9 32,3 0,31-0,63

TRU 21x8 21 8 1100 21,5 20 45 64 5 20 47,0 5 24,5 32,5 0,33

PRU 21x8 21 8 1100 21,5 20 45 64 5 20 47,0 5 24,5 325 0,31-0,63

TRU 21x10 21 10 1100 21,8 19,7 45 64 5 20 47,0 5 26,7 34,6 0,33

PRU 21x10 21 10 1100 21,8 19,7 45 64 5 20 47,0 5 26,7 34,6 0,31-0,63

TRU 24x6 24 6 1250 24,4 23,3 48 58 5 20 50,0 5 19,0 27,2 0,41

PRU 24x6 24 6 1250 24,4 23,3 48 58 5 20 50,0 5 19,0 27,2 0,39-0,78

TRU 24x12 24 12 1250 24,8 22,7 48 58 5 20 50,0 5 21,5 26,0 0,41

PRU 24x12 24 12 1250 24,8 22,7 48 58 5 20 50,0 5 21,5 26,0 0,39-0,78

TRU 25x5 25 5 1300 254 24,3 53 78 6 25 55,5 5 28,5 45,1 0,44

PRU 25x5 25 5 1300 25,4 24,3 53 78 6 25 55,5 5 28,5 45,1 0,42-0,84

TRU 25x10 25 10 1300 25,8 23,7 583 78 6 25 55,5 5 32,7 43,9 0,44

PRU 25x10 25 10 1300 25,8 23,7 53 78 6 25 55,5 5 32,7 43,9 0,42-0,84

TRU 25x15 25 15 1300 26,2 23,1 583 78 6 25 555 5 35,6 44,3 0,44

PRU 25x15 25 15 1300 26,2 23,1 53 78 6 25 555 5 35,6 44,3 0,42-0,84

TRU 30x5 30 5 1600 30,4 29,3 64 85 6 32 66,55 41,4 74,3 0,59

PRU 30x5 30 5 1600 30,4 29,3 64 85 6 32 66,5 5 41,4 74,3 0,57-1,13

TRU 30x6 30 6 1600 30,4 29,3 64 85 6 32 66,5 5 42,8 73,0 0,59

PRU 30x6 30 6 1600 30,4 29,3 64 85 6 32 66,5 5 42,8 73,0 0,57-1,13

TRU 30x10 30 10 1600 30,8 28,7 64 85 6 32 66,5 5 47,9 72,6 0,59

PRU 30x10 30 10 1600 30,8 28,7 64 85 6 32 66,5 5 47,9 72,6 0,57-1,13

TRU 30x20 30 20 1600 31,5 27,5 64 85 6 32 66,5 5 55,5 73,9 0,59

PRU 30x20 30 20 1600 31,5 27,5 64 85 6 32 66,5 5 55,5 7359 0,85-1,41

Ciag dalszy

Symbole = patrz strona 149
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Zakres TRU / PRU R
(Ciag dalszy) 0.8 . b . 0.8

(c) = wgtebienie na zgarniacz
(d) = zgarniacz

a wsu
N LLLEN a Las N .
Legenda: = ‘"14 JJ)

Ciagg dalszy
Oznaczenia Wymiary Nominalna Moment obrotowy
no$nos¢é napiecia wstepnego
dynam. stat.
do Pp lip d4 d> D A abH Q C, Coa Tpe Tor
g6/MH7 h12 h9
mm kN Nm
TRU 36x6 36 6 1900 36,4 35368 80 5 25 70,0 5 40,7 74,7 0,80
PRU 36x6 36 6 1900 36,4 35368 80 5 25 70,05 40,7 74,7 0,77-1,53
TRU 36x9 36 9 1900 36,5 35168 80 5 25 70,0 5 43,9 72,5 0,80
PRU 36x9 36 9 1900 36,5 35168 80 5 25 70,05 43,9 72,5 0,77-1,53
TRU 36x12 36 12 1900 36,8 34,768 80 5 25 70,0 5 48,0 735 0,80
PRU 36x12 36 12 1900 36,8 34,768 80 5 25 70,0 5 48,0 735 0,77-1,53
TRU 36x18 36 18 1900 37,2 34,168 80 5 25 70,05 51,5 73,5 0,80
PRU 36x18 36 18 1900 37,2 34,168 80 5 25 70,05 51,5 78 0,77-1,53
TRU 36x24 36 24 1900 37,5 33,568 80 5 25 70,0 5 55,7 76,8 0,80
PRU 36x24 36 24 1900 37,5 33,568 80 5 25 70,05 55,7 76,8 1,15-1,91
TRU 39x5 39 5 2100 39,4 38,380 1008 40 83,0 7 58,2 112,1 0,92
PRU 39x5 39 5 2100 39,4 38,380 1008 40 83,0 7 58,2 112,1 0,88-1,75
TRU 39x10 39 10 2100 39,8 37,780 1008 40 83,0 7 68,7 112,9 0,92
PRU 39x10 39 10 2100 39,8 37,780 1008 40 83,0 7 75,55 113,7 0,88-1,75
TRU 39x15 39 15 2100 40,2 37,180 1008 40 83,0 7 75,5 113,7 0,92
PRU 39x15 39 15 2100 40,2 37,180 1008 40 83,0 7 75,5 113,7 0,88-1,75
TRU 39x20 39 20 2100 40,5 36,580 1008 40 83,0 7 77,8 108,7 0,92
PRU 39x20 39 20 2100 40,5 36,580 1008 40 83,07 77,8 108,7 0,88-1,75
TRU 39x25 39 25 2100 40,9 35980 1008 40 83,0 7 78,7 103,8 0,92
PRU 39x25 39 25 2100 40,9 35980 1008 40 83,07 78,7 103,8 1,31-2,19
TRU 44x8 44 8 2400 44,4 43,280 90 6 32 8257 60,2 113,2 1,12
PRU 44x8 44 8 2400 44,4 43280 90 6 32 8257 60,2 113,2 1,07-2,14
TRU 44x12 44 12 2400 44,8 42,780 90 6 32 825 7 64,7 109,5 1,12
PRU 44x12 44 12 2400 44,8 42,780 90 6 32 8257 64,7 109,5 1,07-2,14
TRU 44x18 44 18 2400 452 42,180 90 6 32 8257 71,0 110,4 1,12
PRU 44x18 44 18 2400 45,2 42,180 90 6 32 8257 71,0 110,4 1,07-2,14
TRU 44x24 44 24 2400 455 41,580 90 6 32 8257 75,6 111,2 1,12
PRU 44x24 44 24 2400 455 41580 90 6 32 8257 75,6 111,2 1,07-21,4
TRU 44x30 44 30 2400 45,9 40,980 90 6 32 8257 747 102,7 1,12
PRU 44x30 44 30 2400 459 40,980 90 6 32 8257 747 102,7 1,60-2,68
TRU 48x5 48 5 2600 48,4 47,3100 1278 45103,0 7 89,2 200,6 1,30
PRU 48x5 48 5 2600 48,4 47,3100 1278 45103,0 7 89,2 200,6 1,24-2,47
TRU 48x8 48 8 2600 48,6 47,1 100 1278 45103,0 7 98,4 196,0 1,30
PRU 48x8 48 8 2600 48,6 47,1100 1278 45103,0 7 98,4 196,0 1,24-2,47
TRU 48x10 48 10 2600 48,8 46,7 100 1278 45103,0 7 104,3 198,0 1,30
PRU 48x10 48 10 2600 48,8 46,7 100 1278 45103,0 7 104,3 198,0 1,24-2,47
TRU 48x15 48 15 2600 49,2 46,1 100 1278 45103,0 7 116,1 202,7 1,30
PRU 48x15 48 15 2600 49,2 46,1 100 1278 45103,0 7 116,1 202,7 1,24-2,47
TRU 48x20 48 20 2600 49,5 45,5100 1278 45103,0 7 119,7 192,7 1,30
PRU 48x20 48 20 2600 49,5 45,5100 1278 45103,0 7 119,7 192,7 1,24-2,47
TRU 48x25 48 25 2600 49,9 44,9100 1278 45103,0 7 130,0 204,6 1,30
PRU 48x25 48 25 2600 49,9 44,9100 1278 45103,0 7 130,0 204,6 1,24-2,47

Ciagg dalszy
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3 Systemy napedowe

Sruby wateczkowe

Zakres TRU / PRU
(Ciag dalszy)

Symbole = patrz strona 149

138

dy

Legenda:

(c) = wgtebienie na zgarniacz

(d) = zgarniacz

_i:;({% ;

Ciag dalszy
Oznaczenia Wymiary Nominalna Moment obrotowy
no$nos¢ napiecia wstepnego
dynam. stat.
do Ph lip dg d> D A a b H Q GC, Coa Tpe Tor
g6/H7 h12 h9

mm kN Nm

TRU 56x12 56 12 3100 56,8 54,7 100112 8 40103,0 7 95,6 180,5 1,68
PRU 56x12 56 12 3100 56,8 54,7 100112 8 40103,0 7 95,6 180,5 1,60-3,19

TRU 56x24 56 24 3100 57,5 53,5 100112 8 40103,0 7 109,1 174,7 1,68
PRU 56x24 56 24 3100 57,5 53,5 100112 8 40103,0 7 109,1 174,7 1,60-3,19

TRU 56x36 56 36 3100 58,3 52,3 100112 8 40103,0 7 118,7 176,8 1,68
PRU 56x36 56 36 3100 58,3 52,3 100112 8 40103,0 7 118,7 176,8 2,39-3,99

TRU 60x10 60 10 3400 60,8 58,7 122 152 10 45125,0 10,5 152,5 3249 1,88
PRU 60x10 60 10 3400 60,8 58,7 122152 10 45125,0 10,5 152,5 324,9 1,79-3,58

TRU 60x15 60 15 3400 61,2 58,1 122152 10 45125,0 10,5 168,0 326,2 1,88
PRU 60x15 60 15 3400 61,2 58,1 122152 10 45125,0 10,5 168,0 326,2 1,79-3,58

TRU 60x20 60 20 3400 61,5 57,5 122152 10 45125,0 10,5 179,8 327,4 1,88
PRU 60x20 60 20 3400 61,5 57,5 122152 10 45125,0 10,5 179,8 327,4 1,79-3,58

TRU 64x12 64 12 3650 64,8 62,7 115129 8 45118,0 7 1354 318,0 2,09
PRU 64x12 64 12 3650 64,8 62,7 115129 8 45118,0 7 1354 318,0 1,99-3,98

TRU 64x18 64 18 3650 65,2 62,1 115129 8 45118,0 7 1446 302,4 2,09
PRU 64x18 64 18 3650 65,2 62,1 115129 8 45118,0 7 144,6 302,4 1,99-3,98

TRU 64x24 64 24 3650 65,5 61,5 115129 8 45118,0 7 150,3 287,4 2,09
PRU 64x24 64 24 3650 65,5 61,5 115129 8 45118,0 7 150,3 287,4 1,99-3,98

TRU 64x30 64 30 3650 65,9 60,9 115129 8 45118,0 7 146,8 258,3 2,09
PRU 64x30 64 30 3650 65,9 60,9 115129 8 45118,0 7 146,8 258,3 1,99-3,98

TRU 64x36 64 36 3650 66,3 60,3 115129 8 45118,0 7 146,4 2456 2,09
PRU 64x36 64 36 3650 66,3 60,3 115129 8 45118,0 7 1464 245,6 1,99-3,98
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Zakres TRK/ PRK A

A A,
Nakretki kotnierzowe ze 5 0.8 § @
skasowanym luzem (TRK) lub z )
napieciem wstepnym dla uzyskania N é—“ %8
optymalnej sztywnosci (PRK) 7 BEq
L o
2 1 [ v
A e O P
dil de| ‘H i | \ l Nt aB/H7 !
s | i
Legenda: e :
(a) = kotki ustalajgce dla !
utrzymania napigcia [ 71
wstepnego R S i a5
(b) = wgtebienie na zgarniacz i i
(c) = zgarniacz # MA &
Oznaczenia Wymiary Nominalna Moment obrotowy
nos$nos¢é napiecia
dynam. stat. wstepnego
do Ph |tp d1 dg D A D1 J G Q u Ca Coa Tpe Tpr
h12 js12
mm [°] kN Nm
TRK 8x4 8 4 400 8,4 7,3 2544 46 36 6xM4 M6 30 5,06 8,16 0,07
PRK 8x4 8 4 400 84 7,3 2544 46 36 6xM4 M6 30 5,06 8,16 0,06-0,13
TRK 12x5 12 5 600 12,4 11,3 30 44 51 41 6xM4 M6 30 7,98 11,1 0,13
PRK 12x5 12 5 600 12,4 11,3 30 44 51 41 6xM4 M6 30 7,98 11,1 0,12-0,25
TRK 15x5 15 5 750 15,4 14,3 35 50 58 46 6xM5 M6 30 11,7 18,2 0,19
PRK 15x5 15 5 750 15,4 14,3 35 50 58 46 6xM5 M6 30 11,7 18,2 0,18-0,36
TRK 15x8 15 8 750 15,5 14 35 50 58 46 6xM5 M6 30 12,4 16,9 0,19
PRK 15x8 15 8 750 15,5 14 35 50 58 46 6xM5 M6 30 12,4 16,9 0,18-0,36
TRK 20x6 20 6 1050 20,4 19,3 40 50 63 51 6xM5 M6 30 12,1 18,7 0,30
PRK 20x6 20 6 1050 20,4 19,3 40 50 63 51 6xM5 M6 30 12,1 18,7 0,26-0,58
TRK 21x5 21 5 1100 21,0 20,3 45 64 68 56 6xM5 M6 30 22,8 34,2 0,33
PRK 21x5 21 5 1100 21,0 20,3 45 64 68 56 6xM5 M6 30 22,8 34,2 0,31-0,63
TRK 21x6 21 6 1100 21,0 21,4 45 64 68 56 6xM5 M6 30 22,9 32,3 0,33
PRK 21x6 21 6 1100 21,0 21,4 45 64 68 56 6xM5 M6 30 22,9 32,3 0,31-0,63
TRK 21x8 21 8 1100 21,0 21,5 45 64 68 56 6xM5 M6 30 24,5 32,5 0,33
PRK 21x8 21 8 1100 21,0 21,5 45 64 68 56 6xM5 M6 30 24,5 32,5 0,31-0,63
TRK 21x10 2110 1100 21,8 19,7 45 64 68 56 6xM5 M6 30 26,7 34,6 0,33
PRK 21x10 2110 1100 21,8 19,7 45 64 68 56 6xM5 M6 30 26,7 34,6 0,31-0,63
TRK 24x6 24 6 1250 24,4 23,3 48 58 71 59 6xM5 M6 30 19,0 27,2 0,41
PRK 24x6 24 6 1250 24,4 23,3 48 58 71 59 6xM5 M6 30 19,0 27,2 0,39-0,78
TRK 24x12 2412 1250 24,8 22,7 48 58 71 59 6xM5 M6 30 21,5 26,0 0,41
PRK 24x12 2412 1250 24,8 22,7 48 58 71 59 6xM5 M6 30 21,5 26,0 0,39-0,78
TRK 25x5 25 5 1300 25,4 24,3 56 78 84 70 6xM6 M6 30 28,5 45,1 0,44
PRK 25x5 25 5 1300 25,4 24,3 56 78 84 70 6xM6 M6 30 28,5 45,1 0,42-0,84
TRK 25x10 2510 1300 25,8 23,7 56 78 84 70 6xM6 M6 30 32,7 43,9 0,44
PRK 25x10 2510 1300 25,8 23,7 56 78 84 70 6xM6 M6 30 32,7 43,9 0,42-0,84
TRK 25x15 2515 1300 26,2 23,1 56 78 84 70 6xM6 M6 30 35,6 44,3 0,44
PRK 25x15 2515 1300 26,2 23,1 56 78 84 70 6xM6 M6 30 35,6 44,3 0,42-0,84
TRK 30x5 30 5 1600 30,8 29,3 64 85 98 81 6xM8 M6 30 41,4 74,3 0,59
PRK 30x5 30 5 1600 30,8 29,3 64 85 98 81 6xM8 M6 30 41,4 74,3 0,57-1,13
TRK 30x6 30 6 1600 30,4 29,3 64 85 98 81 6xM8 M6 30 42,8 73 0,59
PRK 30x6 30 6 1600 30,4 29,3 64 85 98 81 6xM8 M6 30 42,8 73 0,57-1,13
TRK 30x10 3010 1600 31,8 28,7 64 85 98 81 6xM8 M6 30 47,9 72,6 0,59
PRK 30x10 3010 1600 31,8 28,7 64 85 98 81 6xM8 M6 30 47,9 72,6 0,57-1,13
TRK 30x20 3020 1600 31,5 27,5 64 85 98 81 6xM8 M6 30 55,5 73,9 0,59
PRK 30x20 3020 1600 31,5 27,5 64 85 98 81 6xM8 M6 30 55,5 73, 0,85-1,41

Ciagg dalszy
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3 Systemy napedowe

Sruby wateczkowe

Zakres TRK/PRK A
(Ciag dalszy) A, A, ©
B Q-8 B
ﬁ r n 0.8
== v
Lt
| ¥
= o X | (=T
T e Al
| o o] || 2t O —— nlo,| 9o,
| L | | ‘ ‘ gB/H7
Legenda: i, e : } 7
(a) = kotki ustalajgce dla utrzymania | |
napigcia wstgpnego -
(b) = wgtebienie na zgarniacz g = E/’T'
(c) = zgarniacz I ]
G
Symbole = patrz strona 149 M -
Ciag dalszy
Oznaczenia Wymiary Nominalna Moment obrotowy
no$nos¢ napiecia wstepnego
dynam. stat.
d Phlp d d D A Dy J G Q u Ca Coa Toe Tor
h12 js12
mm [°] kN Nm
TRK 36x6 36 6 1900 36,4 353 68 80 102 85 6xM8 M6 30 40,7 74,7 0,80
PRK 36x6 36 6 1900 36,4 353 68 80 102 85 6xM8 M6 30 40,7 74,7 0,77-1,53
TRK 36x9 36 9 1900 36,5 35,1 68 80 102 85 6xM8 M6 30 43,9 72,5 0,80
PRK 36x9 36 9 1900 36,5 35,1 68 80 102 85 6xM8 M6 30 43,9 72,5 0,77-1,53
TRK 36x12 36 12 1900 36,8 34,7 68 80 102 85 6xM8 M6 30 48,0 75,6 0,80
PRK 36x12 36 12 1900 36,8 34,7 68 80 102 85 6xM8 M6 30 48,0 75,6 0,77-1,53
TRK 36x18 36 18 1900 37,2 34,1 68 80 102 85 6xM8 M6 30 51,5 73,5 0,80
PRK 36x18 36 18 1900 37,2 34,1 68 80 102 85 6xM8 M6 30 51,5 785 0,77-1,53
TRK 36x24 36 24 1900 37,5 33,5 68 80 102 85 6xM8 M6 30 55,7 76,8 0,80
PRK 36x24 36 24 1900 37,5 33,5 68 80 102 85 6xM8 M6 30 55,7 76,8 1,15-1,91
TRK 39x5 39 5 2100 39,4 38,3 82 100 124 102 6xM10 M6 30 58,2 1121 0,92
PRK 39x5 39 5 2100 39,4 38,3 82 100 124 102 6xM10 M6 30 58,2 112,1 0,88-1,75
TRK 39x10 39 10 2100 39,8 37,7 82 100 124 102 6xM10 M6 30 68,7 112,9 0,92
PRK 39x10 39 10 2100 39,8 37,7 82 100 124 102 6xM10 M6 30 68,7 112,9 0,88-1,75
TRK 39x15 39 15 2100 40,2 37,1 82 100 124 102 6xM10 M6 30 755 113,7 0,92
PRK 39x15 39 15 2100 40,2 37,1 82 100 124 102 6xM10 M6 30 75,5 113,7 0,88-1,75
TRK 39x20 39 20 2100 40,5 36,5 82 100 124 102 6xM10 M6 30 77,8 108,7 0,92
PRK 39x20 39 20 2100 40,5 36,5 82 100 124 102 6xM10 M6 30 77,8 108,7 0,88-1,75
TRK 39x25 39 25 2100 40,9 35,9 82 100 124 102 6xM10 M6 30 78,7 103,8 0,92
PRK 39x25 39 25 2100 40,9 35,9 82 100 124 102 6xM10 M6 30 78,7 103,8 1,31-2,19
TRK 44x8 44 8 2400 44,4 43,2 82 90 124 102 6xM10 M6 30 60,2 113,2 1,12
PRK 44x8 44 8 2400 44,4 43,2 82 90 124 102 6xM10 M6 30 60,2 118,2 1,07-2,14
TRK 44x12 44 12 2400 44,8 42,7 82 90 124 102 6xM10 M6 30 64,7 109,5 1,12
PRK 44x12 44 12 2400 44,8 42,7 82 90 124 102 6xM10 M6 30 64,7 109,5 1,07-2,14
TRK 44x18 44 18 2400 45,2 42,1 82 90 124 102 6xM10 M6 30 71,0 110,4 1,12
PRK 44x18 44 18 2400 45,2 42,1 82 90 124 102 6xM10 M6 30 71,0 110,4 1,07-2,14
TRK 44x24 44 24 2400 45,5 41,5 82 90 124 102 6xM10 M6 30 75,6 111,2 1,12
PRK 44x24 44 24 2400 45,5 41,5 82 90 124 102 6xM10 M6 30 75,6 111,2 1,07-2,14
TRK 44x30 44 30 2400 45,9 40,9 82 90 124 102 6xM10 M6 30 74,7 102,7 1,12
PRK 44x30 44 30 2400 45,9 40,9 82 90 124 102 6xM10 M6 30 74,7 102,7 1,60-2,68
TRK 48x5 48 5 2600 48,4 47,3105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 89,2 200,6 1,30
PRK 48x5 48 5 2600 48,4 47,3105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 89,2 200,6 1,24-2,47
TRK 48x8 48 8 2600 48,6 47,1 105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 98,4 196,0 1,30
PRK 48x8 48 8 2600 48,6 47,1 105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 98,4 196,0 1,24-2,47
TRK 48x10 48 10 2600 48,8 46,7 105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 104,3 198,0 1,30
PRK 48x10 48 10 2600 48,8 46,7 105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 104,3 198,0 1,24-2,47
TRK 48x15 48 15 2600 49,2 46,1 105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 116,1 202,7 1,30
PRK 48x15 48 15 2600 49,2 46,1 105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 116,1 202,7 1,24-2,47
TRK 48x20 48 20 2600 49,5 45,5105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 119,7 192,7 1,30
PRK 48x20 48 20 2600 49,5 45,5105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 119,7 192,7 1,24-2,47
TRK 48x25 48 25 2600 49,9 44,9 105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 130,0 204,6 1,30
PRK 48x25 48 25 2600 49,9 44,9105 127 150 127 6xM12 M8x1 30 130,0 204,6 1,24-2,47

Ciagg dalszy
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Zakres TRK/ PRK A

(Ciag dalszy) A, B, ©
B Q-8 B
_® . - 0.
== Y
g
1 E'
= I It
LS A
dy| do| d '} 1ol — -— 0,|0.| D] D,
| | g6/H7|
i jt [ ! H
Legenda: s N ‘ —
(a) = kotki ustalajace dla | !
utrzymania napigcia o |
wstepnego T BT
(b) = wgtebienie na zgarniacz I —
(c) = zgarniacz <1 M &
Ciag dalszy
Oznaczenia Wymiary Nominalna Moment obrotowy
no$nos¢ napiecia wstepnego
dynam. stat.
do Ph Itp d1 d2 D A D1 J G Q u Ca Coa Tpe Tpr
h12 js12
mm [°] kN Nm
TRK 56x12 56 12 3100 56,8 54,7 105 112 150 127 6xM12 M8x1 30 95,6 180,5 1,68
PRK 56x12 56 12 3100 56,8 54,7 105 112 150 127 6xM12 M8x1 30 95,6 180,5 1,60-3,19
TRK 56x24 56 24 3100 57,5 53,5105 112 150 127 6xM12 M8x1 30 109,1 174,7 1,68
PRK 56x24 56 24 3100 57,5 53,5105 112 150 127 6xM12 M8x1 30 109,1 174,7 1,60-3,19
TRK 56x36 56 36 3100 58,3 52,3 105 112 150 127 6xM12 M8x1 30 118,7 176,8 1,68
PRK 56x36 56 36 3100 58,3 52,3 105 112 150 127 6xM12 M8x1 30 118,7 176,8 2,39-3,99
TRK 60x10 60 10 3400 60,8 58,7 122 152 180 150 6xM16 M8x1 30 152,5 324,9 1,88
PRK 60x10 60 10 3400 60,8 58,7 122 152 180 150 6xM16 M8x1 30 152,5 324,9 1,79-3,58
TRK 60x15 60 15 3400 61,2 58,1 122 152 180 150 6xM16 M8x1 30 168,0 3262 1,88
PRK 60x15 60 15 3400 61,2 58,1 122 152 180 150 6xM16 M8x1 30 168,0 326,2 1,79-3,58
TRK 60x20 60 20 3400 61,5 57,5122 152 180 150 6xM16 M8x1 30 179,8 3274 1,88
PRK 60x20 60 20 3400 61,5 57,5122 152 180 150 6xM16 M8x1 30 179,8 327,4 1,79-3,58
TRK 64x12 64 12 3650 64,8 62,7 120 129 180 150 6xM16 M8x1 30 135,4 318,0 2,09
PRK 64x12 64 12 3650 64,8 62,7 120 129 180 150 6xM16 M8x1 30 135,4 318,0 1,99-3,98
TRK 64x18 64 18 3650 65,2 62,1 120 129 180 150 6xM16 M8x1 30 144,6 302,4 2,09
PRK 64x18 64 18 3650 65,2 62,1 120 129 180 150 6xM16 M8x1 30 144,6 302,4 1,99-3,98
TRK 64x24 64 24 3650 65,5 61,5120 129 180 150 6xM16 M8x1 30 150,3 2874 2,09
PRK 64x24 64 24 3650 65,5 61,5120 129 180 150 6xM16 M8x1 30 150,3 287,4 1,99-3,98
TRK 64x30 64 30 3650 65,9 60,9120 129 180 150 6xM16 M8x1 30 146,8 258,3 2,09
PRK 64x30 64 30 3650 65,9 60,9 120 129 180 150 6xM16 M8x1 30 146,8 258,3 1,99-3,98
TRK 64x36 64 36 3650 66,3 60,3120 129 180 150 6xM16 M8x1 30 146,4 2458 2,09
PRK 64x36 64 36 3650 66,3 60,3 120 129 180 150 6xM16 M8x1 30 146,4 245,8 1,99-3,98

Symbole = patrz strona 149
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3 Systemy napedowe
Sruby wateczkowe

Sruby waleczkowe z obiegiem waleczkow

Zakres BVC

Legenda:

(a) = wpust

(b) = zgarniacz

| (c) = smarowanie

O
s e -.3';
1 0 I T = — |y
|
ﬂ.._-! S — p— |r|I D'ﬁ e e e . H]| s
[ [ |
1 —— k7 e 1
.II.\. - - 7 :I 2 A
~ R ® / ()
. LN E-L1N | s EL .
i Bl | (@
By | 0.6> otz e
B:
b
Sruby wateczkowe z obiegiem
wateczkow bez obrabianych
maszynowo zakonczen, doktadnos¢ Oznaczenia Wymiary Nominalna no$nos¢
skoku G5 zgodnie z norma ISO. dynamiczna statyczna
Nakretka naple,ta,wstepnle za do Bs dip Bs D A Ca Con
pomoca wateczkéw w celu
skasowania luzu.
mm kN
Zakonczenie waftu moze BVC 20 x 1-R1 20 400 28 116 34 37 185 36,6
zostac Obr_OEI'_O”? zgodniez  gyc 25 x 1-R1 25 500 33 159 42 44 329 68,4
wymogami klien
ymoga enta BVC 32 x 1-R1 32 500 40 179 54 57 64,3 159,2
Maksymalna dtugosé czesci
nagwintowanej: moze
zostaé obcieta i obrobiona
zgodnie z wymogami klienta
Symbole = patrz strona 149
142 alkkF



FLRBU/BVC

Sruba wafeczkowa z

obiegiem wateczkow z
zespotem tozysk wzdtuznych

Legenda: (a) = kozyska wzdtuzne FLRBU

I'""I"f'l'”""‘"

Es

Ba

Symbole = patrz strona 149

akF

Oznaczenia Wymiary Nominalna no$nos¢
dynamiczna statyczna
do B Bg Ly L, Ls Dy D3y Dy E C;, Cam
mm kN
FLRBU2/BVC 20 x1-R1 20 284 397 46 10 32 90 60 76 32 27,9 31,9
FLRBU3/BVC 25 x1-R1 25 341 497 77 13 60 90 60 74 32 40,1 63,8
FLRBU4/BVC 32x1-R1 32 321 497 89 16 68 120 80 100 44 742 119,2
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3 Systemy napedowe
Sruby wateczkowe

Zakres SVC

Nakretka cylindryczna z luzem

osiowym, nakretka bez wgtebien na 0.8 0.8
zgarniacze 08
T
- dy|da|ds \ l — D0 DO H
wx45 wxd§®
-0,2 —]
di8 0 80:D: -04
-0,4
di100 O 125:D2 07 Legenda:
(c) = Brak wgtebienia na zgarniacz
Oznaczenia Wymiary Nominalna no$nosé
dynamiczna statyczna
d1 Ph Itp Sap do d2 D A a b H Q Ca Coa
g6/H7h12  h9

mm kN
SVC 8x1 81 500 002 77 71 20 31 2 12 208 5 84 11,0
SVC 10x1 10 1 650 0,02 9,7 91 22 31 2 12 228 5 8,9 11,4
SVC 10x2 10 2 650 0,02 9,7 91 22 31 2 12 228 5 89 11,4
SVC 12x1 12 1 750 0,02 11,7 11,1 24 31 2 12 248 5 10,3 14,0
SVC 12x2 12 2 750 0,02 11,7 11,1 24 31 2 12 248 5 10,3 14,0
SVC 16x1 16 1 1050 0,02 15,7 151 29 31 3 12 30,2 5 11,5 16,8
SVC 16x2 16 2 1050 0,02 157 151 29 31 3 12 302 5 115 16,8
SVC 20x1 20 1 1300 0,02 19,7 19,1 34 37 3 16 352 5 185 36,6
SVC 20x2 20 2 1300 0,02 19,7 191 34 37 3 16 352 5 18,55 36,6
SVC 25x1 25 1 1650 0,02 24,7 241 42 44 4 20 435 5 329 68,4
SVC 25x2 25 2 1650 0,02 24,7 241 42 44 4 20 435 5 329 68,4
SVC 32x1 32 1 2150 0,02 31,7 31,1 54 57 4 25 555 5 64,3 159,2
SVC 32x2 32 2 2150 0,02 31,7 31,1 54 57 4 25 555 5 64,3 159,2
SVC 40x1 40 1 2700 0,02 39,7 39,1 68 63 5 32 70,0 5 79,1 231,6
SVC 40x2 40 2 2700 0,04 39,3 382 68 72 5 32 70,0 5 499 117,2
SVC 50x1 50 1 3500 0,02 49,7 491 82 85 6 32 845 8 1898 5443
SVC 50x2 50 2 3500 0,04 49,3 48,7 82 85 6 32 845 8 98,1 249,4
SVC 50x3 50 3 3500 0,04 49,5 48,6 82 92 6 35 84,5 8 153,0 443,3
SVC 50x4 50 4 3500 0,04 49,3 482 82 85 6 32 845 8 98,1 249,4
SVC 63x2 63 2 4500 0,04 62,3 61,2 103 104 6 40 1055 8 185,8 58815
SVC 63x4 63 4 4500 0,04 62,3 61,2 103 104 6 40 1055 8 1858 533,5
SVC 80x4 80 4 6000 0,07 78,6 76,4 141 175 8 63 144,0 10 324,9 887,7
SVC 100x5 100 5 8000 0,07 98,3 95,5 175 205 10 80 178,0 10 468,5 1376,3
SVC 125x5 125 5 8000 0,07 123,3 120,5 220 250 12 100 223,0 12 756,0 2270,0

Symbole = patrz strona 149
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Zakres PVU

Nakretka cylindryczna, z napigciem 3 08> <20 (o)
wstepnym dla uzyskania optymailne; 5 0.8
sztywnosci, nakretka bez wgtebien 1] , — =

na zgarniacze

It
0, - - dy|dg| da . ‘ - - - D, O] H

di8 0 80:D2 04 '
0,4 : : L
di1100 O 125:D2 07 H@

Legenda:
(c) = Brak wgtebienia na zgarniacz

Oznaczenia Wymiary Nominalna Moment obrotowy
nos$nos¢ napiecia wstepnego
dynamiczna statyczna

di pn lp do do D A a b Q Ca Cem Tor
g6/H7 h12  h9
mm kN Nm

PVU 8x1 81 400 7,7 71 20 31 2 12 5 4,8 55 0,02-0,08

PVU 10x1 10 1 500 97 91 22 31 2 12 5 5,1 5,7 0,03-0,10

PVU 10x2 10 2 500 9,7 91 22 31 2 12 5 5,1 5,7 0,03- 010

PVU 12x1 12 1 600 11,7 11,1 24 31 2 12 5 5,9 7,0 0,05-0,15

PVU 12x2 12 2 600 11,7 111 24 31 2 12 5 5,9 7,0 0,05-0,15

PVU 16x1 16 1 825 157 151 29 31 3 12 5 6,6 8,4 0,10-0,20

PVU 16x2 16 2 825 157 151 29 31 3 12 5 6,6 8,4 0,10-0,20

PVU 20x1 20 1 1050 19,7 191 34 37 3 16 5 10,6 18,3 0,18-0,32

PVU 20x2 20 2 1050 19,7 191 34 37 3 16 5 10,6 18,3 0,20-0,35

PVU 25x1 25 1 1300 24,7 241 42 44 4 20 5 18,9 34,2 0,35-0,65

PVU 25x2 25 2 1300 24,7 241 42 44 4 20 5 18,9 34,2 0,40-0,70

PVU 32x1 32 1 1700 31,7 31,1 54 57 4 25 5 36,9 79,6 0,50-0,95

PVU 32x2 32 2 1700 31,7 31,1 54 57 4 25 5 36,9 79,6 0,50-0,95

PVU 40x1 40 1 2150 39,7 39,1 68 63 5 32 5 454 115,8 0,70-1,40

PVU 40x2 40 2 2150 39,3 382 68 72 5 32 5 287 58,6 0,70-1,40

PVU 50x1 50 1 2800 49,7 491 82 85 6 32 8 109,0 272,2 1,20-2,50

PVU 50x2 50 2 2800 49,3 48,7 82 85 6 32 8 56,3 124,7 1,20-2,50

PVU 50x3 50 3 2800 49,5 486 82 92 6 35 8 88,0 221,7 1,20-2,50

PVU 50x4 50 4 2800 49,3 482 82 85 6 32 8 56,3 124,7 1,20-2,50

PVU 63x2 63 2 3600 62,3 61,2 103 104 6 40 8 106,7 266,8 1,80-3,20

PVU 63x4 63 4 3600 62,3 61,2 103 104 6 40 8 106,7 266,8 2,00-3,50

PVU 80x4 80 4 4000 78,6 76,4 141 175 8 63 10 186,6 443,9 3,00-5,50

PVU 100x5 100 5 4000 98,4 955 175 205 10 80 10 2691 688,2 4,50-7,50

PVU 125x5 125 5 4000123,3 120,5 220 250 12 100 12 434,0 1385,0 7,00-10,00
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3 Systemy napedowe
Sruby wateczkowe

Zakres PVK

Nakretka kotnierzowa, z napieciem
wstepnym dla uzyskania optymalne;
sztywnosci, nakretka bez wgtebien
na zgarniacze

_
T
'
N

l' [BA Dy 0,
‘ gEHT

S
\
|
|

==y
Legenda: o _ 52 égjﬁ 21 (d)

(a) = kotki ustalajace dla
utrzymania napiecia wstepnego
(b) = wgtebienie na zgarniacz
(c) = zgarniacz na zyczenie

(d) = réwnoodlegte

(e) = wpust dla utrzymania
napiecia wstepnego

Symbole = patrz strona 149 PVK:d, 80 ~ 125 (f) =4 Sruby do transportu
Oznaczenia Wymiary Nominalna Moment obrotowy
nos$nos¢é napiecia wstepnego
dynam. stat.
d1 Ph Itp do dg D A D1 J G Q u Ca Coa Tpr
h12 js12
mm [°] kN Nm

PVK 8x1 81 400 7,7 71 22 40 43 33 6xM4 M6 30 4,8 55 0,02-0,08
PVK 10x1 101 500 9,7 9,1 22 40 43 33 6xM4 M6 30 5,1 5,7 0,03-0,10
PVK 10x2 102 500 9,7 91 22 40 43 33 6xM4 M6 30 5,1 5,7 0,03-0,10
PVK 12x1 121 600 11,7 11,1 25 40 46 36 6xM4 M6 30 5,9 7,0 0,05-0,15
PVK 12x2 122 600 11,7 11,1 25 40 46 36 6xM4 M6 30 5,9 7,0 0,05- 0,15
PVK 16x1 16 1 825 15,7 151 30 40 51 41 6xM4 M6 30 6,6 8,4 0,10-0,20
PVK 16x2 16 2 825 15,7 151 30 40 51 41 6xM4 M6 30 6,6 8,4 0,10-0,20
PVK 20x1 20 1 1050 19,7 19,1 35 45 58 46 6xM5 M6 30 10,6 18,3 0,18-0,32
PVK 20x2 20 2 1050 19,7 19,1 35 45 58 46 6xM5 M6 30 10,6 18,3 0,20-0,35
PVK 25x1 25 1 1300 24,7 241 45 54 68 56 6xM5 M6 30 18,9 342 0,35-0,65
PVK 25x2 25 2 1300 24,7 241 45 54 68 56 6xM5 M6 30 18,9 34,2 0,40-0,70
PVK 32x1 321 1700 31,7 31,1 56 67 84 70 6xM6 M6 30 36,9 79,6 0,50-0,95
PVK 32x2 322 1700 31,7 31,1 56 67 84 70 6xM6 M6 30 36,9 79,6 0,50-0,95
PVK 40x1 40 1 2150 39,7 39,1 68 75 102 85 6xM8 M6 30 454 1158 0,70-1,40
PVK 40x2 40 2 2150 39,3 38,2 68 84 102 85 6xM8 M6 30 28,7 58,6 0,70-1,40
PVK 50x1 50 1 2800 49,7 49,1 82 101 124 102 6 xM10 M6 30 109,0 272,2 1,20-2,50
PVK 50x2 50 2 2800 49,3 48,7 82 101 124 102 6 xM10 M6 30 56,3 124,7 1,20-2,50
PVK 50x3 50 3 2800 49,5 48,6 82 108 124 102 6 xM10 M6 30 88,0 221,7 1,20-2,50
PVK 50x4 50 4 2800 49,3 48,2 82 101 124 102 6 xM10 M6 30 56,3 124,7 1,20-2,50
PVK 63x2 63 2 3600 62,3 61,2105 120 150 127 6 xM12 M8 x1 30 106,7 266,8 1,80-3,20
PVK 63x4 63 4 3600 62,3 61,2 105 120 150 127 6 xM12 M8 x1 30 106,7 266,8 2,00-3,50
PVK 80x4 80 4 4000 78,6 76,4140 197 200 170 8 xM16 M8 x1 22°30 186,6 443,9 3,00-5,50
PVK 100x5 100 5 4000 98,4 95,5180 237 240 210 10 xM16 M8 x1 15 269,1 688,2 4,50-7,50
PVK 125x5 125 5 4000 123,3 120,5 220 282 310 270 12xM18 M8 x1 15 434,0 1385,0 7,00-10,0
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FLRBU - Wyposazenie dodatkowe
do $rub wateczkowych

Wyposazenie dodatkowe do watu
Sruby, kotnierzowe zespoty tozysk
wzdtuznych: FLRBU

Ozna- Wymiary Sruby Nominalna Maksymalny Sztywnos¢ Sztywnos¢
czenia przyfacze- no$nosé moment osiowa przechyfowa
niowe napiecia
wstepnego

przy
50 obr/min

Ly Lp Lg Ly Dy Do D3 Dg4 Ds Sy E Ca Com
h7 H13

mm kN Nm N/um Nm/mrad
FLRBU2 46 10 32 18 90 62 60 76 37 6,6 M6 x25 32 27,9 31,9 0,25 190 51
FLRBU3 77 1360 18 90 59 60 74 40 9,0 M8 x25 32 40,1 63,8 0,25 400 140
FLRBU4 89 16 68 20120 80 80 100 44 11,0 M10x30 44 74,2 119,2 1,1 450 160
FLRBU5 110 20 82 22 140 99100 120 54 13,0 M12x40 54 109,4 188,4 1,1 600 715
FLRBU6 140 25 98,5 25171130130 152 75 13,0 M12 x40 67 208,8 3923 1,5 750 1000
Oznaczenia kotnierzowych Oznaczenia llosé
zespotow tozyskowych fozysk fozysk
FLRBU2 7303 BEGBP 2
FLRBU3 7204 BEGBP 4
FLRBU4 7305 BEGBP 4
FLRBU5 7307 BEGBP 4
FLRBU6 7310 BEGBP 4

Symbole = patrz strona 149
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3 Systemy napedowe

Sruby wateczkowe

Zespoty tozysk wzdtuznych do
zakresu standardowych srub

wateczkowych

Kotnierzowy

Odpowiednie do SRC i SRF

Odpowiednie do PRU i PRK

zespot
fozysk
FLRBU2 SR 15x5-R5 PR 20 x6 - R6
SR 15x8 - R5 PR21x5-R5 — PR21x6-R5 — PR21x8-R5
SR20x6 - R6 PR 21x10 - R5
PR 24x6 - R6 — PR 24x12 - R6
FLRBU3 SR21x5-R5 — SR21x6-R5 — SR21x8-R5 PR 25x5-R5 — PR25%x10-R5 — PR25x15- R5
SR 21 x10-R5 PR 30x5-R5 — PR 30x6 - R5
SR 24x6-R6 — SR24x12-R6 PR 36x6 - R6
FLRBU4 SR 25x5 - R5 PR 30x10- R5 — PR 30x20 - R5
SR 25x10 - R5 PR 36x9-R6 — PR36x12-R6 — PR36x18 - R6
SR 25x15 - R5 PR 36 x24 - R6
PR39x5-R5 — PR39x10-R5 — PR39x15- R5
PR44x12-R6 — PR44x18 - R6 — PR 44x24 - R6
PR 44 x30 - R6
FLRBU5 SR 30x5-R5 — SR30%x6-R5 — SR30x10-R5 PR 39%x20-R5 — PR39x%25 - R5
SR 30x20 - R5 PR 48x5-R5 — PR48x8-R5 — PR48x10-R5
SR 36x6-R6 — SR36%x9-R6 — SR36x12-R6 PR56x12-R6 — PR 56x24 - R6
SR 36x18 - R6 — SR 36x24 - R6
SR 39x5 - R5
SR 44 x8 - R6
FLRBU6 SR 39x10-R5 — SR 39x15-R5 PR 60x10 - R5 — PR60x15 - R5
SR 39x20 - R5 — SR 39x25 - R5 PR 60x20 - R5 — PR 60x25 - R5
SR 44x12-R6 — SR 44x18 - R6 PR 60x30 - R5
SR 44x24 - R6 — SR 44x30 - R6 PR 64x12 - R6 PR 64 x18 - R6
SR 48x5-R5 — SR48x10 - R5 PR 64 x24 - R6 — PR 64x30 - R6
SR 48x15 - R5 PR 64 x36 - R6
SR 56x12-R6 — SR56x18 - R6 PR 80x12 - R6
SR 56x24 - R6 — SR 56x30 - R6 PR 80x18 - R6

Kotnierzowy Odpowiednie do SVC Odpowiednie do PVU i PVK
zespot
fozysk
FLRBU2 SV 16x1-R1-S8SV 16x2 - R2 PV 16x1-R1 - PV 16x2 - R2
SV 20x1-R1and SV 20x2 - R2 PV 20x1 - R1 — PV 20x2 - R2
PV 25x1 - R1 - PV 25x2 - R2
FLRBU3 SV 25x1-R1 -8V 25x2-R2 PV 32x1-R1-PV 32x2 - R2
PV 40x2 - R1
FLRBU4 SV 32x1-R1-SV32x2-R2 PV 40x1 - R1
SV 40x2 - R1 PV 50x2 - R1 — PV 50x4 - R2
FLRBU5 SV 40x1 - R1 PV 50x1-R1—-PV 50x3 - R2
SV 50x2-R1 -8V 50x4 - R2 PV 63x2 - R1 — PV 63x4 - R2
FLRBU6 SV 50x1-R1-S8V50x3-R2 PV 80 x4 - R1

Symbole = patrz strona 149
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Symbole

Creq
Ca

Rs
Rt

Tg
Tt
Tt

OININ <X = <A

N
kN

kN

==2=2=2

kgm
kgm
kgm
kgm
kgm
kgmm?/m
105 obr
105 obr
godziny
im

T T T T

mm
N/um
N/um
N/um

N/um

N/um
N/um
Nm
Nm
Nm
Nm

Nm
Nm
Nm
Nm
mm
h-1
h/dzien
dni/rok
lata
cm®
cm®
um

akF

Wymagalna no$nos¢

Nosnos¢ dynamiczna (trwalo$¢ L+o) jest to obciazenie réwne
stafemu i skierowanemu centralnie obcigzeniu, przy ktorym 90
% z wystarczajaco duzej probki identycznych $rub osiagnie lub
przekroczy milion obrotow, bez wystgpienia 0znak zuzycia
zmeczeniowego (fuszczenia).

No$nos¢ statyczna jest réwna dziatajacemu centralnie
obcigzeniu osiowemu, ktore spowoduje odksztaicenie stafe
jednej biezni i wateczka wielko$ci 0,0001 $rednicy
zakrzywionej powierzchni wateczka.

Obcigzenie osiowe

Obciazenie $ciskajace

Stafe $rednie obcigzenie osiowe

Sita napiecia wstepnego miedzy potowka nakretki (lub
nakretka) i wafem

Sita $ciskajaca przytozona do dwdch potdwek nakretki (lub
nakretki) poprzez oprawe lub $ruby mocujace

Twardo$¢ Vickersa

Moment bezwtadnosci

Moment bezwtadnosci obcigzenia

Moment bezwtadnosci silnika

Moment bezwtadno$ci nakretki, gdy nakretka sie obraca
Moment bezwtadno$ci wateczkow, gdy obraca sig wat
Moment bezwtadnosci watu Sruby na metr

Trwato$¢

Trwato$¢ nominalna, miliony obrotow

Trwato$¢ nominalna, godziny pracy

Maksymalna réznica miedzy $rednim przebiegiem $rub w
dopasowanym zespole

Liczba nitek gwintu na wale $ruby

Moc

Skok gwintu

Sztywno$é

Sztywnos¢ nakretki wigczajac ugiecie:

Minimalna gwarantowana * korpusu nakretki

sztywnos$¢ nakretki * powierzchni styku
wateczki/nakretka

 powierzchni styku

wateczki/wat Sruby

Referencyjna sztywno$¢ e $ruby na dtugosci styku z

nakretki wateczkami

Sztywno$¢ wafu Sruby

Sztywno$¢é catkowita

Moment obrotowy

Moment hamowania

Moment catkowity przy statej predko$ci bezobcigzenia
Moment pochodzacy od tarcia w tozyskach podporowych,
silniku, uszczelnien itp.
Moment dla skasowania luzu
Moment napiecia wstepnego
Moment rozruchowy

Moment catkowity

Dtugos¢ cyklu pracy

Liczba cykli pracy na godzing
Godzin na dzien

Dni na rok

Lata

llos¢ smaru dla watu $ruby
llos¢ smaru dla nakretki
Kompensacja przesuniecia - réznica miedzy wymaganym
przesunigciem a przesunieciem znamionowym. Ta warto$¢ jest

obliczenie trwatosci

mm
mm
mm
mm
um

m/s
mm
mm

mm
mm

mm

mm
mm
mm

kg
kg

kg
kg/m
obr/min
obr/min
obr/min
mm

um

um

radis?

zawsze definiowana przez Klienta: jesli nie jest
wyspecyfikowana, bedzie przyjeta jako zero. (Przesuniecie
wymagane moze takze zosta¢ zdefiniowane poprzez skok
wymagany pomnozony przez liczbg obrotow).

Nominalna
Zewnetrzna
Rdzenia
Otworu
Tolerancja rzeczywistego $redniego przesuniecia, I, w
stosunku do przesunigcia wymaganego s

Wspdtczynniki

Przyspieszenie ziemskie: 9,8

Diugos¢

Przesuniecie nominalne - nominalny skok pomnozony przez
liczbe obrotow

Diugo$¢ czesci nagwintowanej

Przesunigcie nadmiarowe - na kazdym koricu czesci
nagwintowanej odlegfos¢ I, jest odejmowana, aby pozostawi¢
odcinek I, przesuniecie uzytkowe. Wymagana dokfadno$¢
skoku nie odnosi sig do odcinkdw le.  Iy= l{=21,
Rzeczywiste $rednie przesunigcie. Krzywa jest wynikiem
pomiaréw watu $ruby w 20 °C. |, jest linia, ktdra pasuje do
krzywej wyznaczonej metoda najmniejszych kwadratéw.
Wymagane przesuniecie

Maksymalna dfugo$¢ catkowita

Przesuniecie uzytkowe - diugo$¢ gwintu wykonanego ze
skokiem zgodnym z wymagana klasg dokfadnosci

Masa

Masa obciazenia

Masa nakretki

Masa watu $ruby na metr

Predkos¢ obrotowa

Predko$¢ krytyczna

Maksymalna predko$¢ dopuszczalna

Maksymalny luz osiowy

Tolerancja wykonawcza

Wahanie przesuniecia — szeroko$¢ zakresu lub odlegtos¢
miedzy dwoma prostymi liniami rownolegfymi do
rzeczywistego Sredniego przesuniecia, ktdre obejmuje krzywa
Szerokos¢ zakresu ponad kazde 300 mm odcinka przesuniecia
uzytkowego. Vagoa i Vagop S3 Wartosciami rzeczywisty i dopuszczaing
Szerokos¢ zakresu ponad przesuniggie uzytkowe. Vya i Vip 53
warto$ciami rzeczywista i dopuszczalng

$rednica watu Sruby

Ugiecie
Kat pochylenia linii $rubowej watu $ruby
Kat tarcia

tanh =
Wspdtczynnik tarcia A=k

Wspdtczynnik tarcia przy rozruchu
Wspodtczynnik tarcia dla fozyska
Nominalne naprezenie osiowe
Rzeczywiste naprezenie osiowe
Naprezenie catkowite

Nominalne naprezenie $cinajace
Rzeczywiste naprezenie cinajace
teoretyczna sprawnos¢ bezposrednia
Teoretyczna sprawno$é posrednia
Rzeczywista sprawnos¢ bezposrednia
Rzeczywista teoretyczna sprawnosé posrednia
Kat skretu

Przyspieszenie katowe

mm x obr/min Wspétczynnik predkosci, n, x d,
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Systemy wykonawcze

Informacje ogolne

Aplikacje wykorzystujace systemy do
realizacji ruchow liniowych czesto
wymagaja wysokiej jakosci dziatania
od elementu wykonawczego -
sifownika. Wymagania dotyczg
predkosci, stabilnosci temperaturowe;,
dokfadno$ci i poziomu hatasu. SKF
produkuje kompletny zakres
elementéw wykonawczych
spetniajgcych nawet najbardziej
wymagajace kryteria. Asortyment
obejmuje kolumny teleskopowe

(O rysunek F), sitowniki liniowe

(O rysunek H) i obrotowe

(O rysunek El)), jak réwniez
urzgdzenia sterowania

(O rysunek ), co pozwala na
tworzenie kompletnych systeméw w
réznorodnych zastosowaniach.

SKF jest liderem w dziedzinie
przemystu, gdzie sitowniki sg
wykorzystywane w wielu réznych
zastosowaniach. SKF dostarcza
sifowniki w szerokim asortymencie,
ale takze oferuje swa rozlegta
wiedze i doswiadczenie w dziedzinie
inzynierii zastosowan. To
doswiadczenie powstawato poprzez
dtugotrwatg partnerska wspétprace z
czotowymi przedsiebiorstwami w
wielu dziedzinach przemystu.

Doktadnos¢ Systemy prowadzenia

dziatania (um)

Rysunek

Doktadnos$¢ dziatania (O tabela )

Poréwnanie réznych elementdw i
systemoéw pozycjonujgcych.

Systemy napedowe

Rysunek

Rysunek

Tabela
Systemy

wykonawcze pozycjonowania

0,1-1

AN

recyzyjne prowad>
nice szynowe

<:.

1-10

N
4

{ Sruby wateczkowe

Silniki liniowe

10-100

tozyska liniowe
kulkowe

rofilowane prowad:
Sruby kulkowe

<

nice szynowe

)

apedy standardowe lub silniki linio

e wszystkimi systemami prowadnic

1
N

100 — 1000

Prowadnice typu /1 Sanie
Speedi-Roll \s;andardowe

Sitowniki elektro-
mechaniczne

\

akF
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4 Systemy wykonawcze
Poradnik doboru

Poradnik doboru

Latwy sposdéb doboru sifownika
Dobdr wtasciwego sitownika
elektrycznego do okreslonej aplikacji
zwykle wymaga znajomosci wielu
szczegofow zastosowania i
przeprowadzenia obliczen.

Jednak istniejg sposoby zawezenia
obszaru wyboru najpierw do jednego
lub dwdch przyblizen. Przy uzyciu
wykresu stupkowego mozesz tatwo
znalez¢ te sitowniki, ktére spetniajg
kryteria obcigzenia i predkosci. Jest
to zwykle najwazniejszy pierwszy
krok, jaki nalezy zrobi@.

Na stronach 154-158 jest podane
wiecej i bardziej szczegétowych

Sitowniki liniowe

500 71 1 1

informacji na temat systemow
wykonawczych uszeregowanych
wedfug maksymalnej nosnosci. Na
stronach 159-268 znajduja sie
szczego6iowe dane techniczne i
system oznaczania kazdego
siftownika (przy zamawianiu).

W przypadku, gdy potrzebne jest
dokfadniejsze wyjasnienie
terminologii technicznej (stownik) i
istnieje konieczno$¢ rozwazenia
wielu kryteridow przy wyborze
odpowiedniego sitownika do
okreslonego zastosowania,
przydatne moga by¢ informacje ze
stron 270-273.

7571 1 | I

B Predkosc¢ (bez obciazenia))
O Predko$é (przy petnym obciazeniu)
U Max obciazenie (N)

25,0 1 I

Predko$¢ mm/s

12,5 §

Wykres

+ 5000

t 10000
+ 15000
+ 20000
+ 25000
+ 30000

+ 35000

(N) a1uszéroqo

ILD 20
ILD 10
MAX6.-A
MAX3.-A
CAR 40
ILD 05
STN 5007
DSP 4550
MAX3.-B
MAX1.-A
MAX6.-B

STW 7010
STW 5007

! i
SKS 30423 _

SKS 25412
SKS 20406
SKS 15404
STG 15020
STD 15020
STG 15040
STG 12010
STD 12010
STG 10007
STN 10007
STD 10007
STW 10020

STD/STW 15040
CAF(S/M)-L -motor A O

CAF(S/M)-L - motor B
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iniowe

Sitowni

Wykres

0
I- 500

I- 1000

<

Obcigzenie (N)
[=3 o o (=}
o o o o
n o n o
- N o~ o

L L

I- 3500

I- 4000
+ 4500

an ¥8 09

TT VO

0TS0 dSM

11809

V9€ VIVO

HEE 34VO

0E0T dSM

[0 Predkos¢ (przy petnym obciazeniu)

B Predkos¢ (bez obciazenia))
[0 Max obciazenie (N)

0TOT dSd
0TOT NSV
HEE 1vO
INEE FHVD
0SST dSM
22 dvo
8N §8 OH
O IXVIN
VeE 34VO
0€0Z NSV
coal
g-TXVIN
0€SZ dSa
0S92 dSM
X4v0

0€0€ NSY

asups - 1-(W 10S) v
s - H-(W/S)4vo

VOl T-(W 10S) 4vO
VOIS - H-(W/S)4vO

Ver dvO

EELVO

O-'9 XVIW/EXVIN

0S2€ dsa

2€ dvO/dvO

0507 WSV

gev dvO

g2¢e IvO

80,0

70,0

S/ww 9s0¥pdid

Kolumny teleskopowe

Wykres

500

Obcigzenie (N)
o o o o o o o o
o o o (=] o o o o
o n o n o n o n
- - N N ™ 2l < <
I |

TO-0TL1L

TOTOHL

Samvs 091

SYMV8 091

8 OXL

7 OX1

O Predko$¢ (przy petnym obcigzeniu)

W Predko$¢ (bez obcigzenia))
[J Max obcigzenie (N)

T OXL
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4 Systemy wykonawcze

Poradnik doboru

Poradnik doboru (cigg dalszy)

Tabela
Kolumny Typ Max sita Predkosé Skok Cechy Strona
teleskopowe pchanie ciggniecie bez petne (S)
obcigzenia obcigzenie
N mm/s mm nr
TELEMAG
3 TLC 4000 4000 16 11 200 - 700 Wytrzymata konstrukcja 163
| TLG 4000 0 33 25 200 - 700 Wytrzymata konstrukcja 164
I | TLT 4000 0 42 25 300 - 700 Zwarta budowa 165
- THG 2000 0 7 5 200 - 700 Wytrzymata konstrukcja 162
THC 1800 1800 15 12 200 - 700 Wytrzymata konstrukcja 161
| ] TGC 1000 1000 11 9 200 - 700 Wytrzymata konstrukcja 160
u j 5 -
TELESMART
P TXG 1500 0 23 17 200 - 600 Podtacz i dziataj 166
Tabela
Sitfownik Typ Max sita Predkosé Skok Cechy Strona
liniowy pchanie ciag- bez peine (S)
niecie obcigzenia obcigzenie
N mm/s mm nr
CAT
CAT 32B 4000 4000 63 12 50 - 700 Elastyczny 170
— ol CAP 43 4000 4000 33 24 50 - 700 Elastyczny 178
= CAT 33 3000 3000 48 10 100 - 400 Elastyczny 172
CAT33H 1200 1200 174 36 100 - 400 Elastyczny 174
CAT 11 500 500 16 10 50 - 300 Elastyczny 169
MAGFORCE
. SKS 30000 30000 9 9 100 - 700 O duzej sile dziatania 192
| l STD 15000 15000 2 2 100 - 700 O duzej sile dziatania 187
it STG 15000 15000 3 3 100 - 700 O duzej sile dziafania 189
_d__,_._.-——-‘"’ STW 15000 15000 2 2 100 - 700 O duzej sile dziatania 188
SKD 15000 15000 25 5 100 - 700 O duzej sile dziatania 190
SKG 15000 15000 55 8 100 - 700 O duzej sile dziatania 191
DSP 4500 4500 4 5 100 - 700 O duzej sile dziatania 186
ASM 4000 4000 5 5 100 - 700 O duzej sile dziatania 185
WSP 2600 2600 5 5 100 - 700 O duzej sile dziatania 184
CAR
CAR40 6000 6000 60 40 100 - 700 Wysoki wspétczynnik obcigzenia 196
5 CARN 32 3500 3500 N/A N/A 50 - 700 Bez silnika 198
B . CAP 32 3500 3500 60 40 50 - 700 Wysoki wspotczynnik obcigzenia 197
CCBR 32 3500 3500 N/A N/A 50 - 300 Bez silnika 199
CAR32 3500 3500 60 40 50 - 700 Woysoki wspétczynnik obcigzenia 195
CAR22 1500 1500 30 20 50 - 300 Wysoki wspoétczynnik obcigzenia 194
Cigg dalszy
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Cigg dalszy Tabela

Sitownik Typ Max sita Predkos¢ Skok Cechy Strona
liniowy pchanie cigg- bez petne (S)
niecie obcigzenia obcigzenie
N mm/s mm nr
ILD
ILD 20 20000 20000 25 3 100 - 700 Szybki i regulowany 200
ILD 10 10000 10000 50 5 100 - 700 Szybki i regulowany 200
) y ILD 05 5000 5000 100 10 100 - 700 Szybki i regulowany 200
— ILD 02 2000 2000 200 25 100 - 1500 Szybki i regulowany 200
CALA 36
"'_; CALA 36A 600 600 31 17 50 - 200 Silnik wbudowany osiowo 202
5 '
MATRIX
MAX1.-A 4000 4000 7 5 50 - 700 Cicha praca 205
4 MAXS.-A 8000 6000 7 5 50 - 700 Cicha praca 206
— Wes” > MAX6.-A 8000 6000 8 6 50 - 700 Podfacz i dziataj 207
.y e~
CARE
_» CARE 33A 2000 2000 12 8 50 - 300 Cicha praca 209
’ ; et CARE 33M 1400 1400 22 16 50 - 500 Cicha praca 209
< CARE 33H 800 800 45 B2 50 - 500 Cicha praca 209
RUNNER
R22 12000 8000 4 4 100 - 700 Duza sita pchania 212
R21 10000 8000 6 6 100 - 700 Duza sita pchania 212
e R20 8000 8000 7 7 100 - 700 Duza sita pchania 212
CAFM

— CAFM-L-silnik A 7000 3000 10 5 60 - 300 O duzej sile dziatania 218
CAFM-L-silnik B 7000 3000 7 4 60 - 300 O duzej sile dziafania i cicha praca 218
/% CAFM-H-silnik A 3000 3000 20 12 60 - 300 Wysoka predkosé 218
— CAFM-H-silnik B 3000 3000 14 9 60 - 300 Wysoka predko$¢ i cicha praca 218
CAFS
; s CAFS-L-silnik A 7000 3000 10 5 60 - 300 O duzej sile dziatania 216
~ CAFS-L-silnik B 7000 3000 7 4 60 - 300 O duzej sile dziatania i cicha praca 216
CAFS-H-silnik A 3000 3000 20 12 60 - 300 Wysoka predkosé 216
V’ CAFS-H-silnik B 3000 3000 14 9 60 - 300 Wysoka predko$¢ i cicha praca 216
CAFX
CAFX 3000 3000 7 5 90 -200 Zwarta budowa 215
i)
-
MAGPUSH
HC 85 UB 1500 1500 10 10 260 Cicha praca 221
:’/ GC 84 TL 500 500 6 6 200 - 300 Cicha praca 222
g GC 84 UB 400 400 8 8 210 Cicha praca 223
|I g=>
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4 Systemy wykonawcze

Poradnik doboru

Tabela
Sitowniki obrotowe Typ Moment obrotowy Predkos¢ Rozmiar  Cechy Strona
Nm rpm mm nr
CRAB 17
CRAB 17 105 20 125 Zwarta budowa 225
CRAB 17 70 8 125 Zwarta budowa 225
CRAB 05
CRAB 05 100 3 86 Zwarta budowa 228
Tabela
Urzadzenia Typ Sterowanie Max ilos¢ wyjsé¢  Wejscie Wyjscie Strona
sterowania do silnika
VAC VDC/A nr
KOM
& KOM 1 Standardowe 4 230/120 24/6 233
i KOM 2 Mikroprocesorowe 5 230/120 24 /12 234
-_- W KoM3 Standardowe 3 230/120  24/6 235
“ree S KOM3T Standardowe 2 230/120 24/9 235
KOM 6 Mikroprocesorowe 4 230/120 24 /12 236
MCU
— MCU Standardowe 2 230/120 24 /6 237
J &
R
LD
% LD Mikroprocesorowe 4 230/120 24 /12 238
CAFC 04
M1 Mikrosterownik 1 230/ 120 24/6 239
M2 Mikrosterownik 2 230/ 120 24/6 239
M3 Mikrosterownik & 230/ 120 24/6 239
CAFM
M1 Mikrosterownik 0 230/120 24/6 241
M2 Mikrosterownik 1 230/ 120 24/6 241
. ‘u M3 Mikrosterownik 2 230/ 120 24/6 241
T M4 Mikrosterownik 8 230/120 24/6 241
CAFX
M1 Mikrosterownik 1 230/ 120 24/6 215
—~49
-
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Tabela ;]

Przetacznik reczny Typ Pobér mocy Max ilosé Klasa Kolor Strona
pracujacych ochrony
VDC / mA IP nr
EHA
EHA 1 12 /50 4 67 Szary 243
EHA 2 12 /50 5 67 Szary 244
EHE 1 38 /50 4 X7 Szary / czarny 245
EHE 6 38 /50 4 X7 Szary 246
PHC
PHC Pneumatyczny 4 66 Antracyt 247
M1 40 /50 1 X4 Czarny 247
M2 40 /50 2 X4 Czarny 247
M3 40 /50 3 X4 Czarny 247
M4 40 /50 4 X4 Czarny 247
Tabela
Wytaczniki Typ Pobor mocy Max ilosé Klasa Kolor Strona
sterowane noga pracujacych silnikow ochrony
VDC/mA IP nr
ST
Sili 12 /50 8 X5 Niebieski lub antracyt 249
b, |
i v,
'l_t‘,..,_q e 3
PFP
;!.' PFP Pneumatyczny 1 21 Szary lub antracyt 250
CAFHF
F1-DIN5  40/50 1 X4 Antracyt 250
§ F1-DIN7  40/50 1 X4 Antracyt 250

akF
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4 Systemy wykonawcze

Poradnik doboru/Kolumny teleskopowe

Tabela |}
Przetgcznik Typ Pob6r mocy Max ilosé Klasa Kolor Strona
pulpitowy pracujgcych silnikow ochrony
VDC/ mA IP nr
ST
»» ‘u‘ ST 12 /50 3 X0 Czarny 252
el
LD
; LD 5/50 2 32 Czarny 253
CAFH
T1 40 /50 1 X4 Czarny 254
g - T2 40 /50 2 X4 Czarny 254
Tabela ﬂ
Skrzynka Typ Pobor mocy Klasa Kolor Strona
potfaczeniowa ochrony
VDC/ mA IP nr
CAFR
DIN5 40 /50 X4 Szary 256
E.—- . ']l DIN7 40/50 X4 Szary 256
-
Tabela
Easy3 Typ Max sita Predkosé Skok Cechy Strona
pchanie ciggniecie bez obcigzenia peifne obcigzenie (S)
N mm/s mm nr
Easy3
01 500 500 16 10 50 -200 Elastyczny 258
02 600 600 31 17 50 - 200 Silnik wbudowany osiowo 258
j / 03 2000 2000 12 8 100 - 300 Cicha praca 259
- 04 2000 2000 12 8 100 - 300 Cicha praca 259
h"_-'\ 05 2000 2000 12 8 100 - 300 Cicha praca 260
“ 10 7000 3000 10 5 100 - 200 Duzej mocy i cichy 260
11 7000 3000 10 5 100 - 200 Duzej mocy i cichy 261
12 7000 3000 10 5 100 - 200 Duzej mocy i cichy 261
13 7000 3000 10 5 100 - 200 Duzej mocy i cichy 262
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Sitowniki

Kolumny teleskopowe

TELEMAG Rysunek

Seria TELEMAG kolumn B
teleskopowych charakteryzuje sie

najlepszym potgczeniem minimalnej

wysokosci cofania i duzej diugosci

skoku (O rysunek H). Sa one |
stosowane wszedzie tam, gdzie
potrzebne sa bezpieczne systemy
pozycjonowania o zawartej budowie.
Atrakcyjny wyglad pozwala, aby

kolumny TELEMAG czesto byty i e K
wykorzystywane jako element y

catosciowego projektu urzadzenia. |
Seria sitownikow TELEMAG jest

uzupetniana poprzez jednostki
sterowania KOM, ktére pozwalajg na
elastyczny i dostosowany do potrzeb
aplikacji system sterowania.

o] -~
Korzysci: M/ﬂ_’:
» Wysokie obcigzenia -

 Cicha praca
o Zwarta budowa
o Duza trwato$é

Kolumny  Rodzaj Sita Predkosé Skok Dtugosé Napiecie Klasa Waga
teleskopowe pchanie cigg- bez petne w stanie ochrony
niecie obcig- obcig- cofnietym
zenia zenie (S) (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg
TELEMAG TLT10-A2 4000 0 19 13 300-700 0,5xskok+240 24 DC 40 15-30
TLG 1.A... 4000 0o 14 10 200-700 skok+180 24 DC 30 15-30
TLC 12ZWDS 4000 4000 16 11 255-700 skok+60 120/230 AC 30 18,3-30,5
TLC 12ZWAS 4000 4000 16 11 200-700 skok+175 120/230 AC 30 15,2-24,5
TLT10-A1 3000 0 16 11 300-700 0,5xskok+170 24 DC 40 15-30
TLG 1.B... 2500 o 17 13 200-700 skok+180 24 DC 30 15-30
TLT10-C2 2000 0 42 25 300-700 0,5xskok+240 24 DC 40 15-30
TLT10-B1 2000 0 19 13 300-700 0,5xskok+170 24 DC 40 15-30
THG 1.B... 2000 o 7 5 200-700 skok+270 24 DC 30 8-14
THC 8AWDS 1800 1800 15 12 230-700 skok+60 120/230 AC 30 8,6-17,5
THC 8AWAS 1800 1800 15 12 200-700 skok+155 120/230 AC 30 7,9-13,5
TLG 1.C... 1500 0 33 25 200-700 skok+180 24 DC 30 15-30
TLT10-C1 1000 0 36 25 300-700 0,5xskok+170 24 DC 40 15-30
THG 1.C... 1000 o 7 5 200-700 skok+270 24 DC 30 8-14
TGC 8AWDS 1000 1000 11 9 300-700 skok+45 120/230 AC 30 59-9,5
TGC 8AWAS 1000 1000 11 9 200-700 skok+145 120/230 AC 30 45-7,5
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4 Systemy wykonawcze
Kolumny teleskopowe

TELEMAG TGC
Typ Sifa Predkosc¢ Skok  Diugosé Napiecie Klasa  Waga
N pchanie ciag- bez petne w stanie ochrony
nigcie obcig- obcig- cofnigtym
o Zzenia zenie (S) (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg
TGC 8AWAS 1000 1000 11 9 200+x S+145 120/230 AC 30 45-7,5
@ TGC 8AWDS 1000 1000 11 9 300+x S+45 120/230 AC 30 5,9-9,5
X =100 mm, max = 700 mm
System zamawiania wyposazenia dodatkowego
Wyposazenie dodatkowe Nr do zamoéwienia
Gorna ptyta mocujgca do zespotu ztozonego z dwdch rur 964280
. | 22 Dolna ptyta mocujgca do zespotu ztozonego z dwdch rur 964281
) Gorna ptyta mocujgca do zespotu ztozonego z trzech rur 964280
g Dolna ptyta mocujgca do zespotu ztozonego z trzech rur 965121
Sruba (4 na plyte) (niedostepne dla zespotu ztozonego z trzech rur, do dolnej ptyty mocujacej) 510751
Sruba (4 na plyte) tylko dla zespotu zlozonego z trzech rur, do dolnej ptyty mocujacej 510709
Podkiadka zabezpieczajgca (4 na ptyte), tylko dla zespofu ztozonego z dwdch rur 510024
System zamawiania [Tac] [saw] T T 1-[ Tol o]

Typ ‘

Obciazenie/Predkos¢:
1000 N/TT-9 MM/S oo e e e e e e A

ZespoOt rur:
Zespot ztozony z 2 rur (dfugos$¢ w stanie cofnietym =skok + 145 mm) . ........... ... ... .. A
Zespot ztozony z 3 rur (diugos$¢ w stanie cofnietym =skok +45mm) ... ... ... L. D

Sterowanie:
Sterowanie elektryCzNe . .. . ..o S
Sterowanie pPneUMAatYCZNE . . . . . . . oo K

Napiecie silnika:
280 VA C . -—
120 VA C . 2U

Konstrukcja:
PChanie . . . 0
(O 1= T [ =Y P 3

Kolor:
Bezbarwny anodyzZOWany. . . . . . ... e 0

Skok:
200 mm (niedostepne Przy ZeStawie B TUI). . . . ..ottt e e e e e 2
B00 MM L 3

Przykiad: [TGC| [8AW]A|S|- -] - [o|o]5]0]
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TELEMAG THC

Typ Sita Predkosc Skok Diugos¢ Napigcie Klasa  Waga
pchanie ciag- bez petne w stanie ochrony
niecie obcig- obcig- cofnigtym
zenia zenie (S) (L)
N mm/s mm mm IP kg
THC 8AWAS 1800 1800 15 12 200-700 S+155 120/230 AC 30 7,9-13,5
THC 8AWDS 1800 1800 15 12 230-700 S+60 120/230 AC 30 8,6-17,5

System zamawiania wyposazenia dodatkowego

Wyposazenie dodatkowe

Nr do zamowienia

Gorna ptyta mocujgca do zespotu ztozonego z dwdch rur
Dolna ptyta mocujgca do zespotu ztozonego z dwdch rur
Goérna ptyta mocujgca do zespotu ztozonego z trzech rur
Dolna ptyta mocujgca do zespofu ztozonego z trzech rur
Sruba (4 na ptyte) do gérnej ptyty mocujacej
Sruba (4 na ptyte) do dolnej ptyty mocujacej

264265
264363
264265
264237
510671
510709

System zamawiania

Typ

[THC]| [saw] | |

Obciazenie/Predkosé:

1800 N/15-12 MM/S. .o e A

ZespoOt rur:

Zespot ztozony z 2 rur (dfugos¢ w stanie cofnietym = skok + 155 mm)
Zespot ztozony z 3 rur (diugo$¢ w stanie cofnigtym = skok +60 mm)

Sterowanie:

Sterowanie eleKtryCzNe . . . . ..o S
Sterowanie pneumMatYCZNe . . . . . .. .o K

Napigecie silnika:

280 VAC . . -—
120 VAC . 2U

Konstrukcja:

PChanie . . . 0
(O 1= T [ =T 3

Kolor:

Bezbarwny anodyzZOWany. . . . . . . ... e 0

Skok:

200 mm (niedostepne Przy ZeStawie B TUr) . . . . . .ot e e
B00 MM L

akF

Przykiad: [THC| [8AW|D|sS|- -|-[o|o0]4]0]
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4 Systemy wykonawcze
Kolumny teleskopowe

TELEMAG THG

System zamawiania

Typ

Typ Sifa Predkosc Skok Diugos¢ Napiecie Klasa  Waga
pchanie cigg- bez petne w stanie ochrony
nigcie obcig- obcig- cofnigtym
Zzenia zenie (S) (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg
THG 1.B... 2000 O 7 5 200-700 S+270 24DC 30 8-14
THG1.C... 1000 O 7 5 200-700 S+180 24DC 30 8-14

System zamawiania wyposazenia dodatkowego

Wyposazenie dodatkowe

Nr do zamowienia

Gorna ptyta mocujgca do zespotu ztozonego z dwdch rur
Dolna ptyta mocujgca do zespotu ztozonego z dwdch rur
Gorna ptyta mocujgca do zespotu ztozonego z trzech rur
Dolna ptyta mocujgca do zespotu ztozonego z trzech rur
Sruba (4 na ptyte) do ptyty mocujacej do zespotu ztozonego z dwdch rur
Sruba (4 na ptyte) do ptyty mocujacej do zespotu ztozonego z trzech rur

264265
264363
264265
264237
510709
510707

(THG| [1o]-[_] | [2[A]-[oo00]

Napiecie silnika:

2AVDC . . 0

Obciazenie/Predkosé:

2000 N (pchani€) / 7-5 MIM/S . . .o e e B
1000 N (pchanie) / 7-5 MM/S . . . . . e e C

ZespoOt rur:

Zespot ztozony z 2 rur (dfugos¢ w stanie cofnietym = skok +270 mm)
Zespot ztozony z 3 rur (dfugos¢ w stanie cofnietym = skok + 180 mm)

Skok:

Kable/wtyczka przytagczeniowa:

Kabel prosty z wtyczka stereo typu jack, diugos¢ 2,3 m

Opcja:

Koder, 8 pUISOW/0br0t . . . . e A
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Przyktad: [THG| [10] - |B]A[3][2[A]-[000]
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TELEMAG TLC

Typ Sita Predkosc Skok Diugos¢ Napiecie  Klasa Waga
2 20 pchanie ciag- bez petne w stanie ochrony
niecie obcig- obcig- cofnigtym
zenia zenie (S) (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg

TLC12ZWAS 4000 4000 16 11 200-700 S+175 120/230AC 30 15,2-24,5
TLC12ZWDS 4000 4000 16 11 255-700 S+60 120/230AC 30 18,3-30,5

System zamawiania wyposazenia dodatkowego

Wyposazenie dodatkowe Nr do zaméwienia
Gorna ptyta mocujgca do zespotu ztozonego z dwdch rur 290268
Dolna ptyta mocujgca do zespotu ztozonego z dwdch rur 290351
Goérna ptyta mocujgca do zespotu ztozonego z trzech rur 290268
Dolna ptyta mocujgca do zespotu ztozonego z trzech rur 290265
Sruba (4 na plyte) do ptyty mocujacej 510707
System zamawiania [Tee] [12zw] T T 1-[ Tol Tol

Typ T

Obciazenie/Predkos¢:
4000 N/1B-11 MM/S . .ot e e e 4

Zespot rur:
Zespot ztozony z 2 rur (dfugos¢ w stanie cofnietym = skok+175mm). . ... ... ... .. o A
Zespot ztozony z 3 rur (dfugos$¢ w stanie cofnietym = skok+60mm) .......... ... .. ... ... D

Sterowanie:
Sterowanie elekiryCzne . .. ... . . S
Sterowanie pneumMatYCZNe . . . . . .. oo K

Napiecie silnika:
280 VA C . -—

Konstrukcja:
PChanie . . o 0
(O F= T T =Y 3

Kolor:
Bezbarwny anodyzZOWaNny. . . . . . ... 0

Skok:
200 mm (NiedoStepne Przy ZeStaWIE B UK . . . . . oottt e e e e 2
B00 MM, o e e 3

Przykfad: [ TLC| [12ZW|D|K]|- -] - [o|0]|7]0]
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4 Systemy wykonawcze
Kolumny teleskopowe

TELEMAG TLG

Typ Sifa Predkosc Skok Diugos¢ Napiecie Klasa  Waga

© 2 pchanie cigg- bez petne w stanie ochrony

z 2 nigcie obcig- obcig- cofnigtym

= Zzenia zenie (S) (L)
h N mm/s mm mm Vv IP kg

TLG1.A... 4000 O 14 10 200-700 S+180 24DC 30 15-30

” TLG1.B... 2500 O 17 13 200-700 S+180 24DC 30 15-30
TLG1.C... 1500 O 33 25 200-700 S+180 24DC 30 15-30

System zamawiania wyposazenia dodatkowego

Wyposazenie dodatkowe Nr do zaméwienia
2 Gorna ptyta mocujgca do zespotu ztozonego z dwdch rur 290268
Dolna ptyta mocujgca do zespotu ztozonego z dwdch rur 290351
e Gorna ptyta mocujgca do zespotu ztozonego z trzech rur 290268
Dolna ptyta mocujgca do zespotu ztozonego z trzech rur 290265
Sruba (4 na plyte) do ptyty mocujacej 510707
System zamawiania [TLc] [10]-[ T T 2]Aa]-[oo00]

Typ T

Napiecie silnika:
24 VD . L o 10

Obciazenie/Predkos¢:

4000 N (pchanie) / 14 -10 MM/ . . ..ot e e e e e e A
2500 N (pchanie) /17 - 18 MM/ . . oot e e e B
1500 N (pchanie) / 34 - 25 MM/S . . . . oo e e C

Zespot rur:
Zespot ztozony z 2 rur (dfugos$¢ w stanie cofnietym = skok+180mm) . ... ... ... ... ... A
Zespot ztozony z 3 rur (dfugos$¢ w stanie cofnietym = skok+180mm) .. ....... ... ... .. D

Skok:

Kable/wtyczka przytagczeniowa:
Kabel prosty z wtyczkg stereo typu jack, diugoSC 2,83 m. . .. . ... 2

Opcija:
Koder, 8 pUISOW/0DIO . . . o A

Przyktad: [TLG| [10]-|C|A]6]2[A]-[000]
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TELEMAG TLT

Typ Sifa Predkos¢ Skok Diugosé Napiecie Klasa  Waga
s 200 pchanie cigg- bez petne w stanie ochrony
niecie obcig- obcia- cofnietym
- Zzenia zenie (S) (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg
TLT10-A1 3000 O 16 11 300-700 0,5xS+170 24 DC 40 15-30
TLT10-A2 4000 O 19 13 300-700 0,5xS+240 24 DC 40 15-30
TLT10-B1 2000 O 19 13 300-700 0,5xS+170 24 DC 40 15-30
TLT10-C1 1000 O 36 25 300-700 0,5xS+170 24 DC 40 15-30
TLT10-C2 2000 O 42 25 300-700 0,5xS+240 24 DC 40 15-30

System zamawiania wyposazenia dodatkowego

Wyposazenie dodatkowe Nr do zaméwienia
Gorna ptyta mocujgca do zespotu ztozonego z dwdch rur 264265
Dolna ptyta mocujgca do zespotu ztozonego z dwdch rur 264363
Godrna ptyta mocujgca do zespofu ztozonego z trzech rur 264265
Dolna ptyta mocujgca do zespotu ztozonego z trzech rur 264237

Sruba (4 na ptyte) do ptyty mocujacej do zespotu ztozonego z dwdch rur 510709
Sruba (4 na ptyte) do ptyty mocujacej do zespotu ztozonego z trzech rur 510707

System zamawiania [TLT] [10]-[ [ |2]A]-[o000]

Typ T

Napiecie silnika:
24 VD C . . 10

Obcigzenie/Predkos¢/Ditugosé w stanie cofnigtym:

4000 N (pchanie) /19-13 mm/s /SkOK/2+240 MM . . . . ... e e e A2
3000 N (pchanie) /16 -11 mm/s /SKOK/2+170 MM . . . . ... e A1
2000 N (pchanie) /19-13 mm/s /skoK/2+170 MM . . . .. ..o e e B1
2000 N (pchanie) / 45-25 mm/s /SKOK/2+240 MM . . . ..ottt i e e Cc2
1000 N (pchanie) / 36-25 mm/s /SkOK/2+ 170 MM . . . . ..ttt e e e C1

Skok:

Kable/wtyczka przytgczeniowa:
Kabel prosty z wtyczkg stereo typu jack, diugoSC 2,3 m. . . . . ... 2

Opcja:
Koder, 8 pulSOW/0br0t . . . . e A

Przykiad: [TLT| [10]-|B1]3]2[A]-[000]
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4 Systemy wykonawcze
Kolumny teleskopowe

TELESMART Rysunek |

Te efektywne kosztowo kolumny
teleskopowe sg atrakcyjnym
elementem konstrukcyjnym do
biurek, stotéw, krzeset i lekkich stacji
roboczych (O rysunek [@) o
regulowanej wysokosci. Te duzej
mocy i predkosci kolumny
teleskopowe tgczg w sobie zalety
zasilania prgdem zmiennym i statym.
Sterownik kolumny TELESMART
TXG jest wbudowany w urzadzenie.
Kolumny moga by¢ sterowane z
wykorzystaniem przetgcznikow
pulpitowych, sterowanych rekg lub
noga.

Korzysci:

« katwy system "podtacz i dziataj"

o Duza moc i szybkie podnoszenie

« Atrakcyjna budowa

« Rozwigzanie efektywne kosztowo

Kolumny Typ Sita Predkosé Skok Dtugosé Napiecie Klasa Waga
teleskopowe pchanie ciagniecie bez petne w stanie ochrony
obcigzenia obcigzenie cofnietym
S (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg

TELESMART TXG1 1500 0 23 17 200-600  skok+180 24DC 30 9-14

TXG 4 1500 0 23 17 200-600 skok+180 120AC 30 9-14

TXG 8 1500 0 23 17 200-600 skok+180 230AC 30 9-14
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TELESMART TXG

Typ Sita Predkos¢ Skok Diugos¢ Napiecie Klasa  Waga
pchanie cigg- bez petne w stanie ochrony
nigcie obcia- obcia- cofnigtym
Zenia zenie (S) (L)
N mm/s mm mm \') IP kg
TXG 1 1500 O 23 17 200-600 S+180 24DC 30 9-14
TXG4 1500 O 23 17 200-600 S+180 120AC 30 9-14
TXG8 1500 O 23 17 200-600 S+180 230AC 30 9-14
System zamawiania wyposazenia dodatkowego
Kabel sieciowy Wtyczka Kraj Nr do zamoéwienia Uwagi
Kabel prosty 3,5 m  Euro Ogdlne 304330 2 bieguny
Kabel prosty 3,5 m  Schuko DE 304331 2 bieguny
Kabel prosty 3,5 m UL USA 304332 2 bieguny
Kabel prosty 3,5 m Standard brytyjski UK 304333 2 bieguny
Gorna lub dolna
ptyta mocujgca 304320
System zamawiania [Txc] [ T 1-[oo]5] [ - [o0]

Typ ‘

Napigecie silnika:

24 N D C . . 1
120 VAC .« .o 4
280 VAC . . 8

Wyjsécie do dodatkowego silnika DC:
NiE UZYWaNe . . . o 0
24 VDC (niedostepne przy TXGT) . . . oottt e e e 1

Kable/wtyczka przytgczeniowa:
NIC UZYWaANE . . . o o 00

Kolor:
Bezbarwny anodyZoOWany . .. ... ... e 5

Opcje:

NIE UZYWaANE . . . .o e 000
Z ustalaniem pofozenia w pamigci programowalnej (niedostepne przy TXG1 lub z dodatkowym wyjsciem). .. 2CA
Praca réwnolegta z ustalaniem pofozenia w pamieci programowalnej (uzywane tylko z dodatkowym wyjsciem) . . 4 AL

Koder, 14 pulséw/obrét (konieczne przy TXG1) . ..ottt e e EYS

Skok:

200 MM, et e e e 200
B00 MM, e e e 300
400 MM, ottt e e e e e e 400
D00 MM, oot e e e e 500
B00 MM, .« ettt e et e et e e e e e 600

Przykiad: [TXG| [8]0]-|o0|5[2CA|-[400]00]

akF
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

Sitowniki liniowe Rysunek
CAT

Koncepcja budowy modufowej CAT
(O rysunek ) pozwala na tatwg
wymiang krytycznych komponentéw
takich jak silniki, kota zebate, Sruby,
przytacza, itd. Dopasowane do po-
trzeb klienta sitowniki sg budowane
w sposob prosty i efektywny
kosztowo ze standardowych czesci.
Elastycznos¢ sitownikow typu CAT
powoduje, ze sg one odpowiednie
do nieograniczonej liczby
zastosowan.

Korzysci:

o Maty

» Mocny

o O duzej wydajnosci
» Bezobstugowy

Sitowniki Typ Sita Predkos¢ Skok Dtugosc Napiecie Klasa Waga
liniowe pchanie ciag- bez petne w stanie ochrony
niecie obcig- obcig- cofnietym*
zenia zenie (S) (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg
CAT CAT 11 500 500 16 10 50-300 S+90 12/24V DC 54 1,56-2
CAT 32B 4000 4000 63 12 50-700 S+167/175/206 12/24 DC lub 44 2-3,5
120/240/400 AC
CAT 33 3000 3000 48 10 100-400 S+150/158/189 12/24 DC lub 44 2-2,7
120/240/400 AC
CAT 33H 1200 1200 174 36 100-400 S+150/158/189 12/24V DClub 44 2-2,7
120/240/400 AC
CAP 43A 3000 3000 26 20 50-400 S+150/158/189 24 DC 44 2-2,7
CAP 43B 4000 4000 33 24 50-700 S+167/175/206 24 DC 44 2-3,5

* Wymiar jest uzalezniony od wybranego przytacza przedniego.
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CAT 11
L=S+90
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== 1

116
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13 L=S+90 7

|

28,1 26,1

124

Bez przetgcznikéw kraricowych

Legenda:
S = skok
L = dtugo$¢ w stanie cofnietym

Z wytgcznikami kraicowymi

Typ Sita Predkosé¢ Skok Diugos¢ w stanie  Napiecie Klasa Waga
pchanie ciag- bez petne cofnietym* ochrony
nigcie obcigzenia obciagzenie (S) (L)
N mm/s mm mm V' IP kg

CAT 11 500 500 16 10 50-300 S+90 12/24DC 54 1,5-2
System zamawiania [CAT] |11] |x| [/ 11
Typ T
Zespot silnika:
Prawy (Jak na rySUNKU) . . ... o R
WY e L
Obciazenie (N)/Predkosé (mm/s):
500/ 1B - 10 oot A
250/ 82 - 2D L H
Skok:

B0 MM L L 50
T00 MM . L e 100
200 MM Lot et e e e e e e e e 200
B00 MM oottt e e e e 300
Napiecie silnika:
12 VD C . o 12
2ANDC . . .o 24
Opcje:
Bez wylgcznika KrafCOWEGO. . . . . . oottt e N
Wytgcznik kKrancowy z Kablami. . . .. ..o M
Wytacznik krancowy z diodami (wewnetrznie potaCzenie) . . . ... ..ottt D
Przytgcza tylne:
Otwor, g 8,1 mm (orientacja jak Na rySUNKU) . . . . ..ottt et e et e e e e e e e e e e e e 0
Otwor, @ 8,1 mm (orientacja 90°) . . . . . ..ttt 9

akF

Przyktad: [CAT[R]11|H|x[200]/[12]N]0]
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

CAT32B

£
~i
232
T
— L

ﬂ\;{

Pan
A
=
[T
. \@
=
Legenda: L = dtugo$¢ w stanie cofnietym
23 24
73
Patrz rysunki przytaczen
przednich i tylnych oraz opcje
silnika na stronie 176
Typ Sita Predkos¢ Skok Diugos$¢ w stanie Napiecie Klasa Waga
pchanie ciagniecie bez obcigz. petne obcigz. (S) cofnietym* (L) ochrony
N mm/s mm mm \' IP kg
CAT 32B 4000 4000 63 12 50-700 S+167/175/206 12/24 DC lub 44 2-3,5
120/240/400 AC

* Wymiar jest uzalezniony od wybranego przytacza przedniego (patrz str. 176).
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System zamawiania Obcigzenie dynamiczne (N)/Predko$¢ (mm/s) | Opcije silnika
4000/xx 2500/xx 1500/xx Bez silnika 0000
4000/17-12 | 2500/32-25 1500/63 - 48 12 VDC C12C
3000/17-11 2000/34-19 1000/67 -43 12 VDC D12C
4000/17-13 | 2500/33-24 1500/65-50 24 VDC C24C
4000/9-5 2500/18-10 1500/34-24 24 VDC C24CW
4000/17-13 | 2500/33-24 1500/65-50 24 VDC D24C
4000/17-13 | 2500/33-24 1500/65-50 24 VDC/Hamulec D24CB
4000/17-13 | 2500/33-24 1500/65-50 24 VDC/Wat D24CS
4000/9-5 2500/18-10 1500/34-24 24 VDC D24CW
3500/8 2100/16 1300/32 110 VAC/60 Hz E110C
3500/8 2100/16 1300/32 110 VAC/60 Hz/Hamulec E110CB
3500/6,5 3500/13 1300/26 220 VAC/50 Hz E220C
3500/6,5 3500/13 1300/26 220 VAC/50 Hz/Hamulec E220CB
3500/6,5 3500/13 1300/26 380 VAC/50 Hz E380C

1 2 4
| I
i} i
[CAT] [32B|x[ |x[ | [ [ |/] [ |

Typ T

Zespot silnika:

Prawy . . R

WY . o L

Skok:

B0 MM L L 50

100 MM . L 100

200 MM L oot et 200

B00 MM . oo 300

400 MM L oo e 400

D00 MM . et e e e 500

00 MM L e e e 700

Przytacze tylne (patrz str. 176):

Widetkowe, @ 12,0 MM . . .. ... A1l

Widetkowe, @ 12,7 MM . . .. e A2

Pojedyncze ucho, @ 12,0 MM . ... ... KA1

Pojedyncze ucho, @ 12,7 mm . .. .. .. K2

Przytacze przednie (patrz str. 176):

OtWOr, B 12,0 MM . .. G1

OtWOI, B 12,7 MM . . e e e e e e e G2

Gwint zewnetrzny, M12x 1,75 . . .. G3

Gwint wewnetrzny, M12x 1,75 . . ... G4

Widetkowe, @ 12,7 MM .. ... e G5

Opcje:

SPrZEGI0 ClBINE . . . . oo F

Bez sprzegia Clernego. . . .. ..o z

Zapasowa nakretka toczna Kulkowa . . . . .. ..o S

Opcje do silnikdow CxxC:

Bez Kabla . . . .o U

it EM C . oo M

00 T 1= E

SiINIK DEZ POKIYWY . . o oo N

P B, . ot e |

KabEl 2 M. . e e T2

Kabel Z WHYCzZKa 2 M . .o o T2P

Przyktad: |CAT|L|32B] x [ 400 | x[2]K1[G3]|F|/[ c24C [T2P]
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

CAT 33

ﬂ\;{

™
=
é@

55

29

@

=
Legenda: L = dtugo$¢ w stanie cofnietym
23 24
73
Patrz rysunki przytagczen
przednich i tylnych oraz opcje
silnika na stronie 176
Typ Sita Predkos¢ Skok Diugos$¢ w stanie Napiecie Klasa Waga
pchanie ciagniecie bez obcigz. petne obcigz. (S) cofnietym* (L) ochrony
N mm/s mm mm \' IP kg
CAT33 3000 3000 48 10 100-400 S+150/158/189 12/24 DC lub 44 2-2,7
120/240/400 AC

* Wymiar jest uzalezniony od wybranego przytgcza przedniego (patrz str. 176).
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System zamawiania

Obcigzenie dynamiczne (N)/Predkos¢ (mm/s) | Opcje silnika
3000/xx 2000/xx 1000/xx Bez silnika 0000
3000/13-10 2000/24-20 1000/48-38 12 VvDC C12C
2400/7-5 1600/21-15 800/39-21 12 VDC D12C
3000/13-10 2000/26-20 1000/48-35 24 VDC C24C
3000/7-5 2000/13-8 1000/26-19 |24 VDC C24CW
3000/13-10 2000/26-20 1000/48 - 35 24 VDC D24C
3000/13-10 | 2000/26-20 |1000/48-35 |24 VDC/Przediuzony wat D24CS
3000/7-5 2000/13-8 1000/26-19 24 VDC D24CW
2400/6 1600/12 800/24 110 VAC/60 Hz E110C
3000/5 2000/10 1000/20 220 VAC/50 Hz E220C
3000/5 2000/10 1000/20 380 VAC/50 Hz E380C
1 2 4
| |
1 _r
[CAT[ [33|x _|x[ [ [ [ |/] [ |
|
Zespot silnika:
Prawy . . R
WY . L
Skok:
100 MM L e 100
200 MM L 200
B00 MM . e 300
400 MM . e 400
Przytacze tylne (patrz str. 176):
Widetkowe, @ 12,0 MM . ... oo e e A1
Widetkowe, @ 12,7 MM . ... .. A2
Pojedyncze ucho, @ 12,0 MM . ... ... KA1
Pojedyncze ucho, @ 12,7 MM . .. ... K2
Przytacze przednie (patrz str. 176):
OtWOL, B 12,0 MM . ettt e e e e e e G1
OtWOI, B 12,7 MM . o e e e e e e e e e e e e e e e e G2
Gwint zewnetrzny, M2 x 1,75, . .. G3
Gwint wewnetrzny, M12x 1,75 . . . G4
Widetkowe, @ 12,7 MM . . .. e G5
Opcje:
SPrZEgI0 ClBINE . . . .o o F
Bez sprzegta Clernego. . . . ..o z
Opcje do silnikow CxxC:
Bz Kabla . . . . U
Filtr EMC . . . M
0 T 1= P E
SIINIK DEZ POKIYWY . . o N
T |
Kabel 2 M. o T2
Kabel Z WHyCzZKg 2 M . . . e T2P
Przyktad: [CAT|L]33]| x| 200 | x[1]A1|[G1]Z] /[ c24C [T2P]
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

CAT33H

"y
==\
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¢
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=
Legenda: L = dtugo$¢ w stanie cofnietym
23 24
73
Patrz rysunki przytagczen
przednich i tylnych oraz opcje
silnika na stronie 176
Typ Sita Predkos¢ Skok Diugos$¢ w stanie Napiecie Klasa Waga
pchanie ciggniecie bez obcigz. petne obcigz. (S) cofnietym* (L) ochrony
N mm/s mm mm Vv IP kg
CAT 33H 1200 1200 174 36 100-400 S+150/158/189 12/24 DC lub 44 2-2,7
120/240/400 AC

* Wymiar jest uzalezniony od wybranego przytacza przedniego (patrz str. 176).
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System zamawiania Obcigzenie dynamiczne (N)/Predkosé (mm/s) | Opcje silnika
1200/xx 900/xx 600/xx Bez silnika 0000
1000/50-38 600/100-80 400/174-150 |12 VDC c12C
1000/50-38 600/100-80 400/174-150 |12 VDC D12C
1200/56 - 36 900/113-79 500/174-140 |24 VDC C24C
1200/27-17 | 800/60-35 500/100-69 |24 VDC C24CW
1200/56 - 36 900/113-79 500/174-140 |24 VDC D24C
1200/56 - 36 900/113-79 500/174-140 |24 VDC/Hamulec D24CB
1200/56 - 36 900/113-79 500/174-140 |24 VDC/Wat D24CS
1200/27-17 800/60-35 500/100-69 24 VDC D24CW
1200/25-20 900/50-37 600/100-90 220 VAC/50 Hz E220C
1200/25-20 900/50-37 600/100-90 220 VAC/50 Hz/Hamulec E220CB
1 2 4
| I
1 _
[CAT[ [33H|x _Ix{ [ [ [ |/] [ |
Typ T
Zespot silnika:
Prawy . .
WY
Skok:
100 MM L 100
200 MM . et e 200
B00 MM . e 300
400 MM L oot e e 400
Przytacze tylne (patrz str. 176):
Widetkowe, @ 12,0 MM . ... ..o A1
Widetkowe, @ 12,7 MM . . ... e A2
Pojedyncze ucho, @ 12,0 MM . .. ... KA1
Pojedyncze ucho, @ 12,7 mm . .. ... . K2
Przytacze przednie (patrz str. 176):
OtWOr, @ 12,0 MM . .o e G1
OtWOr, @ 12,7 MM . e e e G2
Gwint zewnetrzny, M12x 1,75 . . .. G3
Gwint wewnetrzny, M12 X 1,75 L. ..o G4
WidetkoWe, @ 12,7 MM . . . e G5
Opcje:
SPIZEgIO CIBIMNE . . . ot F
Bez sprzegia Clernego. . . . ..o e 4
Opcje do silnikéw CxxC:
Bez Kabla . . . . U
Fitr EMC . . . M
00T 1 E
SIINIK DBz POKIYWY . . o N
P B . .ot |
KabEl 2 M. T2
Kabel Z WHYCzZKg 2 M . . .. T2P
Przykiad: [CAT[L|33H]| x| 400 | x[4[A1]G5]|F|/| C24C [T2P]|
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

Strona ze szczeg6étowymi rysunkami CAT 32B, CAT 33 i CAT 33H

Przytacza przednie i dtugosé w Silniki Przytacza tylne
stanie cofnietym 2120
w | " /\/\m

/ \‘ 300 mm (a)

i [

(== 8

: } ° Legenda:

(T (a) = Dlugos¢ kabla
é (b) = Pokrywa na
:u_lz H8 hamulec

212e8

D12C, D24C, D24CB, D24CS, D24CW ﬂ’\\_/’/
—J 78

8 i u e H S
o615 | = E o
13| L=S+150 (CAT 33/33H)* E
" L=S+167 (CAT 32B) = g S
{_TLT —/ T
G1 L =
T 20
12,7 He C12CN, C24CN, C24CWN 2 2

—

T gm0 AT

. j b)
8] iHHE—
IS 1 1 |

\

1000 mm (a
— 212,7e8

/¢ ﬂ. |
13| L=S+150 (CAT 33/33H)* =
" L=S+167 (CAT 32B) T‘m TJ: © E .
o IS
G2 HiL IR E N
1 Legenda:
Jii = T (a) = Dlugos¢ kabla
38 :§ (b) = Pokrywa na pS————y =
E' ? = hamulec 20
§ = j E110C, E110CB, E220C, E220CB 2 |
288
L=S+189 (CAT 33/33H)* A2
L=S+206 (CAT 328B) 1] 1
G3 g
R TE AT E ﬂ
=g (o 9 U
s 5
e R C12CM, C12CME, C24CM, C24CME, S =
TSHeT(CATEZ®) C24CWM, C24CWME 2 |13
G4 288
K1
28
N |
[T '__? " CC LTI | eres
o = (M=
—=F—— | =5+158 (CAT 33/33H)* = E & i
I LeswIm(cATaz8) C12C, C24C, C24CW
G5 154 =
104 52 13
[ | K2
Legenda: 8
S = skok
L = dfugo$¢ w stanie cofnietym
* Jesdli S 400 dodaj 50 mm do diugoéci w stanie )
cofnigtym
E380C
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

CAP 43A
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|
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O — TE
#ﬁg @2m

Legenda:
L = dfugo$¢ w stanie cofnietym
(a) = diugos¢ kabla

Patrz rysunki przytaczen
przednich i tylnych oraz opcje
silnika na stronie 182

Typ Sita Predkos¢ Skok Diugos$¢ w stanie Napiecie Klasa Waga
pchanie ciggniecie bez obcigzenia petne obcigzenie (S) cofnietym* (L) ochrony
N mm/s mm mm Vv IP kg
CAP 43A 3000 3000 26 20 50-400 S+150/158/189 24 DC 44 2-2,7

* Wymiar jest uzalezniony od wybranego przytacza przedniego (patrz str. 182).
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System zamawiania

Typ

Obcigzenie dynamiczne (N)/Predkos$¢ (mm/s)

Opcije silnika

3000/xx
3000/7-5
3000/7-5
3000/13-10
3000/13-10

2000/xx
2000/13-8
2000/13-8
2000/26-20
2000/26-20

1000/xx

1000/26-19
1000/26-19
1000/48 -35
1000/48-35

Bez silnika
24 VDC
24 VDC
24 VDC
24 VDC

0000
C24CW
D24CW
C24C
D24C

Zespot silnika:

Przytacze tylne (patrz str. 182):

Widetkowe, @ 12,0 MM, . . ... A1l
Widetkowe, @ 12,7 MM, . . ... e A2
Pojedyncze ucho, @ 12,0 Mm. . .. .. ... KA1
Pojedyncze ucho, @ 12,7 Mm. . . ... K2

Przytacze przednie (patrz str. 182):

OtWOr, B 12,0 MM . . e e e
OtWOL, B 12,7 MM . o o ottt e e e e e e e e e e e e e e e e
Gwint zewnetrzny, M12x 1,75 .. .
Gwint wewnetrzny, M12x1,75 . . ...
Widetkowe, @ 12,7 MM . .. .o e e e e

Opcije:

SPrZEgIo CIBIME. . . . oo F
Nakretka zabezpieczajaca . . . . ... .. S

Opcje kabla do silnikéw C24C(W):
Bez kabla

KabEl 2 M. . e

Opcje do silnika:

Filtr EMC . M

Opcje ochrony silnika:

SiINIK DBz POKIYWY . oo N
Klasa ochrony IP 65 (zawsze zamawiaj kabel do silnika, gdy wybierasz IP65)

akF=

Przyktad: [CAP[R[43A] x| 300 | x[1[A1[G2]s]|/|c24Ccw[T2]m[N]
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

CAP 43B
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Legenda:
L = dlugo$¢ w stanie cofnietym
(a) = diugos¢ kabla

Patrz rysunki przytaczen
przednich i tylnych oraz opcje
silnika na stronie 182

Typ Sita Predkos¢ Skok Diugos$¢ w stanie Napiecie Klasa Waga
pchanie ciggniecie bez obcigzenia petne obcigzenie (S) cofnietym* (L) ochrony
N mm/s mm mm Vv IP kg
CAP 43B 4000 4000 88 24 50-700 S+167/175/206 24 DC 44 2-3,5

* Wymiar jest uzalezniony od wybranego przytacza przedniego (patrz str. 182).
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System zamawiania

Obcigzenie dynamiczne (N)/Predko$¢ (mm/s)

Silnik 24 VDC, ptaski lub cylindryczny

4000/xx
4000/17-13
4000/9-5
4000/17-13
4000/9-5

2500/xx

2500/33-24
2500/18-10
2500/33-24
2500/18-10

1500/xx

1500/65-50
1500/34-24
1500/65-50
1500/34-24

Bez silnika

Silnik cylindryczny

Silnik cylindryczny, o niskiej predkosci
Silnik ptaski

Silnik ptaski, o niskiej predkosci

0000
C24C
C24CW
D24C
D24CW

1

2

4

Typ

[cap| [43B]|x]|

Zespot silnika:

Przytacze tylne (patrz str. 182):
Widetkowe, g 12,0 mm
Widetkowe, g 12,7 mm
Pojedyncze ucho, g 12,0 mm
Pojedyncze ucho, g 12,7 mm

Przytacze przednie (patrz str. 182):

OtWOr, B 12,0 MM . . oo e e e
OtWOL, B 12,7 MM . o et e e e e e e e e e e e e e e e e e e

Gwint zewnetrzny, M12x1,75

Gwint wewnetrzny, M12x 1,75 . . . . .
Widetkowe, @ 12,7 MM . .. .o e

Opcije:

SPrZEglo CleINe. . . o o F
Nakretka zabezpieczajgca . . . . . .. ... S

Opcje kabla do silnikéw C24C(W):
Bez kabla

KAl 2 M. . e

Opcje do silnika:

Filtr EMC . . M

Opcje ochrony silnika:
Silnik bez pokrywy

Klasa ochrony IP 65 (zawsze zamawiaj kabel do silnika, gdy wybierasz IP65)

akF=

Przyktad: |CAP|L[43B|x[ 50 | x[2]A1]G2]|s|/[D24acw|[T2]|m]I]
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

Strona ze szczeg6étowymi rysunkami CAP 43A i CAP 43B

Przytagcza przednie i diugos¢ w
stanie cofnigtym

212 H8
—

222

=

L=S+150 (CAT 33/33H)*

13

L=S+167 (CAT 32B)
G1

222

§in g

L=S+150 (CAT 33/33H)*
" L=S+167 (CAT 32B)

G2

38

R —

M12x1,75

M12x1,75

L=S+189 (CAT 33/33H)*

L=S+206 (CAT 32B)

G3

s

L=S+150 (CAT 33/33H)*
I =s+167 (CAT 32B)

G4

28

| 7

259
6,1

RHIE

Legenda:
S = skok

210,1
=T L =5+158 (CAT 33/33H)*

| L=S+175 (CAT 32B)

G5

L = dfugo$¢ w stanie cofnietym

* Jesli S = 400
cofnigtym

182

dodaj 50 mm do dtugos$ci w stanie

Silniki

2120
]

(b) o75 f‘ 300 mm (a)

/ 4 300 mm (a)
3200 mm (@)

I i

/ — L\‘ |3

~
n

Legenda:

(a) = Dlugoé¢ kabla

(b) = Pokrywa na
hamulec

D12C, D24C, D24CB, D24CS, D24CW

ACT
\

288

124

Iy

il
\

A\
W=

C12C, C24C, C24CW

L]

Przytacza tylne

gl2e8

q

27,5

(LI

20
52 13
Al
"/\,_\\ 912,78
. =)
= .
= )
—_— =
20
52 13

A2

il

=
E

21278
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MAGFORCE Rysunek [}

Sitowniki typu MAGFORCE sktadajg
sie z napedow podnoszacych z
przektadniami slimakowymi

(O rysunek El). Spetniajg one
najwyzsze wymagania zastosowan
przemystowych i innych. Napedy sa
dostepne z kilkoma réznymi wersjami
silnikow. Sitowniki MAGFORCE
pozwalaja ha mocne, szybkie i ciche
przemieszczenia przy zachowaniu
wysokiego poziomu bezpieczenstwa
i cyklu pracy. Napedy obejmujg wiele
opcji wejscia takich jak koder Halla,
wytacznik krancowy, wystajacy wat, itp.

Korzysci:

« Idealny do duzych obcigzen
o Szeroki zakres predko$é/sita
» Wytrzymata konstrukcja

Sitowniki Typ Sita Predkosé Skok Diugos¢ w stanie Napiecie Klasa Waga
liniowe pchanie ciagniecie bez petne cofnietym ochrony
obcigzenia obcigzenie (S) (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg

MAGFORCE
SKS 30423 30000 30000 9 9 100-700 S+165 400 AC 54 30,0
SKS 25412 25000 25000 17 17 100-700 S+165 400 AC 54 30,0
SKS 20406 20000 20000 33 33 100-700 S+165 400 AC 54 30,0
SKS 15404 15000 15000 50 50 100-700 S+165 400 AC 54 30,0
STD 15020 15000 15000 4 4 100-700 S+273 400 AC 54 16,3
STD 15040 15000 15000 2 2 100-700 S+273 400 AC 54 16,3
STG 15020 15000 15000 5 5 100-700 S+273 24 DC 54 14,6
STG 15040 15000 15000 3 3 100-700 S+273 24 DC 54 14,6
STW 15040 15000 15000 2 2 100-700 S+273 230 AC 54 14,6
SKD 15040 15000 15000 5 5 100-700 S+273 3x400 AC 54 14,6
SKD 15020 15000 15000 11 11 100-700 S+273 3x400 AC 54 14,6
SKG 15040 15000 15000 8 8 100-700 S+273 24 DC 54 14,6
SKG 13020 13000 13000 15 15 100-700 S+273 24 DC 54 14,6
STD 12010 12000 12000 7 7 100-700 S+273 400 AC 54 16,3
STG 12010 12000 12000 11 11 100-700 S+273 24 DC 54 14,6
SKD 12010 12000 12000 21 21 100-700 S+273 3x400 AC 54 14,6
SKD 10007 10000 10000 25 25 100-700 S+273 3x400 AC 54 14,6
SKG 10010 10000 10000 30 30 100-700 S+273 24 DC 54 14,6
STD 10007 10000 10000 10 10 100-700 S+273 400 AC 54 16,3
STG 10007 10000 10000 14 14 100-700 S+273 24 DC 54 14,6
STW 10020 10000 10000 4 4 100-700 S+273 230 AC 54 14,6
STW 7010 7000 7000 8 8 100-700 S+273 230 AC 54 14,6
SKG 6005 6000 6000 55 55 100-700 S+273 24 DC 54 14,6
STW 5007 5000 5000 12 12 100-700 S+273 230 AC 54 14,6
DSP 4550 4500 4500 5) B 100-700 S+230 400 AC 54 5,6
ASM 4050 4000 4000 5 5 100-700 S+230 12/24 DC 44 5,0
DSP 3250 3200 3200 8 8 100-700 S+230 400 AC 54 5,6
ASM 3030 3000 3000 8 8 100-700 S+230 12/24 DC 44 5,0
WSP 2650 2600 2000 5 B 100-700 S+230 230 AC 54 5,7
DSP 2530 2500 2500 15 15 100-700 S+230 400 AC 54 5,6
ASM 2030 2000 2000 18 17 100-700 S+230 12/24 DC 44 5,0
WSP 1550 1500 1500 10 10 100-700 S+230 230 AC 54 5,7
ASM 1010 1000 1000 50 45 100-700 S+230 12/24 DC 44 5,0
DSP 1010 1000 1000 40 40 100-700 S+230 400 AC 54 5,6
WSP 1030 1000 1000 18 18 100-700 S+230 230 AC 54 5,7
WSP 0510 500 500 50 50 100-700 S+230 230 AC 54 5,7
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

Magforce WSP
122 493
T IH
Eﬁ ‘ 3| [EL
210 = | S|y NE S R
T e I ‘
B — B Ho
a4 ] = —
10 = Lr:qu
el 72 3
Legenda: 120 248
S=skok . L=S+230 mm 108
L = dfugosc¢ w stanie s S + 255 127
cofnigtym -
Typ Sita Predkos¢ Skok Diugos¢ w stanie Napiecie Klasa Waga
pchanie ciggniecie bez petne cofnietym ochrony
obcigzenia obcigzenie (S) (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg
WSP 0510 500 500 50 50 100-700 S+230 120/230 AC 54 5,7
WSP 1030 1000 1000 18 18 100-700 S+230 120/230 AC 54 5,7
WSP 1550 1500 1500 10 10 100-700 S+230 120/230 AC 54 5,7
WSP 2650 2600 2600 5 5 100-700 S+230 120/230 AC 54 5,7
System zamawiania dla wersji 230 V [wsp] | | - -1 1
(wersja 120 V na zyczenie) -
Typ ‘
Obciazenie/Predkosé/Napiecie silnika:
500 N/50 mm/s /230 VAC . ..o 0510
1000 N /18 mM/S /230 VAC . .ottt e e e e 1030
1500 N /10 mMmM/S /230 VAC . . oo e e e 1550
2600 N/ 5mm/s /230 VAC . . .ot e 2650
Skok:
100 MM et e e e 100
200 MM Lot e 200
B00 MM Lot e 300
Q00 MM Lottt e e e e e e 400
D00 MM L ot 500
B00 MM . e et et e e e e e 600
00 MM Lot e e e 700
Opcje dla klienta:
SaNdaArd . . .o 01
Hamulec dla samozablokowania przy pChaniU. . . . ... ...t e e e e 03
Y St gCY Wl . . o 16
Hamulec dla samozablokowania przy Ciggni@CiU . . . . . . .ottt e e e e e 24
Nakretka z brazu / Smar niskotemperaturowy / Wystajacy wal . . . ... ... 81

184

Przykfad: [WSP| [2650]-[400]-[81]
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Magforce ASM

2 80
X
3
LO)|
210 N 98
’1}] g =
e . - —,
144 |

Legenda: .10
S = skok L=S+230
L = dfugos¢ w stanie s S + 255
cofnigtym '
Typ Sita Predkos¢ Skok Diugos¢ w stanie Napiecie Klasa Waga

pchanie ciggniecie bez petne cofnietym ochrony

obcigzenia obcigzenie (S) (L)

N mm/s mm mm Vv IP kg
ASM 1010 1000 1000 50 45 100-700 S+230 12/24 DC 44 5,0
ASM 2030 2000 2000 18 17 100-700 S+230 12/24 DC 44 5,0
ASM 3030 3000 3000 8 8 100-700 S+230 12/24 DC 44 5,0
ASM 4050 4000 4000 5 5 100-700 S+230 12/24 DC 44 5,0
System zamawiania dla wersji 24 V [asm] | | - -1 1

(wersja 12 V na zyczenie)

Typ ‘

Obciazenie/Predkos¢:

1000 N /B0 MM/ S . oo 1010
2000 N /18 MM/S . oo e 2030
3000 N/ B MM/S .o 3030
4000 N/ BMM/S oo 4050

Skok:

Opcije dla klienta:

StANAArd . . oo 01
2ANVDC . . e 02
24 VDC / Hamulec dla samozablokowania przy pChaniu . ... ... ... ..t e 06
24 VDC / Nakretka z brgzu / Smar niskotemperaturowy . . . . ... ..ot e 07
24 VDC / Hamulec dla samozablokowania przy pchaniu i ciggnieciu . .. ... e 09
24 VDC / Hamulec dla samozablokowania przy pchaniu i ciagnieciu / Smar niskotemperaturowy ... .................... 13
24 VDC / Smar niskotemperaturOwWy . . . . .. oottt e e e 14
24 VDC / WyYStajgaCy Wal . .. .o e e 16

Przykiad: [ASM| [3030]-[700]-[02]
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

Magforce DSP

90
S
210 3y
8 | =
e —i— s — e ] - — =
L N ‘ ?
.44 - = I =
) 'Eﬁj'
ngenda: 120
S_skok” ) L=S+230mm
L = dfugosé w stanie s S + 255
cofnigtym -
Typ Sita Predkos¢ Skok Diugos¢ w stanie Napiecie Klasa Waga
pchanie ciggniecie bez petne cofnietym ochrony
obcigzenia obcigzenie (S) (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg
DSP 1010 1000 1000 40 40 100-700 S+230 400 AC 54 5,6
DSP 2530 2500 2500 15 15 100-700 S+230 400 AC 54 5,6
DSP 3250 3200 3200 8 8 100-700 S+230 400 AC 54 5,6
DSP 4550 4500 4500 5 5 100-700 S+230 400 AC 54 5,6
System zamawiania [DsP] | |- | - |
Typ ‘
Obciazenie/Predkosé/Napiecie silnika:
1000 N /40 mm/s /1 3x400 VAC . . . oot e e 1010
2500 N /15 mm/s /3x400 VAC . . . .ot e e 2530
3200 N/ 8mm/s/3x400 VAC . . . .ot 3250
4500 N/ 5mm/s/3x400 VAC . . ..o 4550
Skok:
T00 MM L ettt e e e 100
200 MM . Lttt 200
B00 MM . Lttt e e e 300
Q00 MM . L et e 400
D00 MM . . e 500
BO0 MM . o ettt e e e e e e e 600
00 MM . et e e e e e 700
Opcje dla klienta:
StANAArd . . 01
Hamulec dla samozablokowania przy pchaniu . . ... ... ... .. 03
Nakretka z brgzu / Smar niskotemperaturowy . . . . . ... 08
Hamulec dla samozablokowania przy Ciggni@CiUu . . .. ... ..ottt e e 10
Nakretka z brgzu / Hamulec dla samozablokowania przy pchaniu . ... . e 12
Hamulec dla samozablokowania przy pchaniu i Ciggni€Ciu . . ... .. ...t 17
Smar NISKOTEMPEIAtUIOWY . . . . . . oottt et e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e 30
WY STaJaCY Wal . . . oo 122

Przykiad: [DSP| [3250]-[700]-[122]
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Magforce STD

54, 116 56
i
I T]
!
! ©
Lo ol 3
. ©
[Tt T o
o -
s 1 o
' Ll ‘z 16
Legenda: 174 | ‘
S = skok A S L=S+273
L = dtugos¢ w stanie - S + 293
cofnigtym
Typ Sita Predkos¢ Skok Diugos¢ w stanie Napiecie Klasa Waga
pchanie ciggniecie bez petne cofnietym ochrony
obcigzenia obcigzenie (S) (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg
STD 10007 10000 10000 10 10 100-700 S+273 400 AC 54 16,3
STD 12010 12000 12000 7 7 100-700 S+273 400 AC 54 16,3
STD 15020 15000 15000 4 4 100-700 S+273 400 AC 54 16,3
STD 15040 15000 15000 2 2 100-700 S+273 400 AC 54 16,3
System zamawiania [sTD] | | - -1 1
Typ T
Obciazenie/Predkos$é/Napiecie silnika:
10000 N/ 10 mm/s /3x400 VAC . . ..ot e e 10007
12000 N/ 7mm/s /3x400 VAC . . .. .t e e 12010
15000 N/ 4 mm/s /3x400 VAC . . ..o 15020
15000 N/ 2mm/s /3x400 VAC . . ..o e 15040
Skok:
100 MM Lttt e 100
200 MM ettt e e 200
B00 MM . e e e 300
Q00 MM ettt e e e 400
D00 MM ettt e e 500
B00 MM . .ttt e e e e e e e e e 600
T00 MM ettt e e 700
Opcje dla klienta:
StANAAId . . . 01
WY STa a0y Wal . . o o 11
Nakretka zabezpieczajgca przy pChaniu . . ... ... o 13
Smar NISKOTEMPEIatUrOWY . . . . o ottt e e e e e e e e e e e e e e e e e 19
Nakretka zabezpieczajgca przy pchaniu i CiggnieCiu . . ... ... . 34

akF

Przykiad: [STD| [15020]-700]-[01]
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

Magforce STW

54 116 | 56 116 15

M —

[T 1]

I O @)

3
|| § =1 @] ©)
[T [ 1] - 1]
g I B * )
=L 2 e e
I |i]! 216
Legenda: LL»\ 70, 135]
S = skok s L=5+273 ‘ 143
L = dtugo$¢ w stanie i S+293 ‘
cofnigtym |
Typ Sita Predkos¢ Skok Diugos¢ w stanie Napiecie Klasa Waga
pchanie ciggniecie bez petne cofnietym ochrony
obcigzenia obcigzenie (S) L)
N mm/s mm mm Vv IP kg

STW 5007 5000 5000 12 12 100-700 S+273 120/230 AC 54 14,6
STW 7010 7000 7000 8 8 100-700 S+273 120/230 AC 54 14,6
STW 10020 10000 10000 4 4 100-700 S+273 120/230 AC 54 14,6
STW 15040 15000 15000 2 2 100-700 S+273 120/230 AC 54 14,6
System zamawiania dla wersji 230 V [sTW] | | - -1 1

(wersja 120 V na zyczenie)

Typ T

Obcigzenie/Predkos¢/Napiecie silnika:
5000 N/12mm/s /230 VAC . ..t e e -5007
7000 N/ 8mm/S /230 VAC . ..t -7010
10000 N/ 4mm/s /230 VAC . ... e 10020
15000 N/ 2mm/s /230 VAC . ..t e e e 15040

Skok:
100 MM L oo e 100

Opcje dla klienta:

SaANdArd . . .o 01
WYEBCZNIK KranCOWY . . o o 05
Smar NiISKOEMPEIratUIOWY . . . . . oo e e e e e e 08

Przykfad: [STW| [-7010]-|500]-[01]
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Magforce STG

2 140
= —
] of [
| R |
| ~ %
o . i h
e Ty )
'le 16 o el
Legenda: 173 ‘ ‘ M‘
S = skok -5 L=S+273 J 140
L = dtugos$¢ w stanie S +293
cofnigtym
Typ Sita Predkos$é Skok Ditugos¢ w stanie Napiecie Klasa Waga
pchanie ciggniecie bez petne cofnietym ochrony
obcigzenia obcigzenie (S) (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg
STG 10007 10000 10000 14 14 100-700 S+273 24 DC 54 14,6
STG 12010 12000 12000 11 11 100-700 S+273 24 DC 54 14,6
STG 15020 15000 15000 5 5 100-700 S+273 24 DC 54 14,6
STG 15040 15000 15000 3 3 100-700 S+273 24 DC 54 14,6
System zamawiania [sTG] | | - |- [o1]
Typ T
Obciazenie/Predkos$é/Napiecie silnika:
10000 N /14 mm/s /24 VDC . ...t e e e 10007
12000 N/ 11 mm/s /24 VDC . ..ot e e 12010
15000 N/ 5mm/s /24 VDC . ... e 15020
15000 N/ 3 mm/s /24 VDC . ...t e 15040
Skok:
100 MM e e e 100
200 MM . e e 200
B00 MM . .t 300
Q00 MM . ettt e e e e 400
D00 MM . et e e e e 500
B00 MM . Lottt e e e e 600
00 MM . et e e e e 700
Opcje dla klienta:
StANAArd . . 01

akF

Przykiad: [STG| [15020]-]|600]-[01]
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

Magforce SKD

2130
|
|
9140
I 216
I I O T
3 £ j t g
Legenda: }
S = skok 95
L = diugo$¢ w stanie
cofnigtym
Typ Sita Predkos¢ Skok Diugos¢ w stanie Napiecie Klasa Waga
pchanie ciggniecie bez petne cofnietym ochrony
obcigzenia obcigzenie (S) (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg
SKD 15040 15000 15000 5 5 100-700 S+273 3x400 AC 54 14,6
SKD 15020 15000 15000 11 11 100-700 S+273 3x400 AC 54 14,6
SKD 12010 12000 12000 21 21 100-700 S+273 3x400 AC 54 14,6
SKD 10007 10000 10000 25 25 100-700 S+273 3x400 AC 54 14,6
System zamawiania [skD] | | - |- [o1]
Obciazenie/Predkosé/Napiecie silnika:
10000 N /25 mm/s /3x400 VAC . . .ttt e e -5007
12000 N /21 mm/s /3x400 VAC . . .o e e e e -7010
15000 N/ 11 mm/s /3x400 VAC . . .o e e e e 10020
15000 N/ 5 mm/s /3x400 VAC . ..t 15040
Skok:
100 MM L L 100
200 MM L 200
B00 MM Lot 300
Q00 MM Lo 400
D00 MM Lo e 500
B00 MM .ttt e e e 600
00 MM L e 700

Opcije dla klienta:
StANAArd . . .o 01

Przykfad: [SKD| [-7010]-]|500]-[01]

190 akF



Magforce SKG

2110
= ———\
|
1
! o
2140 N
= 1 jm] _ﬁ 716
© + I S o ) J
oy ] M- | S| - - Q- - - - = S L 1
gL AR :
Legenda: LS_S_J
: 174
S = skok 95 25
L= diUgOéé w stanie L=S+406
cofnigtym
Typ Sita Predkos$é Skok Ditugos¢ w stanie Napiecie Klasa Waga
pchanie ciggniecie bez petne cofnietym ochrony
obcigzenia obcigzenie (S) (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg
SKG 15040 15000 15000 8 8 100-700 S+273 24 DC 54 14,6
SKG 13020 13000 13000 15 15 100-700 S+273 24 DC 54 14,6
SKG 10010 10000 10000 30 30 100-700 S+273 24 DC 54 14,6
SKG 6005 6000 6000 55 55 100-700 S+273 24 DC 54 14,6
System zamawiania [skaG] | | - |- [o1]
Typ T
Obcigzenie/Predkos¢/Napiecie silnika:
6000 N /55 mMm/s /24 VDC . .. e 06005
10000 N /30 mMm/s /24 VDC . ..ot e e e 10010
13000 N /15 mMm/s /24 VDC . ..ot e e e 13020
15000 N/ 8 mm/s /24 VDC . ... e 15040
Skok:
T00 MM L 100
200 MM . et et e e e e e e 200
B00 MM . .ot e 300
Q00 MM . e et e e 400
D00 MM . .ttt e e e 500
BO00 MM . .ottt e e 600
00 MM . e e 700
Opcje dla klienta:
StANAArd . . . o 01

akF

Przykiad: [SKG| [06005]-|500]-[01]
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

Magforce SKS

N
§ o |
325 C 5] I
T N 1o & v oA ” I —
ST /A gf ] o | 1T R N
st P s I ‘ ; | of ) °
Legenda: 121 124 | 210 |]less .90
S = skok } L=S+465 | ‘ 123
L= diUgOSC w stanie . S S + 525 ‘
cofnigtym - !
Typ Sita Predkos¢ Skok Diugos¢ w stanie Napiecie Klasa Waga
pchanie ciggniecie bez petne cofnietym ochrony
obcigzenia obcigzenie (S) (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg
SKS 15404 15000 15000 50 50 100-700 S+165 400 AC 54 30,0
SKS 20406 20000 20000 33 33 100-700 S+165 400 AC 54 30,0
SKS 25412 25000 25000 17 17 100-700 S+165 400 AC 54 30,0
SKS 30423 30000 30000 9 9 100-700 S+165 400 AC 54 30,0
System zamawiania [sk] 11 | - |- [o1]
Typ T
Opcja:
Brak OPC)i . v vt S
Z wytgcznikami KrafCoWYMI . . . . . oot A
Obcigzenie/Predkos¢/Napiecie silnika:
15000 N /50 mm/s /3x400 VAC . . .. oot e 15404
20000 N /33 mm/s /3x400 VAC . . ..o e 20406
25000 N/ 17 mm/s /3x400 VAC . . . oo e 25412
30000 N/ 9mm/s/3x400 VAC . . ..o e 30423
Skok:
T00 MM L e e 100
200 MM Lt e 200
B00 MM Lottt e e 300
Q00 MM Lottt e e e e 400
D00 MM Lottt e e e e e 500
B00 MM .ttt et e e e e e 600
00 MM Lottt e e e e e 700
Opcje dla klienta:
StANAArd . . . o e 01

Przyktad: |SK[S| [25412] - [400]-[01]
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CAR Rysunek &1

Seria CAR (O rysunek El) sitownikow
przemystowych zapewnia
niepowtarzalny standard dziatania,
odpornosci i niezawodnoséci. Zwarta
konstrukcja zawiera sprawdzone
czesci, takie jak wysokowydajne
Sruby kulkowe SKF, zespét skrzyni
przektadniowej o wytrzymatej
budowie i wysokiej jakosci silniki
pradu stafego i zmiennego.
Wszystko to zapewnia najlepsza
mozliwg do uzyskania jakos$¢ pracy i
trwafo$¢ uzytkowa. Indywidualne
wymagania aplikacji moga zostaé
tatwo spetnione dzigki koncepcji
budowy modutowej. Moze by¢
taczona szeroka gama silnikow,
przefozen przektadni i innych opcji,
aby sitownik uzyskat wymagang
charakterystyke. Seria CAR jest
dostepna w trzech rozmiarach

CAR 22, CAR 32 i CAR 40. Sitownik
CAR 32 jest oferowany w trzech
specjalnych wariantach:

CAP 32, ze zintegrowanym
potencjometrem sprzezenia
zwrotnego potozeniowego.

CARN 32, z watem wejsciowym
skrzyni przektadniowej do
zewnetrznego napedu.

CCBR 22, bez silnika i przektadni
(bezposredni naped Sruby kulkowe;j).

Korzysci:

« Wytrzymaty i niezawodny

« Duza trwatos¢

« Szeroki zakres komponentow
o Wersja prawa i lewa

Sitowniki Typ Sita Predkos¢ Skok Diugos¢ Napiecie Klasa Waga
liniowe pchanie ciag- bez petne w stanie ochrony
niecie obcigzenia obcigzenie f(.:l?)fnietym

N mm/s mm mm Vv IP kg

CAR CAR22 1500 1500 30 20 50-300 S+205 12/24 DC 44 1
CAR 32 3500 3500 60 40 50-700 S+218 12/24 DC lub 120/230AC 20/44/54 2
CAR 40 6000 6000 60 40 100-700 S+263 12/24 DC lub 120/230AC 20/44/54 5
CAP 32 3500 3500 60 40 50-700 S+218 12/24 DC lub 120/230AC 20/44 2,
CARN 32 3500 3500 - = 50-700 S+218 = = 2
CCBR 32 3500 3500 - = 50-300 S+218 = = 1
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

CAR 22

Legenda:

S = skok

L = diugo$¢ w stanie

cofnietym

B
/MlOX1,5 I
=} <fi—— === =
| :
35 66 10 €8
49
L=S+205
Typ Sita Predkosé Skok Diugos¢ w stanie Napiecie Klasa Waga
pchanie ciggniecie bez petne cofnietym ochrony
obcigzenia obcigzenie (S) (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg

CAR 22 1500 1500 30 20 50-300 S+205 12/24 DC 44 1,2-1,6

System zamawiania Obcigzenie dynamiczne (N)/Predkos¢ (mm/s)| Opcje silnika
1500/xx 1000/xx Bez silnika 0000
1500/15-10 1000/30-20 12 VDG, silnik ptaski, IP44 | D12B
1500/15-10 1000/30-20 24 VDG, silnik ptaski, IP44 | D24B

1 2
l

1 1
[car] T22]x[_1*[1/[_]

Typ ‘

Zespot silnika:

PraWY . . o R
WY . L
Skok:

B0 MM 50
T00 MM 100
200 MM e 200
B00 MM . . 300

Przykiad: [CAR[L[22] x[_50] x[1] / [D24B]
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104-150-198

CAR 32 997-120 /773
o
Legenda: ey
S = skok ,:( ! \‘.
L = dtugos$¢ w stanie i ‘ 1
cofniet_yrr_\ = -; | __I‘
(b) = silnik z hamulcem ; \ ;": S R — s
! \ © i ﬂ ©
i ol © ﬂ ©
| - O fe)}
\ © — R O |-
/M12x1,75 H s l M 3 S 2
T [oo} —
= |Eim—== T m )
| 1 ! )
38 71 212 e8 7Z— T1E ﬁ — {—‘— —
57
L=S+218 | - 297-120
Silnik pradu zmiennego
Typ Sita Predkosé Skok Ditugos¢ w stanie Napiecie Klasa Waga
pchanie ciggniecie bez petne cofnietym ochrony
obcigzenia obcigzenie (S) (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg
CAR 32 3500 3500 60 40 50-700 S+218 12/24 DC lub 20/44/54 2,1-3,7
120/230 AC
System zamawiania Obcigzenie dynamiczne (N)/ Predko$é (mm/s) | Opcje silnika
3500/xx 2500/xx 1500/xx Bez silnika 0000
2500/15-10 2000/30-20 | 1000/60-40 12 VDG, silnik ptaski, IP44 D12C
3500/15-10 2500/30-20 | 1500/60-40 24 VDC, silnik ptaski, IP44 D24C
3500/9-5 2500/18-10 | 1500/34-24 24 VDG, silnik ptaski, o niskiej predkosci, IP44 D24CW
3500/15-10 2500/30-20 | 1500/60-40 24 VDC, silnik ptaski, przedtuzony wat, IP44 D24CS
3500/15-10 2500/30-20 | 1500/60-40 24 VDC, silnik ptaski, hamulec, IP20 D24CB
3500/8 2500/16 1500/32 110 VAC/60Hz, jedna faza, IP54 E110C
3500/8 2500/16 1500/32 110 VAC/60Hz, jedna faza, hamulec, IP20 E110CB
3500/6 2500/13 1500/26 220 VAC/50Hz, jedna faza, IP54 E220C
3500/6 2500/13 1500/26 220 VAC/50Hz, jedna faza, hamulec, IP20 E220CB
1 2 4

| |

[car[ [s2]x[ Ix[/____ ]

Typ T

Zespot silnika:

Opcje:
SPrZEgI0 CIBINE . . . oo e F
Nakretka zabezpieCzajgea. . . . .. .. oo S

Przyktad: [CAR[R[32] x[500] x[2] /
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

127-200-248

CAR 40 119-150 ,/~777
'{!Cllj}
Legenda: p i Ix::::\
S = skok | |
L = dfugo$¢ w stanie | ‘ !
cofnietym ~ | | i
(b) = silnik z hamulcem : i/ & @) — = ]
/ 5% * g
" R M AR
| [=¢) V| @
/M16><2 H 9 l 5 S
L= === - n )
\\ I ) - B
53 100 . 216 €8 717 == +f,‘,7 _
L7 |
L=S+263 | #-] 2119-150
Silnik pradu zmiennego
Typ Sita Predkos$é Skok Ditugos¢ w stanie Napiecie Klasa Waga
pchanie ciggniecie bez petne cofnietym ochrony
obcigzenia obcigzenie (S) (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg
CAR 40 6000 6000 60 40 100-700 S+263 12/24 DC lub 20/44/54 5,8-8,4

120/230 AC

System zamawiania Obcigzenie dynamiczne (N)/ Predko$é (mm/s) | Opcje silnika
6000/xx 4000/xx 2000/xx Bez silnika 0000
6000/15-10 | 4000/30-20 |2000/60-40 24 VDG, silnik ptaski, IP44 D24D
6000/15-10 |4000/30-20 |2000/60-40 24 VDC, silnik ptaski, przedtuzony wat, IP44 D24DS
6000/15-10 |4000/30-20 |2000/60-40 24 VDG, silnik ptaski, hamulec, IP20 D24DB
6000/10 4000/20 2000/40 110 VAC/60Hz, jedna faza, IP54 E110D
6000/10 4000/20 2000/40 110 VAC/60Hz, jedna faza, hamulec, IP20 E110DB
6000/9 4000/17 2000/34 220 VAC/50Hz, jedna faza, IP54 E220D
6000/9 4000/17 2000/34 220 VAC/50Hz, jedna faza, hamulec, IP20 E220DB

1 2 4
|
1 _
[cAR[ Taolx[_Ix[J/[T____1]

Typ T

Zespot silnika:

PrawWy . . R

WY L

Skok

100 MM . ot e e e e e e 100

B00 MM L e e e 300

D00 MM . et et e e e e e e e e 500

00 MM L e ettt e e 700

Opcije:

SPrZEGI0 CIBINE . . . o F

Nakretka zabezpieCzajgea. . . . . . . . .o S

196

Przyktad: [CAR[R[4 0] x[700] x[2] /
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CAP 32

e
R12
H M12x175
—e—— :
| ) &l 77T777"7’ —
— 25
155
141
0120 L=S+301
Legenda:
S = skok
L = dlugo$é¢ w stanie cofnietym
Typ Sita Predkos¢é Skok Dtugos¢ w stanie Napiecie Klasa Waga
pchanie ciagniecie bez petne cofnietym ochrony
obcigzenia obcigzenie (S) (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg
CAP 32 3500 3500 60 40 50-700 S+301 12/24 DC lub 20/44 2,1-3,7
120/230 AC
System zamawiania Obcigzenie dynamiczne (N)/ Predko$é (mm/s) | Opcje silnika
3500/xx 2500/xx 1500/xx Bez silnika 0000
2500/15-10 | 2000/30-20 1000/60-40 12 VDG, silnik ptaski, IP44 D12C
3500/15-10 | 2500/30-20 1500/60 - 40 24 VDG, silnik ptaski, IP44 D24C
3500/9-5 2500/18-10 1500/34-24 24 VDC, silnik ptaski, o niskiej predkosci, IP44 | D24CW
3500/15-10 | 2500/30-20 1500/60 - 40 24 VDG, silnik ptaski, przedtuzony wat, IP44 D24CS
3500/15-10 | 2500/30-20 1500/60 -40 24 VDC, silnik ptaski, hamulec, IP20 D24CB
1 2 4
l
1 1
[ear Te2] <[ 1x[0/[1T— 1
Typ T
Zespot silnika:
PraWY . R
WY L
Skok:
BO MM . o 50
100 MM L Lt e e e 100
200 MM . et e e e 200
B00 MM . e e 300
D00 MM . o ettt e e e e e 500
00 MM . e e e e 700
Opcje:

Sprzegto cierne

Nakretka zabezpieczajgca

akF

Przyktad: [CAP[R[32] x[500] x[2] /
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4 Systemy wykonawcze

Sitowniki lin
CARN 32

iowe

%
I

R12

Legenda:
S = skok
L = dtugo$¢ w stanie
cofnietym

55
- 075 Lo M12x175 H g,i_N% _JT_j
| / o ‘ \
e 1 o = EHH 3 — — t==i=al =
N , HELN
@ H U
© QI ~
o Q i
- E TE - 212 €8
sf L ® 38 71
22 _
L=S+218
Typ Sita Predkosé Skok Diugos$¢ w stanie Napiecie Klasa Waga
pchanie ciggniecie bez cofnietym ochrony
obcigzenia obcigzenie (S) (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg
CARN 32 3500 3500 - 50-700 S+218 - - 2,0-3,6
System zamawiania [cARN]3 2] x| |x|:| / |:|
Typ
Skok:
B0 MM L e 50
00 MM L 100
200 MM L e e 200
B00 MM L 300
D00 MM, L 500
TOO MM o e 700
Przetozenie przektadni:
1125,00 . oo 1
1112, 50 L 2
116,20 L 4
Opcje:
SPIZEgIO CIBIME . . . o o F
Nakretka zabezpieCzajgca . . . . . . . ..o S
Przykiad: [CARN[32] x[200] x[2] /
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CCBR 32

o7 h8
L=S+177
37
19
38 23 5
|

«»A —
N 0 Sea x| o o Legenda:
s I 77777777‘37”* #7]7% 3 | S = skok

*4 = L = dtugos$¢ w stanie cofnietym

Typ Sita Predkosé Skok Diugos¢ w stanie Napiecie Klasa Waga

pchanie ciggniecie bez petne cofnietym ochrony

obcigzenia obcigzenie (S) (L)

N mm/s mm mm \') IP kg
CCBR 32 3500 3500 - - 50-300 S+218 - - 1,1-1,5
System zamawiania [ccBR[32]x] [
Typ
Skok:

B0 MM L L e 50
00 MM 100
200 MM . o e 200
B00 MM L L 300

Przykiad: [CCBR|[32]|x|200]|
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

ILD

ILD jest skrotem od “Intelligent
Linear Drive” (Inteligentny Naped
Liniowy) (O rysunek M) i jest w nim
zastosowana elektroniczna technolo-
gia mikroprocesorowa dla elastycz-
nej, mocnej i trwafej automatyki.
Koncepcja kompaktowych
sitownikéw ILD polega na potgczeniu
napedu liniowego ze sterowanym
elektrycznie silnikiem, w celu uzy-
skania przemieszczenia liniowego.
Duzej mocy mikrosterownik pozwala
na kontrolowanie potozenia,
predkosci i kierunku ruchu. Sitowniki
ILD sg szczegdlnie odpowiednie do
zastosowan przemystowych, gdzie
wystepujg duze obcigzenia.

Korzysci:

« Programowalny przez PC

« Regulacja predkosci i potozenia
« kagodny start/zatrzymanie

o katwy montaz

Rysunek

Sitowniki Typ Sita Predkosé Skok Dtugosé¢  Napiecie Klasa Waga
liniowe pchanie ciag- bez petne w stanie ochrony
niecie obcigzenia obcigzenie cofnietym
(S) L)
N mm/s mm mm Vv IP kg

ILD ILD20 20000 20000 25 8 100-700 S+420 230 AC 54 20,0

ILD10 10000 10000 50 5 100-700 S+420 230 AC 54 20,0

ILD05 5000 5000 100 10 100-700 S+420 230 AC 54 20,0

ILD02 2000 2000 200 25 100-1500 S+420 230 AC 54 20,0

200
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_|090| —«
8O o
EEE—— 8l latg -
! S+ 283 137 ! 22 100 | Legenda:
- S L=S+473 L = dfugo$¢ w stanie cofnigtym
Typ Sita Predkos¢ Skok Diugos$¢ w stanie Napiecie Klasa Waga
pchanie ciggniecie bez petne cofnietym ochrony
obcigzenia obcigzenie (S) (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg
ILD 02 2000 2000 200 25 100-1500 S+420 230 AC 54 20,0
ILD 05 5000 5000 100 10 100-700 S+420 230 AC 54 20,0
ILD 10 10000 10000 50 5 100-700 S+420 230 AC 54 20,0
ILD 20 20000 20000 25 3 100-700 S+420 230 AC 54 20,0
System zamawiania [ [ T1 [ TET Txx]o2]

Typ T

Obciazenie/Predkosé/Napiecie silnika:
2000 N /200 mm/s /230 VAC . . . 02
5000 N/100 mm/s /230 VAC . . . e 05
10000 N/ 50 mm/s /280 VAC . ..ot e e e 10
20000 N/ 25 mm/s /230 VAC . . .. 20

Opcje pozycjonowania:

Kontrola predkos$ci (standard). . . .. .. ..ot S
Kontrola potozenia . . .. ..o P
Karta Intere)sU . . . . .o C

Skok:

Wytaczniki krancowe:

Czujnik OgraniCZenia PrZESUWU . . . . . . v vttt et e e e et e e e e e e e e e e e e e E
Czujnik ograniczenia przesuwu i wytgcznik bezpieczenstwa. . .. ... S
Czujnik ograniczenia przesuwu i przetgcznik klienta. . ... ... .. A
Czujnik ograniczenia przesuwu, wyfacznik bezpieczenstwa i przefacznik klienta . . ... ..... ... ... ... ... ... B

Opcije elektryczne:
230 V /B0 Hz. o e E

Nakretki zapasowe:
Bez nakretek zabezpieczajgcych (standard). . . . ... .o e X
Z nakretkami zabezpieCzZajgCyMi . . . ... oot S

Opcje mechaniczne:
BraK O i . . oo XX

Przykiad: [ ILD | [05]P|400[S[E[X[XxX]02]
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

CALA 36 Rysunek

CALA 36 (O rysunek [H) jest
zwartym sitownikiem, z zasilaniem
pradem statym 12 lub 24 V,
przeznaczonym do stosowania w
przemysle. Silnik i wrzeciono
napedowe sitownika sg podtgczone
w jednej linii, poprzez zespot
przektadni planetarnej. Dzigki temu
ten kompaktowy sitownik moze by¢
stosowany w aplikacjach, gdzie
przestrzen jest ograniczona.
Dostepny jest szeroki zakres
systemow sterowania SKF.

Korzysci:

o Zabudowa w jednej linii

« Estetyczny wyglad

« Wysoka niezawodnos¢ pracy

Sitowniki Typ Sita Predkos¢é Skok Diugosé Napiecie Klasa Waga
liniowe pchanie ciag- bez petne w stanie ochrony
niecie obcigzenia obcigzenie cofnietym*
) (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg
CALA 36 CALA 36A 600 600 31 17 50-200 S+215/226/257 12/24DC 44 0,9-1,5

* Wymiar zalezy od wybranego przytacza przedniego
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CALA 36A
G3

M12

38

L=S+257 10

L=

— ¢

S +215 1

Typ Sita

pchanie ciggniecie

Predkos$¢
bez petne
obcigzenia obcigzenie

Vel B flal

G5

210

6,1

11

L=S+226

10

Legenda:
S = skok

L

Skok
(S)

= diugo$¢ w stanie cofnietym

Diugos$¢ w stanie Napiecie
?If,)fnigtym *

/,MT

Klasa

Waga
ochrony

N

mm/s

mm

mm \'

IP kg

CALA 36A 600 600

31 17

* Wymiar zalezy od wybranego przytgcza przedniego

System zamawiania

Typ

50-200

S+215/226/257 12/24 DC

44 0,9-1,5

[cALA|36]A]x]|

| < [4]

o I

Obcigzenie/Predkos¢:

B00 N/BB-17 MM/S. . oo A

Skok:

Przytacze przednie:

Gwint zewnetrzny, M12x7,5
Widetki, 2 10,0 mm
Otwoér, g 10,0 mm

Napiecie silnika:
12 VDC

Kabel:
250 mm, bez wtyczki, prosty
1,9 m, bez wtyczki, prosty

1,9 m, z wtyczka typu jack, prosty

akF

Przyktad: |CALA|36]A[x[150|x|4]G5|/[D12[T2P|
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

MATRIX Rysunek

Seria MATRIX (O rysunek [H#)
obejmuje sitowniki o duzej sile
dziatania zasilane pradem zmiennym
i statym. Pracujg one bardzo cicho,
zajmuja mato miejsca i moga by¢
zainstalowane pod prawie kazdym
katem w pozycji pionowej lub
poziomej. Uzupetnieniem serii
MATRIX sa sterowniki KOM, co
pozwala na elastyczne i
dostosowane do potrzeb aplikacji
sterowanie.

Korzysci:

e Duza trwatosc

« Cicha praca

o Petny system ze sterowaniem,
jednostkami wykonawczymi i

akcesoriami
Sitowniki  Typ Sita Predkos¢ Skok Diugos¢  Napiecie Klasa Waga
liniowe pchanie ciag- bez petne w stanie ochrony
niecie obcigzenia obcigzenie cofnietym
() (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg
MATRIX MAX3.-A 8000 6000 7 5 50-700 S+215** 24 DC 66 4,5
MAX6.-A 8000 6000 8 6 50-700 S+215** 120/230 AC 66 o5
MAX1.-A 4000 4000 7 5 50-700 S+195* 24 DC 66 3,5
MAX3.-B 4000 4000 9 6 50-700 S+215* 24 DC 66 4,0
MAX6.-B 4000 4000 10 8 50-700 S+215** 120/230 AC 66 5,0
MAX3.-C 3000 3000 18 13 50-700 S+215** 24 DC 66 4,0
MAX6.-C 3000 3000 18 13 50-700 S+215**  120/230 AC 66 5,0
MAX1.-B 2000 2000 9 6 50-700 S+195* 24 DC 66 3,0
MAX1.-C 1500 1500 18 13 50-700 S+195* 24 DC 66 3,0

* skok > 350 mm, L = S +260 mm
** skok > 350 mm, L = S +280 mm
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MAX1

S L=195+S
N of |
T — <
Vs eEvE ik
(o2}
212 j\r 912 9
®
Legenda: | ]
S = skok ah[— |
L = dfugos¢ w stanie
cofnietym Lﬂ,‘ L&,‘
Typ Sita Predkos¢ Skok Diugos$¢ w stanie Napiecie Klasa Waga
pchanie ciagniecie bez petne cofnietym ochrony
obcigzenia obcigzenie (S) (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg
MAX1.-A 4000 4000 7 5 50-700 S+195* 24 DC 66 3,5
MAX1.-B 2000 2000 9 6 50-700 S+195* 24 DC 66 3,0
MAX1.-C 1500 1500 18 13 50-700 S+195* 24 DC 66 3,0
*skok > 350, L = S + 260 mm
System zamawiania [waxiJo] -[ ] [ [AT25]1] JA]- [0o00]
Typ
Napiecie silnika:
2ANDC . . .t 0
Obcigzenie/Predkos¢:
4000 N (pchanie i ciggniecie) / 7-5mMm/s .. ... . A
2000 N (pchanie) / 9-B6 MM/S. . . . .o B
1500 N (pchanie) / 18-13 MM/S . ... . e C
Skok:
B MM . L 050 245
100 MM e e e e 100 295
200 MM . ettt e et e 200 395
B00 MM . ettt e e e e 300 495
Q00 MM . ettt e e e 400 660
D00 MM . ettt e e e e e e 500 760
BO00 MM . ettt e e e e 600 860
00 MM . et e e e e e e e e 700 960
Kolor:
Szary RAL 7085 . . oo A
Kable/wtyczka przytagczeniowa:
Kabel prosty z wtyczkg stereo typu jack, diugoSC 2,5 m . ... ... e 25
Orientacja przytacza tylnego:
0 (Standard) . . . ..o 1
Opcje 1:
Brak opcji, dotyczy tylko sitownika A (patrz obcigzenie). . . .. ... ... 0
Kierunek silnika - pchanie, dotyczy tylko sitownika B i C (patrz obcigzenie) . . .......... ... . ... . . .. M
Opcje 2:
Koder, 8 pUISOW/0DIO . . . o A

Przykiad: [MAX1]0] - [B[400[660]|A[25]1[M]A]-[000]
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

MAX3
<S L=215+S
o =
712 -
Legenda: 2‘ L J
S = skok = S l J t
L = dfugos$¢ w stanie 82
cofnietym 82 |
Typ Sita Predkos¢ Skok Diugos¢ w stanie Napiecie Klasa Waga
pchanie ciagniecie bez petne cofnietym ochrony
obcigzenia obcigzenie (S) (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg
MAX3.-A 8000 6000 7 5 50-700 S+215* 24 DC 66 4,5
MAX3.-B 4000 4000 9 6 50-700 S+215* 24 DC 66 4,0
MAX3.-C 3000 3000 18 13 50-700 S+215* 24 DC 66 4,0
* skok > 350 mm, L =S +280 mm
System zamawiania [waxs]o] -[ ] [ [AT25]1] JA]- [0o00]
Typ
Napiecie silnika:
24 VDG . . 0
Obciazenie/Predkos¢:
8000 N (pchanie i ciggniecie) / 7-5mm/s . ... ... A
4000 N (pchanie) / Q-6 MmM/S. . . ot e B
3000 N (pchanie) / 18-13 MM/S. . . . ..o e C
Skok:
B MM, L 050 265
100 MM e e 100 315
200 MM Lot e 200 415
B00 MM Lot 300 515
Q00 MM Lo e et e e e 400 680
500 MM et 500 780
B00 MM . .o et e e e e e 600 880
00 MM et e e e 700 980
Kolor:
Szary RAL 7085 . . o A
Kable/wtyczka przytgczeniowa:
Kabel prosty z wtyczkg stereo typu jack, diugoSC 2,5 m. ... .. .. 25
Orientacja przytgcza tylnego:
O (Standard) . . . .. oo 1
Opcje 1:
Brak opcji, dotyczy tylko sitownika A (patrz obcigzenie). . .. ... .. 0
Kierunek silnika - pchanie, dotyczy tylko sitownika B i C (patrz obcigzenie) . .. ....... ... .. . it M

Opcje 2:
Koder, 8 pulséw/obrét

Przykiad: [MAX3]| 0| - [A[600[880|A[25]1[0]A]-[000]
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MAX6 s L=215+S 11

42
@
N

\
|
|
|
\
|
|
|
|
O
\
[
28]
40

)
e
N
)
py
N

1155

192,5

Legenda:
S = skok \ /

L = ditugo$¢ w stanie
cofnigtym L8—5>‘

Typ Sita Predkos¢ Skok Diugos$¢ w stanie Napiecie

pchanie ciggniecie bez petne cofnietym
obcigzenia obcigzenie (S) (L)

Klasa
ochrony

Waga

N mm/s mm mm \'}

IP

kg

MAX6.-A 8000 6000 8 6 50-700 S+215* 120/230 AC 66
MAX6.-B 4000 4000 10 8 50-700 S+215* 120/230 AC 66
MAX6.-C 3000 3000 18 13 50-700 S+215* 120/230 AC 66

* skok > 350 mm, L = S + 280 mm

BI5
5,0
5,0

System zamawiania [Maxe] |- ]

[Ao1] |o]-]ooo0]

Typ

Napiecie silnika:

Zintegrowane sterowanie pneumatyczne 230 VAC . . ... ... .. 0
Zintegrowane sterowanie pneumatyczne 120 VAC . ......... ... .. 1
Zintegrowane sterowanie niskonapieciowe 230 VAC z dodatk. wyjsciem ............ 2
Zintegrowane sterowanie niskonapigciowe 120 VAC z dodatk. wyjsciem ............ 3
Zintegrowane sterowanie niskonapieciowe 230 VAC . . . ... ... .. e 4
Zintegrowane sterowanie niskonapigciowe 120 VAC . ... .. ... .. i 5

Obciazenie/Predkos¢:

8000 N (pchanie i ciggniecie) / 7-5MM/S .. ... A
4000 N (pchani€) / 9-6 MM/S. . . . oo B
3000 N (pchanie) / 18-13 MM/s. . . . .o e e C

Skok:
B MM . o e 050

265

415
515
680
780
880
980

Kolor:

Szary RAL 7085, . . o

Kable/wtyczka przytgczeniowa:

Bez Kabla. . . .. e

Orientacja przytgcza tylnego:

O (Standard) . . . ..o 1

Opcje 1:

Brak opcji, dotyczy tylko sifownika A (patrz obcigzenie) . .. ... e 0
Kierunek silnika - pchanie, dotyczy tylko sitownika B i C (patrz obcigzenie) . . ........... ... ... . .. M

Opcje 2:

BraK OPC i . . v oo 0

Przyktad: [MAX6[3] - [A]600[880]A01[M]|0]-|000]

akF
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

Wyposazenie dodatkowe
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CARE 33

Dzieki efektywnej budowie sitowniki
serii CARE 33 (O rysunek [E]) majg
wysoka no$nos$¢ dynamiczna, pra-
cuja cicho i charakteryzuje je niski
pobdr pradu. Dzieki zabezpiecze-
niom w konstrukgcji sitowniki moga
by¢ stosowanie w réznorodnych
aplikacjach w sprzecie w dziedzinie
ergonomii i/lub przemystu.
Przektadnia ma mozliwos$¢ ptywania,
dzieki czemu $ciezka obcigzenia
przechodzi bezposrednio przez
tozysko podpierajgce umieszczone w
podfgczeniu tylnym. Ta konstrukcja
zapewnia duzg trwatosé uzytkowq i
minimalizuje poziom przenoszonego
hatasu.

Korzysci:

 Cicha praca

» Rdéznorodne warianty
predkosé/obcigzenie

o katwos¢ regulacji wytacznikdéw
kraricowych

« Ro6zne opcje przytaczenia

Rysunek

Sitowniki Typ Sita Predkos¢é Skok Diugos¢ w stanie Napiecie Klasa Waga
liniowe pchanie ciag- bez petne cofnigtym* ochrony
niecie obcigzenia obcigzenie (S) (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg
CARE CARE 33A 2000 2000 12 8 50-300 S+150/162/193  12/24 DC  44/65 1,5-2,0
CARE 33M 1400 1400 22 16 50-500 S+150/162/193  12/24 DC  44/65 1,5-2,4
CARE 33H 800 800 45 32 50-500 S+150/162/193  12/24 DC  44/65 1,5-2,4

* Wymiar jest uzalezniony od wybranego przytacza przedniego

akF
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

CARE 33

(24/12 VDC) (24/12 VDC)

~
212 o12 K - M12 012 K -
- — © = -{ ©
| | 38 | )l %
13 L L=S+150 | |11.5 L=S+193 115
(24/12 VDC) o (24/12 VDC)
33 92
1 33
Q) &
o o
Sl o
012 912 ) S M2 S
o[ e @) g ©
3 N=70 .
© 38 .
13‘ | L=S+150 11,5 - L=S+193 11,5
Legenda:
S = skok
L = dfugos$é w stanie cofnigtym
Typ Sita Predkos¢ Skok Diugos$¢ w stanie Napiecie Klasa Waga
pchanie ciagniecie bez petne cofnietym* ochrony
obcigzenia obcigzenie (S) (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg
CARE 33A 2000 2000 12 8 50-300 S+150/162/193 12/24 DC  44/65 1,5-2,0
CARE 33M 1400 1400 22 16 50-500 S+150/162/193 12/24 DC  44/65 1,5-2,4
CARE 33H 800 800 45 32 50-500 S+150/162/193 12/24 DC  44/65 1,5-2,4

* Wymiar jest uzalezniony od wybranego przytacza przedniego
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System zamawiania [carelss[ | [T T T 1]

Typ

Obciazenie (N)/Predko$¢ (mm/s):

2000/12-8 . . o e A

140072216 . . oot M
B00/45-82 . . . e H

Skok (CARE33A max 300 mm):
B0 MM L

Przytacze przednie:

OtWOr, @ =120 MM . . .ot 1
OtWOr, B = 12,7 MM . . e e 2
Otwor, g = 10,0 mm, szczelina 6,1 MM, .. .. ... . e 3
Trzpien gwintowany M12xX38 . . . .. ... 4

Przytacze tylne:

OtWOr, B = 12,0 MM . . .. e e e e e e 1
O WO, B = 12,7 MM . . oo e e e e 2
OtWOL, B = 8,0 MM . . .ottt e e e e e e 3
OtWOK, B = 10,0 MM . . 4

Klasa ochrony:
P B . 1

Sprzezenie zwrotne:
BraK OpCi . .« et 0
00 To 1= 1

Kabel/Wtyczka przytgczeniowa:

Prosty, bez ztgCzKi. . . . . . . .o 1
Spiralny, WlyCzka fono0. . . . . ..o 2
Prosty, bez ztgczki (kabel szesciozytowy do kodera dwukanatowego) . ............ . ... ... ... ... 3
Prosty, WlyCzka fOn0 . . . . . oo 5
Prosty, wtyczka DIN o$miobiegunowa (do kodera jednokanatowego). . .. ...t 6
Prosty, wtyczka DIN 08miobiegunowa. . . .. ... .o 7

Orientacja przytacza tylnego:
00

15° zgodnie z kierunkiem ruchu WskazOowek zegara. . .. ... ..ottt 015
30° zgodnie z kierunkiem ruchu wskazOwek zegara. . .. .. ... it 030
45° zgodnie z kierunkiem ruchu wskazowek zegara. . .. .. ... ... ... 045
60° zgodnie z kierunkiem ruchu wskazowek zegara. . . ... .o 060
75° zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara. .. ........ ... 075
90° zgodnie z kierunkiem ruchu wskazowek zegara. . . ... ... ot 090
105° zgodnie z kierunkiem ruchu wskazOwek zegara. . ... ...ttt 105
120° zgodnie z kierunkiem ruchu wskazowek zegara. . . ... ...t 120
135° zgodnie z kierunkiem ruchu wskazOwek zegara. . ... ...ttt 135
150° zgodnie z kierunkiem ruchu WskazOwek zegara. . .. ... ottt 150

165° zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara. . . .. ... 165

Napiecie silnika:
2ANDC. . .ttt

Wiasciwosci samohamowne (konieczne przy wyborze Sruby typu “H” lub “M”):

Brak wymogu SamohamOWNOSCI. . . . . .o ot
Samohamownos$¢ przy 0bCigzZeniu Clagni€Cial. . . . . .o vt v ittt e e
Samohamownos$¢ przy 0bcigzeniu PChania . . .. ... ..ot

Przyktad: [CARE[33[M[ 300 J2]2]1]0[5]135][24]1]

akF=
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

RUNNER

RUNNER (O rysunek [#) jest
sifownikiem o bardzo zwarte;j
budowie, wysokiej jakosci dziatania,
taczy w sobie cechy pracy z
maksymalnym obcigzeniem i przy
maksymalnej predkosci. System
zawiera jednostke kontrolng do
wykrywania uszkodzenia w
maksymalnie trzech sitownikach i
odpowiednie oprzyrzadowanie
pomocnicze. System RUNNER jest
kompatybilny z serig TELEMAG DC.

Korzysci:

« Mozliwe wysokie obcigzenie
« Duza sita pchania/ciggnigcia
o Zwarta budowa

« Cicha praca

o Duza trwafosc
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R22/R21/R20

S L=S+215
.
012352 oizs: 9
Ne— r
Legenda:
S = stroke
L = dtugo$¢ w stanie cofnietym
Typ Sita Predkosé Skok Diugos¢ w stanie  Napiecie Klasa Waga
pchanie ciag- bez petne cofnietym ochrony
niecie obcigzenia obcigzenie (S) (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg
R22 12000 8000 4 4 100-700 S+215 24 DC X4/X6 5,7
R21 10000 8000 6 6 100-700 S+215 24 DC X4/X6 5,7
R20 8000 8000 7 7 100-700 S+215 24 DC X4/X6 5,7
System zamawiania [R] [1]o] - [wR]|3] [ [ |-]ooo]
Obciazenie/Predkos¢:
12000/8000N/4,5-6,5 MM/S. . . .\ ot e 22
10000/8000N/6,0-8,5 MM/S. . . .\ ottt e 21
8000/8000N/7,5-10,5 MM/S. . . . .ot 20
Napiecie:
24 N 1
Wykonanie:
Standard (bez przytaczy do mocowania skrzyni sterowania na sitowniku) ............ 0
Kabel silnika:
1,5 m wtyczka prosta typu jack . . ... WR
Kolor:
Szary RAL 7085 . . .o 3
Opcije:
Brak OpCi . . . 000
Elektryczne zabezpieczenie przeciw zacisnigciu, kierunek silnika - ciagniecie .................. EYW
Elektryczne zabezpieczenie przeciw zacisnieciu, kierunek silnika - pchanie . ................... EYU
P X B . e MCH
AWAIYJNE OPUSZCZANIE . .« o o ettt e e e e e e e e e e e MAV
Skok:
100 MM Lt e 100
200 MM et e e 200
B00 MM Lo e e 300
Q00 MM ot e e e e e e 400
D00 MM ettt et e 500
B00 MM . .ottt e e e e e 600
00 MM o et e e 700
Orientacja przytacza tylnego
0. ot e AO
00, o e e A4

Przyktad: [R][21]1]0] - [WR[3]JEYUJ400]A0] - [000]
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

CAF Rysunek

Sitowniki liniowe serii CAF

(O rysunek ) zostaty
zaprojektowane do szerokiego
zakresu zastosowan. System CAF
skfada sie albo z jednego
nadrzednego sterownika, albo z
jednego sterownika podfgczonego
do jednego lub wiecej (do trzech
maksimum) pojedynczych sitownikow.
Standardowy system sitownika CAF
umozliwia wybdr dodatkowych cech
takich jak oszczednos¢ energii,
ochrona przed przecigzeniem,
transformator toroidalny. W ofercie
znajduje sie takze szereg paneli
sterowania ze sterownikami
recznymi swobodnymi, tablicowymi
i obstugiwanymi noga za pomoca
pedatéw.

Dzieki efektywnej konstrukciji
sifownik CAFS ma wysokg no$nos¢
dynamiczng przy niskim zuzyciu
pradu i cichej pracy. Standardowa

konstrukcja zawiera wbudowane KorzySci:

przetgczniki krancowe i elastyczne » Rozwigzanie kompletne
ukierunkowanie przytaczy. Dla « System sterowania zintegrowany
zoptymalizowania bezpieczenstwa lub jako oddzielny zespdt
aplikacji dostepne sg rézne opcje » Wydzielone funkcje

konstrukcji. CAFX (CAFRelax) jest mikrosterownika

kompaktowym i cichym sitownikiem « Duza trwafo$¢ uzytkowa

ze zintegrowang elektronika. (> 50000 start/stop, 10000 cykli)

Zewnetrzny transformator na
przewodzie gtéwnym zasilajgcym
zapewnia dostarczanie niskiego
napiecia do sitownika, aby unikng¢
napiecia 230 V na sprzecie. Wysoka
niezawodnos$¢ i bezpieczeristwo
sitownika wynikajg z jego konstrukgciji
mechanicznej i elektrycznej, opartej
na zwartej budowie i rozwigzania
bez uzycia przekaznikéw.

Sitowniki Typ Sita Predkos¢ Skok Diugosé Napiecie Klasa Waga
liniowe pchanie cigg- bez petne w stanie ochrony
niecie obcigzenia obcigzenie cofnietym
(S (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg
CAF CAFM-L -silnik A 7000 3000 10 5 60-300 S+190/220 120/230 AC 51/X4/66 4,5
CAFM-L-silnik B 7000 3000 7 4 60-300 S+190/220 120/230 AC 51/X4/66 4,5
CAFS-L-silnik A 7000 3000 10 5 60-300 S+190/220 12/24 DC 51/X4/66 3,5
CAFS-L-silnik B 7000 3000 7 4 60-300 S+190/220 12/24 DC 51/X4/66 3,5
CAFM-H-silnik A 3000 3000 20 12 60-300 S+190/220 120/230 AC 51/X4/66 4,5
CAFM-H-silnik B 3000 3000 14 9 60-300 S+190/220 120/230 AC 51/X4/66 4,5
CAFS-H-silnik A 3000 3000 20 12 60-300 S+190/220 12/24 DC 51/X4/66 3,5
CAFS-H-silnik B 3000 3000 14 9 60-300 S+190/220 12/24 DC 51/X4/66 3,5
CAFX 3000 3000 7 5 90-200 S+195/210 120/230 AC xx 4,5
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CAFX

44

15

L=S+195/210

100

91

/&

Legenda:
S = skok
L = dfugos¢ w stanie
cofnigtym

=

45

6 9

Typ Sita Predkosé

Skok

pchanie ciggniecie bez obcigzenia petne obcigzenie (S)

73,5

Diugos¢ w stanie Napiecie Klasa Waga

cofnietym (L)

ochrony

N mm/s

mm

mm \'}

IP kg

CAFX 3000 3000 7 5

System zamawiania

Typ:

90-200 S+195/210 120/230 AC  xx 4,5

Obcigzenie dynamiczne (N)/ Predko$¢ (mm/s)

Silnik*

3000/20-13

7000/10-5

24 V silnik szybkoobrotowy | A

H

I_l

* Ochrona przed przecigzeniem jest

w standardzie I

lcarx]1] [1]x]___ 1

|x1 [ [B]A] fofo]

Wbudowana elektronika . ............ .. 1T

Rura:

Z tworzywa sztucznego, stata . . . ... .. 1

Skok/Dtugosé w stanie cofnietym:

90/ 285 MM . . .ot e 090 285
T40/885 MM . L o 140 335
200/410 MM . Lo 200 410

Przytacze tylne:

Otwor @ = 10,0 MM tWOrZYWO SZEUCZINE . . . . . v vttt e e e e e e e e e e e e e e e e e A
Otwor @ = 12,0 MM tWOrZyWO SZEUCZNE . . . . .\ vttt e e e e e e e e e e e e e B

00 e 9

Przytacze przednie:

Przytacze widetkowe U z otworem g 10,0 MM, . . . ... oo C
Przytacze widetkowe U z otworem @ 12,0 MM . . . ... oo e D

Kolor:

CZaMNY . . oo B

Transformator i kabel sieciowy (kabel PCV, klasa Il):

230 V 3,0 m, czarny, wtyczka EU, Prosty . ... ... A
120 V 3,0 m, czarny, WtyCzKa US, ProSty . ... ..o B
240 V 3,0 m, szary, wiyczka UK, prosty . .. ... C

Bateria:

BraK . . 0

Klasa ochrony:

P 0

akF

Przyktad: [CAFX|1[H]|1]|*|200[410[x[A]0]|C|B]|A]|A[0]0O]
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

CAFS

R15

L =S +190/220 ®

10 100 17

44

15

)
10,5

212

]
—1 212

45

78 73,5

Legenda:
S = skok
L = dtugos$¢ w stanie cofnietym
Typ Sita Predkos¢é Skok Dtugos$¢ w stanie Napiecie Klasa Waga

pchanie cigg- bez petne (S) cofnietym ochrony

niecie obcigzenia obcigzenie (L)

N mm/s mm mm Vv IP kg
CAFS-L-silnik A 7000 3000 10 5 60-300 S+190/220 12/24 DC  51/X4/66 3,5
CAFS-L-silnik B 7000 3000 7 4 60-300 S+190/220 12/24 DC 51/X4/66 3,5
CAFS-H -silnik A 3000 3000 20 12 60-300 S+190/220 12/24 DC  51/X4/66 3,5
CAFS-H-silnik B 3000 3000 14 9 60-300 S+190/220 12/24 DC 51/X4/66 3,5
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System zamawiania

Typ

Obcigzenie dynamiczne (N)/ Predko$¢ (mm/s) | Opcje silnika

3000/20-13 7000/10-5 24 V silnik szybkoobrotowy A
3000/14-9 7000/7-4 24 V silnik o standardowej predkosci | B
3000/8,5-5,5* 7000/4,5-2* 12 V silnik o standardowej predkosci | C

H L * Predko$¢ przy 12 V I

lcars| [3fx[ [ |x[ [ ] foBoj/[ oAl |

Rura:

Rura stalowa, stata. . ................

Skok/Dtugosé w stanie cofnietym:

60/280mm ..........
100/290 mm . ... ...
150/340mm . ...
200/410mm ...
250/460mMm . ... ...
300/490mm ...

Przytacze tylne:

2 12,0 mm, aluminium. . ..............
2 10,0 mm, tworzywo sztuczne, o podwyzszonej wytrzymafosci .. ........... ... ... E
@ 12,0 mm, tworzywo sztuczne, o podwyzszonej wytrzymafosci . ............ ... F

Orientacja przytacza tylnego:

Przytacze przednie:

Otwor, g 12,0 mm z tulejg 12-14 ... .. ..
Otwor, g 10,0 mm z tulejg 10-12 .. .. ...

Nakretka zabezpieczajaca:

Brak ........ .. ... .. ...

Kolor:

Czamny ...

Szybkie zwalnianie:

Brak........... ... ... ... ..

Koder:

Brak ........ .. ... .. . .

Kabel:

2,5 mm, szary, wtyczka fono, spiralny

Klasa ochrony:

IP51. .

akF=

Przykiad: [CAFS[L|3] x[200]410] x[E]0o|F|oBo] / [BloA[51]
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

CAFM

44

Legenda:
S = skok
L = dtugos$¢ w stanie cofnietym

10

L =S+ 190/220

15

212
[
(© ® ) o
-
- 0°
D ] [} 212

3500

174

17

91

45

73,5

Typ Sita Predkos¢é Skok Diugos$¢ w stanie Napiecie Klasa Waga
pchanie cigg- bez petne (S) cofnietym ochrony
niecie obcigzenia obcigzenie (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg
CAFM-L -silnik A 7000 3000 10 5 60-300 S+190/220 120/230 AC 51/X4/66 4,5
CAFM-L-silnik B 7000 3000 7 4 60-300 S+190/220 120/230 AC 51/X4/66 4,5
CAFM-H-silnik A 3000 3000 20 2 60-300 S+190/220 120/230 AC 51/X4/66 4,5
CAFM-H-silnik B 3000 3000 14 9 60-300 S+190/220 120/230 AC 51/X4/66 4,5
Wyposazenie dodatkowe
Pozycja / Produkt CAFM M1 CAFM M2 CAFM M3 CAFM M4

Sterownik reczny z kablem

Wytacznik sterowany noga

Sterownik tablicowy
Bateria
Skrzynka przytaczeniowa

218

CAFH M1/S118C
CAFH M1/S118CE
CAFH M1/S746C
CAFH M1/S746CE

CAFH F1/S401D
CAFH F1/S403D

CAFH T1/S457D
CAFB/S693D
CAFR/S238D

CAFH M2/S116C
CAFH M2/S116CE
CAFH M2/S784C
CAFH M2/S784CE

CAFH F1/S401D
CAFH F1/S403D

CAFH T2/S458D
CAFB/S693D
CAFR/S238D

CAFH M3/S120C
CAFH M3/S120CE
CAFH M3/S822C
CAFH M3/S822CE

CAFH F1/S402D
CAFH F1/S404D

CAFB/S693D
CAFR/S239D

CAFH M4/S473C
CAFH M4/S473CE

CAFH F1/S402D
CAFH F1/S404D

CAFB/S693D

akF



System zamawiania Obcigzenie dynamiczne (N)/ Predko$é (mm/s) | Opcije silnika*

3000/20-13 7000/10-5 24 V silnik szybkoobrotowy A
3000/14-9 7000/7-4 24 V silnik o standardowej predkosci | B

H L

* Ochrona przed przecigzeniem w standardzie I

lcapml | [afx[ [ [x[ ][ Josof/[ 1] [ ] |

Typ

Przytgcza sitownika:

1 dodatkowy sifownik . ...... ... ... 1
2 dodatkowe sifowniKi. .. ... ... 2
3 dodatkowe sifowniki. ... ... ... 3
4 dodatkowe sitowniKi. ... ... 4

Rura:
Stalowa, stata. . ....... ... . e 3

Skok/Dtugos¢ w stanie cofnietym:

BO/280 MM . . .t 060280
T00/290 MM . .ottt e 100290
150/340 MM . ..o 150 340
200/410 MM . .o 200 410
2507480 MM . .ottt 250 460
300/490 MM . . . oo e 300490

Dtugos¢ przytacza tylnego:

Otwoér @ 12,0 mm, aluminium . . ... ... .. D
Otwor g 10,0 mm, plastik, o podwyzszonej wytrzymato$ci . ... ....... ... E
Otwor g 12,0 mm, plastik, 0 podwyzszonej wytrzymatosSci .. ............ .. F

Orientacja przytacza tylnego:
OO

Przytacze przednie:
Otwor g 12,0 mm, z tulejg 12-14 (tylko dlarury stalowej) . . .. ... ..o E
Otwor g 10,0 mm, z tulejg 10-12 (tylko dlarury stalowej) . ... ... F

Nakretka zabezpieczajgca:
BraK . .o 0

Kolor:
CZarNY . o o B

Szybkie zwalnianie:
BrakK . . . e 0

Transformator i kabel sieciowy (kabel PCV, klasa Il):

230V, 3,0 m, czarny, wtyczka EU, prosty. . . . ..o e B
120V, 3,0 m, szary, wiyczka US, prosty . ... ..o e e H
240V, 3,0 m, szary, wiyczka UK, prosty . . . ... |

Bateria:

Brak baterii. . . .. 0
Przytacze baterii (dostgpne dla wersji M1, M2 i M3) . ... ..o 2
Przetacznik zewnetrzny (dostepne dla wersji M1, M2 i M3) . . . ..o 3

Klasa ochrony:
P DT L o 51

Przykiad: [CAFM[2|H]|3]| > [100[290| x|[E]0o]|F|]oBo|/ [B[1]|B]2]|X4]

akF= 219



4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

MAGPUSH

Sitowniki liniowe MAGPUSH

(O rysunek [3) charakteryzuja sie
wyjatkowo cichg i spokojng praca.
Zajmujg one mato miejsca, sg
bezobstugowe i moga byé mocowane
pionowo, poziomo lub pod kagtem.
Sitowniki MAGPUSH maja wytrzymata
budowe i pracuja w wielu aplikacjach.
S3 idealne do podnoszenia i
opuszczania duzych ciezaréw.

Korzy$ci:

o Duzy skok przy matych wymiarach
sitownika

o Duza trwatos¢

« Cicha praca

« Wytrzymata konstrukcja

Rysunek

Sitowniki  Typ Sita Predkos¢é Skok Diugo$¢ Napiecie Klasa Waga
liniowe pchanie ciag- bez petne w stanie ochrony
niecie obcigzenia obcigzenie ) cofnietym
N mm/s mm mm Vv IP kg
MAGPUSH HC 85 UB 1500 1500 10 10 260 S+190 230 AC 55 6,0
GC84TL 500 500 6 6 200-300 S+123 230 AC 54 2,3-2,4
GC84UB 400 400 8 8 210 S+170 230 AC 55 3,0
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MAGPUSH HC 85 UB

476
112 = = = 34
| B el
Eﬁ{ ———————————————————— S
IS}
i i
<3| L=450+S l
Typ Sita Predkos¢é Skok Dtugosé w stanie Napiecie Klasa Waga
pchanie ciggniecie bez petne cofnietym ochrony
obcigzenia obcigzenie (S) (L)
N mm/s mm  mm Vv IP kg
HC 85 UB 1500 1500 10 10 260 S+190 230 AC 55 6,0
System zamawiania [HcssuB] - [ Jo1]
Typ
Opcja:
BraK OPC . . . o oo -
Potencjometr 1000 ONM . . . . ..o 3
Obcigzenie/Predkos¢/Skok:
1500 N (pchanie) / 10 mm/S /260 MM . . .. oottt e e e e e e e e e e e 01
Przyktad: [ HC85UB | - [3]01]
System zamawiania wyposazenia dodatkowego
Wyposazenie dodatkowe Nr artykutu
Zestaw przekaznika 261289

akF
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

MAGPUSH GC 84 TL

-3 L=330+S
Typ Sita Predkos¢ Skok Diugos$¢ w stanie Napiecie Klasa Waga
pchanie ciagniecie bez petne cofnietym ochrony
obcigzenia obcigzenie (S) (L)
N mm/s mm mm Vv IP kg
GC84TL 500 500 6 6 200-300 S+123 230 AC 54 2,3-2,4

System zamawiania

Typ

[GesaTL |- | |

Obciazenie/Predkos¢/Skok:
500 N (pchanie) 300 N (ciagniecie) / 6 mm/s / 200 mm
500 N (pchanie) 300 N (ciggniecie) / 6 mm/s / 300 mm

Opcja:

Brak opCji ... oo
Ze zintegrowanymi przekaznikami . ...............

System zamawiania wyposazenia dodatkowego

Wyposazenie dodatkowe

PQW¢M:|GCS4TL|-|20|O1|

Nr artykutu

Wspornik mocujacy
Tylko $ruby osi przegubu
Adapter do ciggniecia
Zawias tylny, krotki
Zawias tylny, dfugi

222
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MAGPUSH GC 84 UB | 402

— 16
e s
S}
-3 ‘ L=380+S
Typ Sita Predkosé Skok Dtugos¢ w stanie Napiecie Klasa Waga
pchanie ciggniecie bez petne cofnietym ochrony
obcigzenia obcigzenie (S) (L)
N mm/s mm  mm Vv IP kg
GC 84 UB 400 400 8 8 210 S+170 230 AC 55 3,0
System zamawiania [ccsauB] - [01]
Typ
Obciazenie/Predkos¢/Skok:
400 N (pchanie) /8 MM/s / 210 MM, . . ...ttt e e e e e e 01

Przykiad: [ GC84UB | - [01]

System zamawiania wyposazenia dodatkowego

Wyposazenie dodatkowe Nr artykutu

Zestaw przekaznika 261289
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Notatki
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Sitowniki obrotowe

CRAB 17

Sifownik obrotowy CRAB 17

(O rysunek ) ma budowe
modutowa, dzieki czemu krytyczne
elementy moga by¢ wymieniane, aby
spetni¢ specjalne wymagania
stawiane przed konstrukcja. CRAB 17
jest przeznaczony do zastosowan,
gdzie mimo matych wymiaréw
sitownika konieczne jest uzyskiwanie
duzego momentu obrotowego.
Poniewaz sifownik moze przenosic
wysokie obcigzenia, moze on takze
stuzy¢ jako element oporowy dla
tozysk. Zwykle nie sg wymagane
specjalne uktady tozyskowe.

Korzysci:

o Kilka watéw wyjsciowych

« Rd&zne opcje silnika

« Mate wymiary i zwarta budowa

Rysunek

Sitowniki  Typ Moment Predkos¢ Rozmiar Zakres roboczy Napiecie Klasa Waga
obrotowe obrotowy ochrony
Nm obr/min mm stopnie Vv IP kg
CRAB 17 CRAB17 105 20 125 wieloobrotowy 12/24/90 DC 54 8
CRAB 17 70 8 125 wieloobrotowy 120/230 AC 54 3

akF
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki obrotowe

CRAB17

Gféwne wymiary
88

138

&)
— I\’ N
| —— | S = ) gy
|_|_1 1] [HIENIR:Y
ReEee)
==0 <
1592 5
117
Standardowa konstrukcja watu
48 48
I 1| ~
L | ™
- |40
49,24 49,21
24218 43,64
g42H8
? 00 mer Q) QO mer @O
< 18
Via @ b (C ! o
— — L <
S 5 \ 5 3
L |
Qo 1O Qe || o©
o 528H8 1921 |
Wyposazenie dodatkowe
~ 39 30
S 114,8916,61
) Stk
= 2 < = —
—— 3 “‘L -
== & .
S 23
[ i [
193 36,09
Opcije silnika
79,7
1000 579,94 i
j—— ﬁ
= e R HE
[ =
N SAIS)
« ™ |0 J
N J 313
E110C C24CN C12CE
E220C C12CN C24CE
C90CN C90CE
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Typ Moment Predko$§¢ Rozmiar Zakres roboczy Napiecie Klasa Waga
obrotowy ochrony

Nm obr/min mm stopnie \' IP kg

CRAB 17 105 20 125 wieloobrotowy 12/24/90 DC 54 3
CRAB 17 70 8 125 wieloobrotowy 120/230 AC 54 3

System zamawiania Obcigzenie dynamiczne/Predkosé (N)/(mm/s) | Opcje silnika

60/30 38/58 19/110 12 VDC Cc12C
60/30 38/58 19/110 24 VDC Cc24C
105/30 53/55 38/110 90 VDC C90C
70113 40/27 22/52 110 VAC E110C
55/13 34/27 18/52 220 VAC E220C

1 2 4

I l £|

LcraB17 [x[ | [x[ [ =[] |/] [ |

Typ

Sterowanie reczne:

BraK. . . -
Korba rgezna ... ... A
Zwolnienie nawale . . .. ... B

Konstrukcja watu:

Petny . . 1
Petny / rowek WpUSIOWY . . . ..o 2
Drazony / rowek WPpUSIOWY . . . . ..ot 3
Drazony / rowek wpustowy do przetgcznika krancowego . .. ... ... oo 4
Drgzony / wielowypust (przy sterowaniu recznym dla watu typu “B”)..................... 5

Przetacznik krancowy:
BraK . . -
Tak (odpowiedni do watdw Nr 1, 2, 40 5) . . .. ..o S

Potozenie silnika:

Opcje do silnikow CxxC:

Bz Kabla . . . oo -
KOG ET . E
SiINIK DEZ POKIYWY . . .o N
FIr BV C .« o M
Kabel 2 M T2
Kabel z WHYCzZKa 1 M . . T1P
Kabel Z WHyCzZKg 2 M . . e T2P

Przykiad: | CRAB17 | x [4|A] x [1[s]| x|R|L] /[ c24C |T2P]|
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki obrotowe

CRAB 05

Konstrukcja sitownika obrotowego
serii CRAB 05 (O rysunek [F])
powstafa w oparciu o catkowicie
nowg technologie ,dopasowania”. Ta
technologia jest nowym patentem i
byta z powodzeniem stosowana w
przemysle motoryzacyjnym do
aplikacji siedzen samochodowych.
Zastosowanie to wymaga niskich
kosztéw, wysokiej odpornosci na
uderzenia i tatwej obstugi przy pracy
z napedem elektrycznym lub recznym,
podczas regulacji ustawienia
siedzenia. Konstrukcja sifownika
umozliwia tworzenie tanich i
zajmujacych mafo miejsca rozwigzan
w aplikacjach, gdzie sita dynamiczna
nie przekracza 100 Nm.

Korzysci:

« Technologia ,dopasowania”
« Wielorakie opcje silnika

« Mate wymiary

Zakres roboczy Napiecie

Rysunek

Sitowniki  Typ Moment Predkosé
obrotowe obrotowy
Nm obr/min
CRABO05 CRABO05 100 3
228

wieloobrotowy
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CRABO05 242
[ 1
0
(3]
i
0 25
e s 2
gl olw
5| ¢l T | L i
[ == T
113 | g 2 g
24 - &
=
33

66,2

263

242

Silnik MH

Legenda:

(a) = Koncowka zaciskowa
6,3x0,8 DIN 46244

(b) = Krzyzak napedowy nie
przymocowany do
przektadni. Hartowany
45HRC

Silnik MD

147,93

30,8

System zamawiania

Typ

Wat przytagczeniowy SH i I @
f

Wat przytagczeniowy SD

Rysunek A

(b) 70

25 o
O

M7x0,75

1‘3—‘» 220
B = ]

28,078% 28,0788

[craBos| | | [ |

Powioka:

KoIor Czarny ChrOMOWENA. . . . . . oot e e e e e e e e e e e e B
Kolor naturalny Chromowana. . . . ... ... C

Przytacza watu silnika:

DWW D . oo D
OtWOr SZE8CIOKaINY . . . . o o H

Przytacze/Potgczenie:

Zewnetrzne uszy przyfgczeniowe (patrz rys. A)

Srodkowe przytgcze szesciokatne 32 mm (patrz rys. B tylko opcja “C” i “H”)

Silniki:

Bez SilniKa . . ... e 00

24 VDC do przytacza watu silnika “D”
24 VDC do przytacza watu silnika “H”

Wat przytagczeniowy:

Brak Wall . . . 00
VAt D . L SD
WAt SZESCIOKGINY . . . . oo SH

akF

Przykiad: | CRABO5 |C|D]E[M D[S H]
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4 Systemy wykonawcze
Sitowniki liniowe

Kombinacje siftownikow,
ukladow sterujacych i
roboczych

CAED 3-24R
CAED 5-24R

TGC (pneum.)

THC (pneum.)

TLC (pneum.)

THG

TLG

TLT

TXG

CAT11 X
CAT33

CAT32

CARR 22

CAR32

CAR40

CALA36 X
MAX1

MAX3

MAX60 / MAX61
MAX62 / MAX65
CARES33 X
Easy3 01
Easy3 02
Easy3 03
Easy3 04
Easy3 05
Easy3 10
Easy3 11
Easy3 12
Easy3 13
EHA1 (DSUB)
EHA2 (DSUB)
EHE6 (DSUB)
STA (DSUB)
STC (DSUB)
STF (DSUB)
STG (DSUB)
STH (DSUB)
LD-011 (DIN)

Sitowniki

wzest.
wzest.
wzest.

Jednostki robocze

230

CAED 9-24R

Czy poszukujesz kompletnego syste-
mu obejmujacego sitowniki, sterow-
niki i jednostki robocze?

Uktady sterujace

o
I
A - ™M
EE5§§1—N
S T x = = =
o o
zZ > O 0o = = T«
[ T Y A B I TH >
< < < | < < < O
o O o O O 0O x
X
X
X | X X
X | X X
X
X | X X

w zest.
wzest.
w zest.
w zest.
wzest.
wzest.

Dostepny jest wybdr sterownikow i
zestawow recznych do wiekszosci
sifownikdw przedstawionych w tym
katalogu.

LD-014 (TXG)
LD-015 (TXG)

'_
S 22|23
3 & & & ¢
¥ | ¥ ¥ ¥ 2=
X | X X | X
X | X X | X
X
X | X
X | X X | X
X | X X | X
X | X X
X
X
X | X X
X
X | X X
X
X
X | X
SKF






4 Systemy wykonawcze
Uktady sterowania

Uklady sterowania

Do kontrolowania pracy napedow
liniowych i kolumn teleskopowych
dostepna jest szeroka gama
uktadéw sterowania. Pozwalajg one
na podtgczenie maksymalnie pigciu
sitownikdw lub innych zewnetrznych
urzadzen. Istnieje takze wersja do
obstugi sitownikéw DC z zasilaniem
bateryjnym. W celu znalezienia
mozliwych potgczen sifownikow i
ukfadéw sterowania prosze
skorzystaé z tablicy na stronie 230.

Korzysci:

» System sterowania dostosowany
do potrzeb aplikacji

» Sterowanie pracg nawet pieciu
sifownikow

» Potaczenia do przetgcznikow
recznych, noznych i tablicowych

» Wersja standardowa lub mikropro-
cesorowa

Uktady Typ Sterowanie Maksymalna ilo$¢é Wejscie Moc wyjsSciowa
sterowania podtgczonych silnikow
VAC V DC/A
KOM KOM 1 Standard 4 230/120 24/6
KOM 2 Mikroprocesor 5 230/120 24/12
KOM 3 Standard 8 230/120 24/6
KOM 3T Standard 2 230/120 24/9
KOM 6 Mikroprocesor 4 230/120 24/12
MCU MCU Standard 2 230/120 24/6
LD LD Mikroprocesor 4 230/120 24/12
CAFC 04 M1 Mikrosterownik 1 230/120 24/6
M2 Mikrosterownik 2 230/120 24/6
M3 Mikrosterownik 3 230/120 24/6

232

Lo} 1 o



Typ Sterowanie Maksymalna ilos¢é Wejscie Moc wyjsciowa
podtaczonych silnikéw
VAC V DC/A
KOM 1 Standard 4 230/120 24/6
System zamawiania [koM1T |- [o] ToA]-[oo0]
Typ
Liczba kanatow:
T KaNAL . . 1
2 KANATY . . . e 2
B KaANAlY . . . 3
A KaANATY . . . 4
Opcje baterii:
Bz baterii. . . .o 0
Napiecie:
230 VA .ot 1
120 VA . 2
Kabel/Wtyczka przytagczeniowa:
Bez Kabla . . . . 0
Kolor:
Szary RAL 7085 . . o A
Przyktad: [ KOM1 [2] - [0]1]0A] - |000]
Wyposazenie dodatkowe
Artykut Wityczka Kraj Numer artykutu Uwagi
Kabel prosty 3,5 m Schuko DE 140306
Kabel prosty 3,5 m SEV CH 140316
Kabel prosty 3,5 m UL USA 140355
Kabel prosty 3,5 m Rodzaj szpitalny USA 140360
Kabel prosty 3,5 m Standard brytyjski UK 140350
Kabel spiralny 1,2 m/2,2 m Schuko DE 140342
Kabel spiralny 1,2 m/2,2 m SEV CH 140378
Kabel prosty 3,5 m SEV CH 140422-3500 Kabel poliuretanowy
Kabel prosty 3,5 m Schuko DE 140426-3500 Kabel poliuretanowy
Narzedzie do wtyczek (Jack/D-sub/Siec) 140375

akF
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4 Systemy wykonawcze
Uktady sterowania

KOM2
Typ Sterowanie Maksymalna ilo$¢ Wejscie Moc wyjsciowa
podtigczonych silnikéw
VAC V DC/A
KOM 2  Mikroprocesor 230/120 24/12
System zamawiania [kom2T |- [o] ToA] |- [ooo]
Typ
Liczba kanatow:
1 kanat (niedostepne przy opcji pracy rownolegte]) .. ... . 1
2 ANy . . 2
B KaANAlY . e 3
4 kanaty (niedostepne przy opcji Z pami€cia) . . . . . .ottt e 4
Opcije baterii:
Bez baterii. . . .. e e 0
Napiecie:
280 VAC . .o 4
120 VAC . 5
Kabel/Wtyczka przytaczeniowa:
Bez Kabla. . .. 0
Kolor:
Szary RAL 7085 . . . o A
Opcje oprogramowania:
Roéwnolegta praca sitownikéw (wszystkie przyfaczone sitowniki wykonuja ruch réwnoczesnie) . ................... P
3 dowolne pozycje nastawialne W pami@Ci. . . . . .. ..ot e M
Przyktad: | KOM2 | 3] - [0]4[oA]|P] - [000]
Wyposazenie dodatkowe
Artykut Wityczka Kraj Numer artykutu Uwagi
Kabel prosty 3,5 m Schuko DE 140306
Kabel prosty 3,5 m SEV CH 140316
Kabel prosty 3,5 m UL USA 140355
Kabel prosty 3,5 m Rodzaj szpitalny USA 140360
Kabel prosty 3,5 m Standard brytyjski UK 140350
Kabel spiralny 1,2 m/2,2 m Schuko DE 140342
Kabel spiralny 1,2 m/2,2 m SEV CH 140378
Kabel prosty 3,5 m SEV CH 140422-3500 Kabel poliuretanowy
Kabel prosty 3,5 m Schuko DE 140426-3500 Kabel poliuretanowy

Narzedzie do wtyczek (Jack/D-sub/Siec)

234
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KOM3

Typ Sterowanie = Maksymalna ilos¢ Wejscie Moc wyjsciowa
podtaczonych silnikéw
VAC V DC/A

KOM 3 Standard 3 230/120 24/6

KOM 3T  Standard 2 230/120 24/9
System zamawiania [Kom3] |-] JoA]-]oo0]
Typ
Liczba kanatow:
T KaANAL . . . e 1
2 KANATY . . .o 2
B KaANATY . . .o 3
2 kanaly (tylko dla TLT-Telemag) . . . .« oottt et e e e e e e e e e T
Napiecie:
230 VA .ot 0
120 VA C .o 1
Kabel/Wtyczka przytagczeniowa:
Bez Kabla . . . . 0
Kolor:
Szary RAL 7085 . . ot A

Przykiad: | KOM3 [T| - [1]oA] - [000]

Wyposazenie dodatkowe
Artykut Wityczka Kraj Numer artykutu Uwagi
Kabel prosty 3,5 m Schuko DE 140306
Kabel prosty 3,5 m SEV CH 140316
Kabel prosty 3,5 m UL USA 140355
Kabel prosty 3,5 m Rodzaj szpitalny USA 140360
Kabel prosty 3,5 m Standard brytyjski UK 140350
Kabel spiralny 1,2 m/2,2 m Schuko DE 140342
Kabel spiralny 1,2 m/2,2 m SEV CH 140378
Kabel prosty 3,5 m SEV CH 140422-3500 Kabel poliuretanowy
Kabel prosty 3,5 m Schuko DE 140426-3500 Kabel poliuretanowy

Narzedzie do wtyczek (Jack/D-sub/Siec)

akF
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4 Systemy wykonawcze
Uktady sterowania

KOM6
Typ Sterowanie Maksymalna ilosé Wejscie  Moc wyjsciowa
podtaczonych silnikéw
VAC V DC/A
KOM 6  Mikroprocesor 230/120 24/12

System zamawiania [kome] |- [o] ToA] |- [ooo]
Typ

Liczba kanatow:

1 kanat (niedostepne przy opcji pracy rownolegfe]) .. ......... . 1

2 KANATY . .o 2

B KaANAlY . . 3

4 kanaty (niedostepne przy opcji Z pami€cia). . . . . ..ot 4

Opcje baterii:

Bez baterii. . . ... 0

Napiecie:

230 VA C .t 4

120 VA . o 5
Kabel/Wtyczka przytagczeniowa:

Bez Kabla. . . .. 0

Kolor:

Szary RAL 7085 . . . oottt A

Opcje oprogramowania:

Roéwnolegta praca sitownikéw (wszystkie przytaczone sitowniki wykonuja ruch réwnocz.), 3 pozycje ustawione. . . . . .. M
3 dowolne pozycje nastawialne W pamiCi . . . . . . ... e N

Przyktad: | KOM6 | 2] - [0]|5[0A[N] - |o00]

Wyposazenie dodatkowe

Artykut Wityczka Kraj Numer artykutu Uwagi

Kabel prosty 3,5 m Schuko D 140306

Kabel prosty 3,5 m SEV CH 140316

Kabel prosty 3,5 m UL USA 140355

Kabel prosty 3,5 m Rodzaj szpitalny USA 140360

Kabel prosty 3,5 m Standard brytyjski GB 140350

Kabel spiralny 1,2 m/2,2 m Schuko D 140342

Kabel spiralny 1,2 m/2,2 m SEV CH 140378

Kabel prosty 3,5 m SEV CH 140422-3500 Kabel poliuretanowy
Kabel prosty 3,5 m Schuko D 140426-3500 Kabel poliuretanowy

Narzedzie do wtyczek (Jack/D-sub/Siec)
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MCU 446
139 271
& & Y W &
i R iR
II; N T Llabilidal @ 7777:73\\\
" , Vi— W T i
ot
N i _ _)Ir ,/
________________ ,
. @ Jwg -
Typ Sterowanie Maksymalna ilo§¢ Wejscie Moc wyjsciowa
podtaczonych silnikow
VAC V DC/A
MCU Standard 2 230/120 24/6
System zamawiania [Mcu1] ]-[oos] | - [ooo0]
Typ |
Napiecie:
24 VD C. . o 1
Liczba kanatow:
T KaNAt . . 1
2 KaNAlY . . 2
Kabel/Wtyczka przytgczeniowa:
Bez Kabla . . . .. 00
Kolor:
SZaNY . i 3
Opcije:
BraK OpCi . . o oo 000
Elektryczne wytgczenie awaryjne, kanat 1 ... . ... EYE
NI UZYWaANE . . . o 00
Przyktad: [ MCU1 [ 1] - [003[EYE] - [0000]
Wyposazenie dodatkowe
Artykut Dane Wityczka Numer artykutu
Zespot baterii 4.5 Ah ZBA-142211
Adapter sieci zasilajacej 230 V Euro plug ZDV-142331
Adapter sieci zasilajgcej 120 V UL plug ZDV-142332
Scienna stacja tadowania ZLA-142221
Narzedzie do wtyczek (Jack/D-sub/Siec) 140375
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4 Systemy wykonawcze
Uktady sterowania

LD

1 .. HS
S

256,5

o saoae |

e
Az
Typ Sterowanie Maksymalna ilo§é Wejscie Moc wyjsciowa

podtaczonych silnikow
VAC V DC/A

LD Mikroprocesor 4 230/120 24/12
System zamawiania [LD] - | _ | - | |
Typ |
Liczba kanatow:
2kanaty do TELESMART TXG . . ..ottt ettt e e e e e e e e 015-005
3 kanaty do TELESMART TXG . . . ..o e e e e 014-026
4 kanaty do TELESMART TXG . . ..ottt et e e e e e e e e e e e 014-005
Napiecie:
280 VA C . o e 000
120 VA C . . e e 001

Przykfad: [LD| - [015-005] - [000]

238 akF



CAFC 04

75 1 2 3 ®
| ROSIS)

0

3 190

()
108 19
—f =3
C) ) @)

Wersja dla skrzynki sterowania CAFC M3

Wersja dla skrzynki sterowania CAFC M1

akF

Szczegoty potaczenia

122

150

(©

Legenda:

a) = wieloprzewodowa wtyczka blokujgca DIN
= wtyczka bateryjna

= przetgcznik zewnetrzny

230 V prosty 3,5 m czarny EU

120 V prosty 3,0 m szary US

240 V prosty 3,0 m szary UK

(
(b)
(c)
(d)
(e)

®

Wersja dla skrzynki sterowania CAFC M2

Ciag dalszy na nastepnej stronie
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4 Systemy wykonawcze
Uktady sterowania

CAFC 04

(Ciag dalszy)

Typ Sterowanie Maksymalna ilo$¢ Wejscie Moc wyjsciowa

podtgczonych silnikéw
VAC V DC/A

M1 Mikrosterownik 1 230/120 24/6

M2 Mikrosterownik 2 230/120 24/6

M3 Mikrosterownik 3 30/120 24/6

System zamawiania [carcoa] x[M[ |x[ T1]1/[ T Tal
Typ

Liczba sitownikow:

1 SHOWNIK. . .o e 1
2 SHOWNIKI . . o 2
B SHOWNIKE .« . . e 3

Kabel sieciowy (kabel PVC klasa Il):
230V, 3,2 m, czarny, wtyczka EU, prosty . . . ... .. B

120 V, 3,0 m, szary, wtyczka US, prosty. . . ... oot H
240V, 3,0 m, szary, wtyczka UK, prosty . . ... e |
Zabezpieczenie przecigzeniowe (nastawiane fabrycznie):
TAK . oo e 1
Klasa ochrony:

o 51

P XA X4
Opcje baterii:
Brak baterii . . ... 0
WRYCZKa Dateryjna . . . . oo e 2
ZeWnetrzny pPrzetgCznik . . . . .. .o 3
Kolor:
RAL 7085, SZary . . oottt e G

Przykiad: [CAFCO04| x M| 1] x [B[1]| 7 [51]2]G]

Wyposazenie dodatkowe

Pozycja / Produkt CAF C04 M1 CAF C04 M2 CAF C04 M3

Zestaw reczny z kablem CAFH M1/S118C CAFH M2/S116C CAFH M3/S120C
CAFH M1/S118CE ~ CAFH M2/S116CE =~ CAFH M3/S120CE
CAFH M1/S746C CAFH M2/S784C CAFH M3/S822C
CAFH M1/S746CE ~ CAFH M2/S784CE =~ CAFH M31/S822CE

Przetacznik nozny CAFH F1/S401D CAFH F1/S401D CAFH F1/S402D
CAFH F1/S403D CAFH F1/S403D CAFH F1/S404D

Zestaw reczny tablicowy CAFH T1/S457D CAFH T2/S458D

Bateria CAFB/S693D CAFB/S693D CAFB/S693D

Skrzynka potaczeniowa CAFR/S238D CAFR/S238D CAFR/S239D
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CAFM

(@) Legenda:

a) = przytacze baterii lub przetacznik zewnetrzny
b) = bateria wewnetrzna

c) =230 V prosty 3,5 m czarny EU

d) =120 V prosty 3,0 m szary US

e) =240 V prosty 3,0 m szary UK

f) = wieloprzewodowa wtyczka blokujaca DIN

S = skok

L = dtugos$¢ w stanie cofnietym

(b)

L =S+ 190/220

3 10 15
(© ® )
: -
o
206
_
@ )
3500 174
(c-d-e) I

®

Ceo

Wersja dla siftownika CAFM1

Wersja dla sitownika CAFM4

e CEOS

Wersja dla sitownika CAFM3 Wersja dla sitownika CAFM2

Szczegoty potaczenia

Patrz system zamawiania dla CAFM na stronie 218
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4 Systemy wykonawcze
Przefaczniki reczne

Przelaczniki reczne

Przetaczniki reczne (O rysunek [E])
stuzg do sterowania praca jednego
lub kilku sitownikéw. Za pomoca
przyciskéw na ptycie czofowej
mozna sterowaé ruchami sitownikow
tatwo i precyzyjnie. Przetagczniki
reczne sg dostepne z réznymi
opcjami wtyczek. Istnieje takze
wersja na podczerwien dla
uzyskania wiekszej elastycznosci
dzieki zdalnemu sterowaniu.

Korzysci:

« prosta i precyzyjna obstuga

« elastycznos$¢ i zdalne sterowanie
« konstrukcja ergonomiczna

« rézne rodzaje wtyczek
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Typ Moc robocza Maksymalna ilo§é Klasa ochrony  Kolor
/‘s% % /‘% podtaczonych silnikéw

I
P vV DC/mA IP
8] EHA 1 12/50 4 67 szary

232

System zamawiania [EHA1]3] - [o1] [ [N]|-]oo00]

Typ

Liczba kanatow:

Wspornik mocujacy:
Bez haCzyka . . . ... 0

Kolor:
Szary RAL 7085 . . 1

Kabel/Wtyczka przytgczeniowa:
Kabel prosty z wtyczkg Dsub, 2,5 M . . . . . . . A
Kabel spiralny z wtyczkg Dsub, 2,5 M/3,5 M . . . . . F

Symbole:

1 kanat: strzatka do gory/w dot . . . ... 10
2 kanaly: strzatka do gory/w dot . . . ... 20
3 kanaty: strzatka do gory/W dOt . . . ... e 30
4 kanaty: strzatka do gory/w dot . . . ... 40

Przyktad: [EHA1[3] - [01]|F[20[N| - |0o00]

Wyposazenie dodatkowe

Artykut Numer artykutu

Haczyk z naklejka 145361-0001

akF 243



4 Systemy wykonawcze
Przetaczniki reczne

Typ Moc robocza Maksymalna ilo§é Klasa ochrony  Kolor
podtaczonych silnikow

VDC/mA IP

EHA 2 12/50 5 67 szary

System zamawiania [EHA2] |-]o1[ | [N]|-]oo0o0]

Typ

Liczba kanatow:

A KANATY . .o 4
B KANAIOW . . . o e 5
1 kanat z 3 funkcjami pamiecCi. . . . ... ... A
2 kanaty z 3 funkcjami pamieCi. . . ... ..o B
3 kanaty z 3 funkcjami pamiecCi. . . . ... .. e C

Wspornik mocujacy:
Bez haCzyka . . . .. 0

Kolor:
Szary RAL 7085 . . e 1

Kabel/Wtyczka przytgczeniowa:
Kabel prosty z wtyczkg Dsub, 2,5 M . . ... A
Kabel spiralny z wtyczkg Dsub, 2,5 M/3,5 M . ... ... F

Symbole:

1 kanat: strzatka do gory/W dot . . . . ..o 10
2 kanaty: strzatka do gory/W dOt . . ... 20
3 kanaty: strzatka do gory/w dot . . . ... 30
4 kanaty: strzatka do gory/wW dOt . . ... 40

Przyktad: [EHA2|B| - [01]|F[30[N| - |0o00]

Wyposazenie dodatkowe

Artykut Numer artykutu

Haczyk z naklejka 145361-0001
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Typ Moc robocza Maksymalna ilo§é Klasa Kolor
podtaczonych silnikow ochrony

VDC/mA IP
EHE 1 38/50 4 X7 szary/czarny

System zamawiania [EHE1] |- 1] Jof [NJ-[o00]

Typ

Liczba kanatow:

Klasa ochrony:
P X7 1

Kolor:
CZamNY . o A
Szary RAL 7085, . . oot B

Wspornik mocujgcy:
Bez haCzyka . . .. 0

Symbole:

1 kanat: strzatka do gory/W dot . . . ... 10
2 kanaty: strzatka do gory/W dOt . . . ... e 20
3 kanaty: strzatka do gory/w dot . . . ... 30
4 kanaty: strzatka do gory/W dOt . . . ... 40

Przyktad: [EHE1[4| - [1]B]0]30]|N] - [000]

Wyposazenie dodatkowe

Artykut Kolor Numer artykutu
Haczyk z naklejka szary 145361-0001
Haczyk z naklejka czarny 145361-0003
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4 Systemy wykonawcze
Przetaczniki reczne

EHEG6
Typ

Moc robocza Maksymalna ilo§¢ Klasa ochrony
podtaczonych silnikow

Kolor

VDC/mA IP

EHE 6

System zamawiania

Typ

38/50 4 X7

szary

[N] - |o00]

Liczba kanatéw:

dKanaty . .. ...
Skanatdw .. ...
1 kanat z 3 funkcjami pamieci. ...................
2 kanaty z 3 funkcjami pamieci . .. ........... ... ..
3 kanaty z 3 funkcjami pamieci. ... ...............

Klasa ochrony:

IPX7. .

Kolor:

Szary RAL7035. . . ...

Wspornik mocujacy:

Bezhaczyka . ....... ... .

Symbole:

1 kanat: strzatka do gory/wdot .. ........ ... ...
2 kanaly: strzatka do gory/wdot .. .......... .. ...
3 kanaly: strzatka do gory/wdét .. ... ... ...
4 kanaly: strzatka do goéry/wdét . ........... ... ..
5 kanatdw: strzatka do gory/w dof. . ...............

Wyposazenie dodatkowe

Artykut Kolor Numer artykutu

Przykiad: [EHE6[B| - [1]B]0]4

o[N] - [o00]

Haczyk z naklejka szary 145361-0001
Haczyk z naklejka czarny 145361-0003
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System zamawiania

Pneumatyczny przetgcznik reczny

Typ Moc robocza  Maksymalna ilos¢é Klasa ochrony  Kolor
podtaczonych silnikéw
VDC/mA IP
PHC = 4 66 antracyt

[PHCI1] - [1]3]o]4]8[1]

CAFH

61',5 ? ° i] Typ Moc robocza Maksymalna ilo$¢ Klasa Kolor
| ® ® T podtgczonych silnikow ochrony
VDC/mA IP
150
M1 40/50 1 X4 czarny
= - M2 40 /50 2 X4 czarny
g l’ N M3 40 /50 3 X4 czarny
232 Max_— M4 40 /50 4 X4 czarny

Legenda:
(a) = 2 przyciski
(b) = 4 przyciski

(c) = 6 przyciskéw

akF
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4 Systemy wykonawcze
Przefaczniki nozne

Przelaczniki nozne

Za pomocg elektrycznych
przetacznikdw noznych

(O rysunek £i) mozna sterowac
praca sitownikdw zasilanych pradem
statym. Przyciski duzych rozmiaréw
umozliwiajg tatwe i precyzyjne
sterowanie sitownikami. W zaleznosci
od rodzaju wtyczki przetaczniki
nozne moga by¢ stosowane z réznymi
uktadami sterowania.

Korzysci:

« prosta i precyzyjna obstuga

« elastycznos$¢ i zdalne sterowanie
« konstrukcja ergonomiczna

» rdzne rodzaje wtyczek
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ST

325 Typ Moc Maksymalna Klasa Kolor
robocza ilosé ochrony
podtaczonych
é silnikow
1 VDC/mA IP
§E ST 12/50 3 X5 niebieski/antracyt

35

"0

System zamawiania [ST] To] |-[ T Jooo]-[ Too]

Typ T

Grupa produktu:

Standard . . ... F
Do urzadzen z mikroprocesorem (tylko dla KOM2) . . .. ... ... . i G
Do urzadzen z systemem bezpieczenstwa w wypadku awarii (tylko dla KOM6) . .. ........ H

Liczba kanatow:

Kabel/Wtyczka przytgczeniowa:

Kabel prosty z wtyczkg Dsub, 2,5 m . . . . . . . . e ouU
Kabel spiralny z wtyczkg Dsub, 2,5 m . . . . . . LU
Kabel prosty zwtyczkg FCC, 2,5 m . . . . . . .. oV

Kolor:

Opcje:
BraK OPC i .« o v et 000

Symbole:

Bz SYMDONi . . . . 00
1-3 kanaly: strzatka do gory/w dotf (na kazdej parze przyCiskOW) . . ... ..ot e X1
3 kanaly: strzatka do gory/w doét, M/1, 2/3 (3 przycCiski pamigCi) . . . .. ..ottt 37

Przyktad: [ST[F[o[2] - [Lu[4[o00] - [37]00]

Wyposazenie dodatkowe

Artykut Symbol Numer artykutu Artykut Symbol Numer artykutu
Stopki gumowe ZBE-135310 Naklejka symbolu poziom w dot 135309-0008
Gwintowane wktadki Naklejka symbolu  gfowica do géry 135309-0009
rozszerzajace ZBE-521122 Naklejka symbolu  glowica w dét  135309-0010
Naklejka Symbolu strzatka do gc')ry 135309-0001 Naklejka Symbolu Stopka do géry 135309-0011
Naklejka Symbolu strzatka w dét 135309-0002 Naklejka Symbolu S’(Opka w dét 135309-0012
Naklejka symbolu poziom do gory  135309-0007
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4 Systemy wykonawcze

Przetfaczniki nozne/Przetaczniki tablicowe

PFP
Typ Moc Maksymalna Klasa Kolor
robocza ilosé ochrony
podtaczonych
silnikow
V DC/mA IP
PFP = 21 szary/antracyt
PFP 1K-130 PEP 2-130
(na zyczenie)
System zamawiania [pFP[1] - [1T2]1]5]4]5]
Pneumatyczny przetgcznik reczny
CAFHF R250
RazS Typ Moc Maksymalna Klasa Kolor Odpowiednie do
robocza ilosé ochrony
podtaczonych
silnikow
V DC/mA IP
= F1-DIN5 40/50 1 X4 antracyt CAFM M1/M2
180 9 i CAFC04 M1/M2
80 F1-DIN7 40/50 1 X4 antracyt CAFM M3
- i CAFC04 M3
C3
®
@
®)
14&* 1700
Legenda:
(a) = kabel prosty wtyczka DIN5 lub DIN7 (piecio lub siedmiobiegunowa)
ﬂ[] (b) = kabel spiralny wtyczka DIN5 lub DIN7 (piecio lub siedmiobiegunowa)

System zamawiania

Typ

[ CAFHF | [F1-DIN] |

Wybor
F1-DIN 5
F1-DIN 7

250

Przykiad: | CAFHF | |F1-DIN|5]
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Przelaczniki tablicowe

Przetaczniki tablicowe (O rysunek F) Rysunek

stuza do sterowania praca sitownikéw
w stofach, krzestach, fotelach i innych
regulowanych meblach. Umozliwiajg
one kontrole nad maksimum trzema
pracujgcymi siftownikami, takze z
potozeniami zaprogramowanymi w
pamieci i moga by¢ bez problemdw
dopasowywane do konstrukcji mebli.

Korzysci:

 tatwe w obstudze i doktadne

« modna konstrukcja

« pofozenie ustawiane w pamieci

Przetaczniki Typ Moc robocza Maksymalna ilo$¢ Klasa ochrony Kolor
tablicowe podtgczonych silnikow
V DC/mA IP
ST ST 12/50 3 X0 czarny
LD LD 5/50 2 32 czarny
CAHT T1 40/50 1 X4 czarny
T2 40/50 2 X4 czarny
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4 Systemy wykonawcze
Przetaczniki tablicowe

ST 62
54

[ )
(ool ‘T [[@af

‘ 104 ‘ 1075
‘ 9% 9%
|

= ] @@ ® W

62
54 23,5

STA 90°

STA prosty ‘

. 20
-
i
[1
i

%

|
18
I

i
<=
12|

(N
)
@
8

. 146 ) 149,5
‘ ‘ 138 ‘ ‘ 138
— O —— — — P— — — O M/ — — — — °
bl @mw O|@ 0] ERE 2) @]«
I I
Typ Moc robocza Maksymalna ilo§é Klasa ochrony Kolor
podtaczonych silnikow
V DC/mA IP

ST 12/50 3 X0 czarny
System zamawiania [sT] Tol |- 8] |- Too]

Typ T

Grupa produktu:
StaNdard . . .. A
Do urzadzen z mikroprocesorem (tylko dla KOM2). . .. ... ... i C

Liczba kanatow:

Kabel/Wtyczka przytagczeniowa:
Kabel prosty zwtyczkg Dsub, 2,5 m . . . . .. .. ou
Kabel prosty zwtyczkg FCC, 1,5 m . . . . . . e e \AY

Kolor:
CZaINY . oo 6

Opcje:
BraK O C . . . oot 000
Montowane ponizej blatu stotu pod kgtem 90° MAU

Symbole:
1-3 kanaty: strzatka do gory/w dof (na kazdej parze przyCiskOW) . . . . . ..ot X1
3 kanaly: strzatka do gory/w dét, M/1, 2/3 (3 przyCiski pamigCi). . . . ... ..ot 37

Przykiad: [ST[A[o[2] - |[wv|6[o00] - [x1]00]
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LD

235
256,5

Typ Moc robocza Maksymalna ilosé Klasa ochrony Kolor
podtaczonych silnikow
V DC/mA IP
LD 5/50 2 32 czarny
System zamawiania dla wersji 1-kanafowe;j [LD] - [o11] - | -

(wersja 2-kanatowa na zyczenie)

Typ T

Liczba kanatow:

1-kanatowy, bez wyswietlacza, do ukfaddw sterowania LD. . .. ... . .. 001-005
1-kanafowy, z przyciskami pamieci, bez wyswietlacza, do uktadéw sterowaniaLD .. ....................... 001-012
1-kanatowy, z przyciskami pamieci, z wyswietlaczem, do uktadéw sterowania LD z wtyczkg FCC ... .......... 002-016
1-kanafowy, bez pamieci i wyswietlacza, do TXG . . .. ... ot 001-006
1-kanatowy, z przyciskami pamieci, bez wyswietlacza, do TXG . . ... ... it 001-008
1-kanafowy, z przyciskami pamieci, z wyswietlaczem, do TXG. . . . .. ..ot 002-014

Przyktad: [LD| - [011] - [002-016]
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4 Systemy wykonawcze

Przefaczniki tablicowe/Skrzynka potgczeniowa

CAFH 150
40
© © !
Q
1400
Ej:ﬁmw
[ Q@ o o ©
(a) 84 &
Legenda:
(a) = DIN5 lub DIN7
Typ Moc robocza Maksymalna ilo$¢ Klasa ochrony Kolor
podiaczonych silnikow
V DC/mA IP
T1 40/50 1 X4 czarny
T2 40/50 2 X4 czarny
System zamawiania CAFHT |:|
Typ
Wybér:
DIN B T1
DIN 7 o T2

254

Przyktad:
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Skrzynka polgczeniowa
(O rysunek E2)
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4 Systemy wykonawcze
Skrzynka potaczeniowa/Easy3

CAFR 32 220
, 15 .
b DINS
‘ F } } W
42 172 1700
. 196 .
f [T3—
61
o]
Typ Moc robocza Maksymalna ilosé Klasa Kolor Odpowiedni do
podtaczonych silnikébw ochrony
V DC/mA IP
DIN5 40/50 2 X4 szary CAFM M1/M2 i CAFC04 M1/M2
DIN7 40/50 2 X4 szary CAFM M3 i CAFC04 M3
System zamawiania [CAFR] / |
Typ
Gniazda przytgczeniowe:
Do DIN B-biegunoOWe] . . . . .o S238D
DO DIN 7-DIiegUNOWE] . . . . oo S239D

256

Przyktad: |CAFR| / |8238D|
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Easy3

SKF ztozyt w zespoty systemy Rysunek
sitownikéw ze zintegrowanymi
czesciami sktadowymi, aby uzyskac
optymalne bezpieczenstwo i
niezawodno$¢. Wystarczy wigczyé
zasilanie sifownika i jest on gotowy
do pracy. System moze z tatwoscig
przenosi¢ wskazane obcigzenie, ale
zostaty przedsiewziete dodatkowe
Srodki ostroznosci i wbudowali$my
nastawialne wytgczniki krancowe i
zabezpieczenie przed przecigzeniem
w celu ochrony sprzetu przed
uszkodzeniem w wyniku uderzenia
(O rysunek F&)).

Korzysci:

» System “podigcz i dziataj”
» Proste zamawianie

» katwy montaz

o Prosty w obstudze

Typ Sita Predkosé Skok Dtugos¢ w stanie Napiecie

pchanie ciggniecie bez obcigzenia peine obcigzenie ©) z:lf))fnietym

N mm/s mm mm Vv
Easy3-01 500 500 16 10 50 - 200 S+90 24 DC
Easy3-02 600 600 31 17 50 - 200 S+215 24 DC
Easy3-03 2000 2000 12 8 100 - 300 S+150 24 DC
Easy3-04 2000 2000 12 8 100 - 300 S+150 230 AC
Easy3-05 2000 2000 12 8 100 - 300 S+150 230 AC
Easy3-10 7000 3000 10 5 100 - 200 S+190 230 AC
Easy3-11 7000 3000 10 5 100 - 200 S+190 230 AC
Easy3-12 7000 3000 10 5 100 - 200 S+190 230 AC
Easy3-13 7000 3000 10 5 100 - 200 S+190 230 AC
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4 Systemy wykonawcze

Easy3
Easy3-01
‘ 91 (a) ‘ Dane Skok Predko$¢ Max obcigzenie Napigcie
N :}H techniczne (S) liniowa dynamiczne zasilania
©
° — mm mm/s N vDC

S @ EASY3-01 50-200 16-10 500 24

(-;) \[]] [2] \[3]\ [4] \[:]\ 5

N 0

| \—I

o = < Legenda:

S = skok
13' 100 ‘ L = diugos$é w stanie cofnietym
A\ (a) = gtebokos$é 59

System zamawiania [EASY3-01] x| [

Rodzaj zestawu

Skok:

B0 M. L e 50
00 MM . 100
200 MM L L e e 200

Przykiad: | EASY3-01] x [100]
Easy3- 02
o] Dane Skok Predkos¢ Max obcigzenie Napiecie
techniczne (S) liniowa dynamiczne zasilania
1@ 38 mm mm/s N vV DC
EASY3-02 50-200 31-17 600 24

S +215
35

5555555
‘H‘T‘T‘H‘HH‘T‘H‘TF{‘T!{‘T o)

L

Legenda:

S = skok

L = diugo$¢ w stanie cofnietym
(a) = gtebokos¢ 59

10

System zamawiania

Rodzaj zestawu

[EASY3-02] x| |

Skok:

D MM . o e 50
00 MM, . o e e 100
200 MM v ettt e e e e e e e e e e 200

Przykiad: | EASY3-02 | x [100]
258
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Easy3-03

13

S +150

L=

1,5

912

1

140

System zamawiania

Legenda:
S = skok
L = dtugo$¢ w stanie cofnietym
(a) = gtebokos$¢ 59

Dane Skok
techniczne (S)

Max obcigzenie Napiecie

zasilania

mm

vVDC

EASY3-03 100-300 12-8

24

[EASY3-03] x| [

Rodzaj zestawu
Skok:
00 MM . o e e e e 100
200 MM, . e e e e e 200
B00 MM, . et e 300
Przykiad: | EASY3-03| x [200]
Easy3- 04
53
Dane Skok Max obcigzenie Napigcie
= N techniczne (S) i zasilania
g = -
- = mm VAC
Y o 5 | 3 EASY3-04 100-300 12-8 230
" |Boeol I %
g L
Legenda: ;
S = skok %
L = dfugos$¢ w stanie
cofnietym 33 140
(a) = gtebokos¢ 150
System zamawiania [EASY3-04] x| [
Rodzaj zestawu
Skok:
00 MM . e e 100
200 MM Lttt e 200
B00 MM, . et e e e e 300

akF

Przykiad: | EASY3-04 | x [300]
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4 Systemy wykonawcze

Easy3
Easy3-05
Dane Skok Predko$¢ Max obcigzenie Napigcie
techniczne (S) liniowa dynamiczne zasilania
g 190 (a) mm mm/s N VAC
EASY3-05 100-300 12-8 2000 230
Xolole) N
L\ﬁ
Legenda:
S = skok
L = dfugos$¢é w stanie cofnietym
(a) = gtebokos¢ 150
System zamawiania [EASY3-05] x| |
Rodzaj zestawu
Skok:
100 MM . L o e e e 100
200 MM . e e 200
B00 MM. Lot e 300
Przykiad: | EASY3-05| x [200]
Easy3-10
L=S+190 ” L. _
‘ 173 C o] Dane Skok Predkos¢ Max obcigZenie Napiecie
‘ 9 techniczne (S) liniowa dynamiczne zasilania
o ° @E pchanie ciagnigcie
l: . 4 S| [ mm  mms N VAC
12,2 =
212,2 °gO 206 1
= | 150 EASY3-10 100-200 10-5 7000 3000 230
S -
Legenda:
S = skok
L = dfugos¢ w stanie
cofnigtym
System zamawiania [EASY3-10] x| |
Rodzaj zestawu
Skok:
100 MM . . Lo e e e 100
10 MM . o e 150
200 MM. &ttt e e e e e e e e e e e 200

Przykiad: | EASY3-10] x [200]
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Easy3-11

L=S+190 (IR | s L o
‘ 9 Dane Skok Predkos¢ Max obcigzenie Napiecie
techniczne (S) liniowa dynamiczne zasilania
pchanie ciagniecie
l@ gT ©o o0 mm mm/s N VAC
12,2 ! EASY3-11 100-200 10-5 7000 3000 230
150
5122 #12.2
’ _@ ] ()
EE:}D
num]
e o1 ° ® b6 System zamawiania [EASY3-11] x| |

@E o [ ] Rodzaj zestawu

173 Skok:
L=S+190 100 MM .. 100
150 MM .. 150
200 MM .. e 200
Legenda:
S = skok
L = dfugos$¢ w stanie cofnigtym
Przykiad: | EASY3-11] x [150]
Easy3-12
190 @ Dane Skok Predkos¢ Max obcigzenie Napiecie
techniczne (S) liniowa dynamiczne zasilania
pchanie ciagniecie
@_ w0 mm mm/s N VAC
Gese  ® "
+
r— f EASY3-12 100-200 10-5 7000 3000 230
L=S+190
System zamawiania [EASY3-12] x| [
C e o
0 912,2 Rodzaj zestawu
! Skok:
100 MM .. 100
©c <o ‘O'l 150 MM ..o 150
200 MM L. e 200
!
150
Przyktad: | EASY3-12] x [200]
Legenda:
S = skok

L = diugos$¢ w stanie cofnietym
(a) = gtebokos¢ 150
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4 Systemy wykonawcze
Easy3/Czesci zamienne

Easy3-13
190 (a)

Bubid

[

75

o
T_?
-

@nininio] ) [

[Te]
N

I

Dane Skok Predko$¢ Max obcigzenie Napiecie
techniczne (S) liniowa dynamiczne zasilania
pchanie ciagniecie
mm mm/s N VAC

EASY3-13 100-200 10-5 7000 3000 230

<| E i
T 912.2 212.2
150 206

Legenda:

S = skok

L = diugo$¢ w stanie cofnietym

(a) = gtebokos¢ 150

System zamawiania [EASY3-13] x| |

Rodzaj zestawu

Skok:

T00 MM . e e 100

10 MM . . L e 150

200 MM, . e e e e 200
Przyktad: [ EASY3-13| x [100]
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Czesci zamienne

CAR 22 - Kody zaméwieniowe dla wyposazenia dodatkowego i czesci zamiennych

Artykut Kod (numer zaméwienia) Rysunki

Silnik 12 V DC D12B Strona 194, 267
Silnik 24 V DC D24B Strona 194, 267
Wytacznik krancowy dla skoku = 50 mm CAXB 22 x50 Strona 266
Wytacznik krancowy dla skoku = 100 mm CAXB 22x100 Strona 266
Wytacznik krancowy dla skoku = 150 mm CAXB 22x150 Strona 266
Wytacznik krancowy dla skoku = 200 mm CAXB 22x200 Strona 266
Wytacznik kraricowy dla skoku = 300 mm CAXB 22 x300 Strona 266
Przetacznik zblizeniowy dla CAXB CAXB Prox. Switch

Przytacze montazowe przednie typu fozysko oczkowe 575-22 Strona 267
Przytacze montazowe przednie typu strzemig 576-22 Strona 267
Przytacze montazowe tylne typu wspornik z pojedynczym uchem 580-22 Strona 266
Przytacze montazowe tylne typu wspornik ze ztgczem kulowym 581-22 Strona 266
Uktad sterowania CAED 5-24R

Modut z przyciskami do sterowania CAES 31C
CAR 32 - Kody zaméwieniowe dla wyposazenia dodatkowego i czesci zamiennych

Artykut Kod (numer artykutu) Rysunki

Silnik 12V DC D12C Strona 195, 268
Silnik 24 V DC D24C Strona 195, 268
Silnik 110 V AC E110C Strona 195, 268
Silnik 220 V AC E220C Strona 195, 268
Kondensator o pojemnosci 3 pF, 4 puF, 6 uF,12 pF, 25 pF Capacitor xx pF

Wytacznik krancowy dla skoku = 50 mm CAXB 32x50 Strona 266
Wytacznik krancowy dla skoku = 100 mm CAXB 32x100 Strona 266
Wytacznik krancowy dla skoku = 200 mm CAXB 32x200 Strona 266
Wytacznik krancowy dla skoku = 300 mm CAXB 32x300 Strona 266
Wytacznik krancowy dla skoku = 500 mm CAXB 32x500 Strona 266
Wytacznik krancowy dla skoku = 700 mm CAXB 32x700 Strona 266
Przetacznik zblizeniowy dla CAXB CAXB Prox. Switch

Przytagcze montazowe przednie typu fozysko oczkowe 575-32 Strona 267
Przytacze montazowe przednie typu strzemie 576-32 Strona 267
Przytacze montazowe tylne typu wspornik z pojedynczym uchem 580-32 Strona 266
Przytacze montazowe tylne typu ztgcze uniwersalne 582-32 Strona 266
Uktad sterowania CAED 9-24R

Uktad sterowania CAEN 10R

Uktad sterowania CAEV 110/120

Zestaw reczny dopasowany do urzgdzenia CAEN CAES 31B

Zestaw reczny dopasowany do urzagdzenia CAED lub CAEV CAES 31C
CAR 40 - Kody zaméwieniowe dla wyposazenia dodatkowego i czesci zamiennych

Artykut Kod (numer artykutu) Rysunki

Silnik 24 V DC D24D Strona 196, 268
Silnik 110 V AC E110C Strona 195, 268
Silnik 220 V AC E220D Strona 196, 268
Kondensator o pojemnosci 8 pF, 12 pF, 25 pF, 37,5 puF Capacitor xx pF

Wytacznik krancowy dla skoku = 100 mm CAXB 40x100 Strona 266
Wytacznik krancowy dla skoku = 300 mm CAXB 40x300 Strona 266
Wytacznik krancowy dla skoku = 500 mm CAXB 40x500 Strona 266
Wytacznik krarncowy dla skoku = 700 mm CAXB 40x700 Strona 266
Przetacznik zblizeniowy dla CAXB CAXB Prox. Switch

Przytacze montazowe przednie typu fozysko oczkowe 575-40 Strona 267
Przytacze montazowe przednie typu strzemie 576-40 Strona 267
Przytacze montazowe tylne typu wspornik z pojedynczym uchem 580-40 Strona 266
Przytacze montazowe tylne typu ztgcze uniwersalne 581-40 Strona 266
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4 Systemy wykonawcze
Czesci zamienne

CAP 32 - Kody zamoéwieniowe dla wyposazenia dodatkowego i czesci zamiennych

Artykut Kod (numer zaméwienia) Rysunki
Silnik 12V DC D12B Strona 197, 267
Silnik 24 V DC D24B Strona 197, 267
Wytacznik krancowy dla skoku = 50 mm CAXB 22 x50 Strona 266
Wytacznik krancowy dla skoku = 100 mm CAXB 22x100 Strona 266
Wytacznik krancowy dla skoku = 150 mm CAXB 22x150 Strona 266
Wytacznik krancowy dla skoku = 200 mm CAXB 22 x200 Strona 266
Wytacznik krarncowy dla skoku = 300 mm CAXB 22 x300 Strona 266
Wytacznik kraricowy dla skoku = 500 mm CAXB 32 x500 Strona 266
Wytacznik kraricowy dla skoku = 700 mm CAXB 32x700 Strona 266
Przetacznik zblizeniowy dla CAXB CAXB Prox. Switch

Przytacze montazowe przednie typu fozysko oczkowe 575-22 Strona 267
Przytacze montazowe przednie typu strzemie 576-22 Strona 267
Przytacze montazowe tylne typu wspornik z pojedynczym uchem 580-22 Strona 266
Przytacze montazowe tylne typu ztgcze uniwersalne 582-32 Strona 266
CARN 32 - Kody zamoéwieniowe dla wyposazenia dodatkowego i czesci zamiennych

Artykut Kod (numer zamoéwienia) Rysunki
Wytacznik kraricowy dla skoku = 50 mm CAXB 32 x50 Strona 266
Wytacznik krancowy dla skoku = 100 mm CAXB 32x100 Strona 266
Wytacznik krancowy dla skoku = 200 mm CAXB 32x200 Strona 266
Wytacznik krancowy dla skoku = 300 mm CAXB 32x300 Strona 266
Wytacznik krancowy dla skoku = 500 mm CAXB 32x500 Strona 266
Wytacznik krancowy dla skoku = 700 mm CAXB 32x700 Strona 266
Przetacznik zblizeniowy dla CAXB CAXB Prox. Switch

Przytacze montazowe przednie typu fozysko oczkowe 575-32 Strona 267
Przytacze montazowe przednie typu strzemie 576-32 Strona 267
Przytacze montazowe tylne typu wspornik z pojedynczym uchem 580-32 Strona 266
Przytacze montazowe tylne typu ztgcze uniwersalne 582-32 Strona 266
CCBR 32 - Kody zamowieniowe dla wyposazenia dodatkowego i czesci zamiennych

Artykut Kod (numer zamoéwienia) Rysunki
Wytacznik krarncowy dla skoku = 50 mm CAXB 32x50 Strona 266
Wytacznik krarncowy dla skoku = 100 mm CAXB 32x100 Strona 266
Whytacznik krancowy dla skoku = 200 mm CAXB 32x200 Strona 266
Wytacznik krancowy dla skoku = 300 mm CAXB 40x300 Strona 266
Wytacznik krancowy dla skoku = 500 mm CAXB 40x500 Strona 266
Wytacznik krancowy dla skoku = 700 mm CAXB 40x700 Strona 266
Przetacznik zblizeniowy dla CAXB CAXB Prox. Switch

Przytacze montazowe przednie typu fozysko oczkowe 575-40 Strona 267
Przytacze montazowe przednie typu strzemie 576-40 Strona 267
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CAT 33 — Kody zaméwieniowe dla wyposazenia dodatkowego i czesci zamiennych

Artykut Kod (numer zamoéwienia) Rysunki

Silnik 12 V DC (silnik walcowy) C12C Strona 172, 176
Silnik 24 V DC Esilnik walcowy) C24C Strona 172, 176
Silnik 12 V DC (silnik ptaski) D12C Strona 172, 176, 268
Silnik 24 V DC (silnik ptaski) D24C Strona 172, 176, 268
Silnik 110 V AC E110C Strona 195, 268
Silnik 220 V AC (silnik walcowy) E220C Strona 172, 176, 268
Silnik 380 V tréjfazowy E380C Strona 172, 176, 268
Kondensator o pojemnosci 6 puF, 25 uF Cag(acitor XX uF

Wytacznik krancowy dla dowolnego skoku CAXC33 Strona 267
Przytgcze montazowe przednie typu tozysko oczkowe 575-22 Strona 176, 267
Przytacze montazowe przednie typu strzemie 576-22 Strona 176, 267
Przytacze montazowe tylne typu wspornik z pojedynczym uchem 580-22 Strona 176, 266
Przytgcze montazowe tylne typu ztgcze uniwersalne 582-32 Strona 176, 266

CAT 33H - Kody zaméwieniowe dla wyposazenia dodatkowego i czesci zamiennych

Artykut

Kod (numer zamoéwienia)

Rysunki

Silnik 12 V DC (silnik walcowy)

Silnik 24 V DC (silnik walcowy)

Silnik 12 V DC (silnik ptaski)

Silnik 24 V DC (silnik ptaski)

Silnik 110 V AC

Silnik 220 V AC (silnik walcowy)
Kondensator o pojemnosci 6 pF, 25 puF
Wytacznik kraricowy dla dowolnego skoku

Przytacze montazowe przednie typu fozysko oczkowe

Przytacze montazowe przednie typu strzemie

Przytacze montazowe tylne typu wspornik z pojedynczym uchem
Przytacze montazowe tylne typu ztgcze uniwersalne

c12C
C24C
D12C
D24C
E110C
E220C
Capacitor xx pF
CAXC33
575-22
576-22
580-22
582-32

CAT 32B - Kody zamoéwieniowe dla wyposazenia dodatkowego i czesci zamiennych

Artykut

Kod (numer zaméwienia)

Strona 174, 176
Strona 174, 176

Strona 174, 176, 268
Strona 174, 176, 268

Strona 195, 268

Strona 174, 176, 268

Strona 267

Strona 176, 267
Strona 176, 267
Strona 176, 266
Strona 176, 266

Rysunki

Silnik 12 V DC (silnik walcowy)

Silnik 24 V DC (silnik walcowy)

Silnik 12 V DC (silnik ptaski)

Silnik 24 V DC (silnik ptaski)

Silnik 110 V AC

Silnik 220 V AC (silnik walcowy)

Silnik 380 V tréjfazowy

Kondensator o pojemnosci 6 pF, 25 pF
Wytacznik krancowy dla skoku = 50 mm
Wytacznik krancowy dla skoku = 100 mm
Wytacznik krancowy dla skoku = 200 mm
Wytacznik krancowy dla skoku = 300mm
Wytacznik krancowy dla skoku = 500mm
Wytacznik kraricowy dla skoku = 700mm
Przetacznik zblizeniowy dla CAXB

C12C

C24C

D12C

D24C

E110C

E220C

E380C
Capacitor xx uF
CAXB 32 x50
CAXB 32x100
CAXB 32 %200
CAXB 40 %300
CAXB 40 %500
CAXB 40x700
CAXB Prox. Switch

Strona 170, 176
Strona 170, 176

Strona 170, 176, 268
Strona 170, 176, 268
Strona 170, 176, 268
Strona 170, 176, 268
Strona 170, 176, 268

Strona 266
Strona 266
Strona 266
Strona 266
Strona 266
Strona 266

Przytacze montazowe przednie typu fozysko oczkowe 575-40 Strona 176, 267
Przytacze montazowe przednie typu strzemie 576-40 Strona 176, 267
Przytacze montazowe tylne typu wspornik z pojedynczym uchem 580-40 Strona 176, 266
Przytacze montazowe tylne typu ztgcze uniwersalne 582-32 Strona 176, 266
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4 Systemy wykonawcze
Czesci zamienne
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4 Systemy wykonawcze
Podstawowe pojecia

Podstawowe pojecia

Predkos¢ liniowa

Predkos¢ liniowa, zwykle podawana
w mm/s, okresla o ile ramie siftownika
przesuwa sie w danym czasie przeno-
$zgc obcigzenie z pozycji poczatkowej
do nowego potozenia. Predkosé moze
sie zmienia¢ w rézny sposéb, w zalez-
nosci np. od rodzaju zastosowanego
silnika. W sitownikach zasilanych
pradem statym (DC) predkos¢ jest
odwrotnie proporcjonalna do obcig-
zenia urzgdzenia, czyli im wieksze
obcigzenie tym mniejsza predkosc
pracy. Sitowniki wyposazone w silniki
pradu zmiennego (AC) pracuja ze
stafg predkoscig, ktdra nie zalezy od
obcigzenia sitownika. Innymi czynni-
kami majacymi wptyw na predko$c
pracy sg temperatura zewnetrzna
oraz wtasciwa zabudowa sifownika w
danym rozwigzaniu konstrukcyjnym.
Sifownik zamontowany w sposoéb, ktéry
powoduje dziatanie na niego obcigzen
mimos$rodowych ulega zuzyciu w
nietypowy sposoéb, co prowadzi do
wzrostu sit tarcia w sitowniku i
zmniejszenia predkosci pracy.

Obciagzenie dynamiczne
Maksymalne obciazenie dynamiczne
(no$nos¢ dynamiczna) oznacza
catkowity ciezar, ktory siftownik moze
poruszy¢. Nosnosé dynamiczna
zalezy zwykle od wielkosci zastoso-
wanego silnika i przektadni. W
przypadku gdy obcigzenie sitownika
przekracza jego no$nos¢ urzadzenie
po prostu zatrzymuje sie. Niektore
typy sifownikéw wyposazone sg we
wbudowany mechanizm zabezpie-
czajacy, przypominajacy sprzegto
poslizgowe i chronigcy silnik oraz
przektadnie przed uszkodzeniem.
Innym rozwigzaniem sg wytgczniki
krancowe i bezpieczniki. Chronig one
sitownik przed uszkodzeniem spowo-
dowanym nadmiernym natezeniem
pradu. Wszystkie tego typu zabezpie-
czenia sg czescig systemu operacyj-
nego i nalezy o tym pamietacd,
zwlaszcza gdy sitowniki SKF sg
stosowane razem z innym osprzetem.

Obciagzenie statyczne (wartosci nie
s3g podane w tej publikaciji)
Maksymalne obcigzenie statyczne
(no$nosé¢ statyczna) oznacza site,
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jaka moze dziata¢ na sitownik jezeli
pozostaje on w spoczynku. Sita ta
nie powoduje jeszcze trwafego
uszkodzenia lub samoistnego
,cofania sie” sitownika. Poddanie
sifownika obcigzeniom przekracza-
jacym podane warto$ci moze
spowodowacé trwate odksztatcenie
niektérych czesci sitownika.
UWAGA: Nalezy pamietac, ze w
wielu zastosowaniach i instalacjach
decydujacym czynnikiem jest nie
ciezar dziatajgcy bezposrednio, lecz
obcigzenie przytozone do innych
elementéw ukfadu. Sitownik jest
zdolny do przenoszenia najwiekszych
obcigzen w pozycji cofnietej, a
najstabszy jest w pozycji catkowicie
wysuniete;.

Silniki pradu statego

Silniki pradu stafego (12-48 V) moga
by¢ zasilane z akumulatoréw. Silniki
te nadaja sie do wykorzystania w
sytuacjach, kiedy chcemy tatwo
przemieszczac urzadzenie i nie
chcemy, aby przeszkadzat nam
przewdd zasilajgcy. Predkosc silnika
pradu statego jest odwrotnie propor-
cjonalna do obcigzenia. Oznacza to,
ze przy petnym obcigzeniu silnik
obraca sie wolno, a najszybciej
pracuje przy braku obcigzenia. W
wielu zastosowaniach sitownik
wykonuje ruchy pchajace i ciagnace,
€O oznacza, ze przy ruchu w jednym
kierunku obcigzenie ,wspomaga”
ruch sifownika, a przy ruchu w
drugim kierunku ,przeciwstawia” sig
ruchowi sitownika. W rezultacie
predkos¢ pracy sitownika w
poszczegodlnych kierunkach moze
sie znacznie réznic.

Silniki pradu zmiennego

Silniki elektryczne pragdu zmiennego
(230-400 V) powinny by¢ podtaczane
przez elektryka. Ich wtasnosci
rozruchowe mozna poprawi¢ stosujgc
réznego typu osprzet i sposoby
podtaczenia. Dostepne jest wiele
standardowych akcesoridow do
sterowania i regulacji pracy silnikéw
pradu zmiennego. Tego typu silniki
najlepiej nadaja sie do zastosowan w
instalacjach stacjonarnych, zwtaszcza
w Srodowisku przemystowym.

Sitowniki z silnikami pradu zmiennego
sg mniej wrazliwe na zmiany
obcigzenia i utrzymuja praktycznie
statg predkosé pracy niezaleznie od
obciazenia. Normalna temperatura
robocza dla tego typu silnika wynosi
70 °C. Silnik prgdu zmiennego ma
niewiele czesci ruchomych, ktore
ulegajag zuzyciu. Jego konstrukcja jest
solidna i charakteryzuje sie duza
trwatoscia.

Dtugos$¢ w stanie cofnietym
,Dlugosciag w stanie cofnietym”
nazywamy najkrotszg odlegtosé
pomiedzy dwoma koncami sitownika
zmierzonag w sytuacji, gdy ramie
sitownika jest catkowicie schowane.
Wymiary podane w katalogu dotyczg
odlegtosci miedzy osiami otworow
montazowych sitownika. Catkowita
dtugos¢ sitownika jest nieco wieksza,
0 czym trzeba pamietac przy
projektowaniu. Ponadto, nie wolno
zapomnieg, ze tylko nieliczne sitowniki
sg symetryczne. Przy projektowaniu
zabudowy nalezy wiec sprawdzi¢
pozostafe wymiary. Sifownik
powinien by¢ montowany w miare
mozliwosci tak, aby byt obcigzony
scisle osiowo w catym swoim
zakresie roboczym.

Wspotczynnik obcigzenia

Tym terminem technicznym
okreslamy jak dfugo silnik moze
dziafta¢ bez przerwy, zanim sie
przegrzeje lub ulegnie innemu
uszkodzeniu. Warto zauwazy¢, ze
,wspotczynnik obcigzenia”, zaréwno
wyrazony w procentach jak i w
czasie, zmienia sie w zaleznosci od
obcigzenia silnika. Cykl obcigzenia
okresla jak dtugo sifownik pracuje w
danej konstrukcji i jaka jest przerwa
pomiedzy operacjami. Straty energii
zwigzane z niedoskonatoscig silnika
(sprawnos¢ < 1) powodujg
nagrzewanie sie tego elementu.
Wartosé wspdtczynnika obcigzenia
dla catego sitownika zalezy od
elementu, ktdrego dopuszczalna
temperatura pracy jest najnizsza, a
zazwyczaj jest to silnik. Na skutek
tarcia ciepto generowane jest tez w
przektadni sitownika oraz przektadni
Srubowej tocznej. Przykiad
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obliczenia wartosci wspofczynnika
obcigzenia: zatézmy, ze sitownik
pracuje tgcznie przez 10 s (przy
ruchu w goére i w dot), a przez
kolejne 40 s pozostaje w spoczynku.
Wspotczynnik cyklu pracy wynosi w
tym wypadku 10/(40 +10) lub 20%.

Temperatura

Temperatura otoczenia moze by¢
bardzo waznym czynnikiem
decydujgcym o wyborze danego
typu sifownika. Bardzo wysoka lub
bardzo niska temperatura moga
znacznie utrudni¢ dziatanie
urzadzenia. Przyktadowo, jezeli
sitownik jest wykorzystywany w
temperaturze —20 °C moze dojs$¢ do
nadmiernego zgestnienia lub zesta-
lenia smaru i spadku sprawnosci
silnika. Jezeli natomiast temperatura
wzrosnie do 50 °C smar moze zaczaé
wycieka¢ z mechanizmu srubowego.
W warunkach ograniczonego
smarowania lub jego braku wzrasta
niebezpieczenstwo przegrzania silnika.

Pobor mocy

Okreéla ile energii zuzywa silnik
podczas pracy. Dla silnikéw pradu
stafego pobdr mocy jest wprost
proporcjonalny do obcigzenia, a dla
silnikdw pradu zmiennego pobdr

mocy jest staty. W przypadku
zasilania pradem zmiennym pobor
pradu jest niewielki, wiec zwykle
wystarcza proste okablowanie i
niedrogie wyposazenie dodatkowe.
Instalacja jest prosta, a wszystkie
elementy fatwo dostepne. W
przypadku zasilania bateryjnego
czesto wystarcza zastosowac maty i
lekki akumulator, ktéry nie zajmuje
wiele miejsca i jest stosunkowo tani.

Napiecie zasilania

Napiecie zasilania okresla napiecie
w systemie, niezaleznie od tego czy
wykorzystywany jest silnik pradu
zmiennego, czy silnik pradu statego.

Witasciwosci slizgowego
mechanizmu srubowego

Sruby $lizgowe produkowane sg ze
stali walcowanej, a nakretka wykony-
wana jest z tworzywa sztucznego.
Jest to rozwigzanie stosunkowo tanie
i charakteryzujace sie korzystng
wiadciwoscig: tworzywo sztuczne i
metal dobrze ze sobg wspdipracuijg i
nie ma niebezpieczenstwa zatarcia.
Ponadto, sitowniki wyposazone w
Sruby $lizgowe sg zwykle tansze od
siftownikdw wykorzystujacych inne
mechanizmy srubowe. Sruba
slizgowa pracuje bardzo cicho, przez

Rysunek
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co doskonale nadaje sig do biur,
szpitali itp. Inng istotng zaletg jest
wysoki wspotczynnik tarcia
mechanizmu slizgowego.
Rozwigzanie to doskonale nadaje
sie do sitownikéw stosowanych w
rozwigzaniach wymagajacych
samohamownos$ci, czyli
zabezpieczonych przed cofaniem sie
sifownika pod obcigzeniem przy
wytgczonym zasilaniu. Przyktadowo,
stosujac sitownik do napedu stotéw z
blatami o regulowanej wysokosci
mechanizm Sruby Slizgowej pozwala
na zmiane obcigzenia blatu stotu bez
zmiany wysokosci blatu. Krotko
moéwiac, do utrzymania wytagczonego
sifownika w statym potozeniu nie jest
potrzebny zaden dodatkowy
mechanizm blokujacy ani hamulec
(w przypadku konstrukcji narazonych
na silne drgania moze jednak
wystgpi¢ potrzeba zastosowania
dodatkowych rozwigzan
zabezpieczajgcych sitownik przed
cofaniem).

Wiasciwosci kulkowych $rub
tocznych

Sruby kulkowe stosowane w
sifownikach SKF majg catkowicie
stalowa konstrukcje i posiadaja
wbudowany zamkniety mechanizm
kulkowy oddzielajgcy $rube od
nakretki (O rys. £ i F3). Takie
rozwigzanie zapewnia wyjgtkowo
niski wspoétczynnik tarcia pomiedzy
Srubg i nakretkg, poniewaz przesuw
nakretki wzgledem s$ruby odbywa sie
za posrednictwem kulek (podobnie
jak w fozyskach). Zuzycie sruby
kulkowej jest znacznie mniejsze w
poréwnaniu z mechanizmem
$lizgowym, co daje 10 razy wigksza
trwafosc¢ przy tych samych
warunkach pracy. Wysoka trwaftos$¢
Srub tocznych to takze zdolnosé
przenoszenia wiekszych obciazen i
mozliwos¢ pracy przy wyzszych
wartosciach wspétczynnika
obcigzenia. Dzigki mniejszym
oporom tarcia $ruba kulkowa pracuje
w nizszej temperaturze. W efekcie
mechanizm ten doskonale nadaje
sie do zastosowan, w ktérych
konieczne jest dziafanie $ruby przez
diugi czas i przy duzej predkosci.
Wysoka sprawnos¢ jest jedng z
gféwnych cech charakterystycznych
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4 Systemy wykonawcze
Wazne uwagi/Stownik

$rub kulkowych. Dzieki wysokiej
sprawnosci do napedu srub
kulkowych wystarcza dwa razy
mniejszy silnik niz dla Srub
Slizgowych. Z punktu widzenia
uzytkownika takie rozwigzanie jest
tansze w eksploataciji. Sitownik
wyposazony w srube kulkowg ma
minimalny luz, a zatem jego precyzja
jest wieksza, co jest istotne w
zastosowaniach gdzie wazna jest
doktadnos$¢ i powtarzalno$é
pozycjonowania.

Samohamownos¢

Ta wtasciwos¢ sitownika oznacza, ze
po wytgczeniu nie bedzie sie on
przesuwat pod obcigzeniem.
Zdolno$¢ do samohamownosci
zalezy od catkowitej sprawnosci
sifownika. Jezeli siftownik nie jest
samohamowny, to mozna uzyskac te
funkcje stosujac hamulec. W
przypadku silnikdw pradu statego
nalezy zewrzec bieguny zasilania. W
pewnych warunkach pracy (np. silne
drgania) zaden z modeli sitownikéw
nie gwarantuje samohamownosci
jesli nie jest wyposazony w hamulec!

Osiowanie

Prawidtowy montaz sitownika w
danej konstrukcji jest bardzo wazny.
W przypadku nieprawidfowej
instalacji, nawet podczas normalnej
pracy sitownika moze dojsé do
powaznego uszkodzenia, co
spowoduje spadek wydajnosci pracy
lub nawet catkowitg awarie
urzgdzenia. Nalezy wiec scisle
przestrzegaé zasad podanych w
dotgczonych instrukcjach montazu.
W przypadku pytan dotyczacych
naszych wyrobéw mozna oczywiscie
zwrdcic sie do dostawcy lub
dystrybutora.
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Wazne uwagi

Montaz i normalne dziatanie
Nasze sitowniki dostarczane sg
zawsze z instrukcjg obstugi dla
uzytkownika i schematem potaczen
elektrycznych. Nalezy zapozna¢ sie
z instrukcjami zawartymi w
opakowaniu i postepowac zgodnie z
podanymi w nich zasadami. W
przypadku pytan prosze
skontaktowacé sie z dostawcg lub
dystrybutorem.

Obstuga techniczna

Sitownik nie wymaga zadnej
specjalnej obstugi ze strony
uzytkownika. Nalezy tylko pamieta¢
0 regularnym smarowaniu
(wystarczy kropla oleju) powierzchni
ramienia siftownika. Jest to istotne z
punktu widzenia konserwacji
uszczelnienia pomiedzy korpusem i
ramieniem sitownika. Prawidtowo
pracujacy piercien uszczelniajgcy
chroni sitownik przed wilgocig i
kurzem. Postepujac zgodnie z
powyzszg zasadg mozna znacznie
wydtuzy¢ trwatosé eksploatacyjng
sitownika.

Bezpieczenstwo

Wiele modeli sitownikéw jest
wyposazone w nakretke
zabezpieczajaca, ktdra zaczyna
dziata¢ w przypadku, gdy dojdzie do
uszkodzenia nakretki gtownej. Ze
wzgleddw bezpieczenstwa sitownik
nigdy nie powinien by¢ poddawany
obcigzeniom przekraczajgcym
wartosci podane w naszych
instrukcjach. W przypadku
przecigzenia zwiekszajg sie opory
pracy silnika, co prowadzi do jego

szybkiego przegrzania. Przy
wyjatkowo wysokim obcigzeniu
uszkodzenie silnika moze nastgpic
juz po kilku minutach pracy.
Przecigzenie moze nawet prowadzic¢
do uszkodzen mechanicznych
nakretki, gwintu sruby lub przektadni,
co spowoduje spadek osiggow
sitownika i jego trwatosci
eksploatacyjnej.

Ostrzezenie

Najwazniejszg rzecza, o ktorej nalezy
pamietaé przy instalacji sitownikéw
jest to, zeby nie przekraczaé
maksymalnej wartosci obcigzen dla
danego typu urzadzenia. Sitowniki
nie moga przenosic¢ obcigzen
promieniowych. Sitownik czesto
pracuje na granicy nosnosci i w
konsekwencji jego awaria moze
grozi¢ powaznymi obrazeniami jezeli
nie sg zainstalowane odpowiednie
zabezpieczenia oraz sitownik nie
jest ostoniety i kazdy ma do niego
swobodny dostep. Sitownik
wykorzystywany w sposob
nieprawidfowy moze byé
niebezpieczny.

Rozwigzywanie problemoéw

Jezeli sitownik nie dziata:

1a Sprawdz napigcie pomiedzy
sifownikiem i listwag
przyfagczeniowa silnika.

1b Jezeli prad ptynie a silnik nie
pracuje — silnik jest uszkodzony.

1c Jezeli prad nie ptynie — modut
sterowania jest uszkodzony

W celu uzyskania dalszych

informaciji i pomocy skontaktuj sie

ze sprzedawca.
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Stownik

Elektryczne zabezpieczenie
przeciw zaci$nieciu

Opcja bezpieczenstwa, ktéra jest
dostepna dla niektorych sitownikow
SKF. Wytacza silnik, gdy zewnetrzna
sita jest przytozona w kierunku
przeciwnym do kierunku ruchu.

Mechaniczne zabezpieczenie
przeciw zaci$nigeciu

Ten mechanizm bezpieczenstwa
pozwala na to, by sitownik pchat, ale
nie ciggnat, lub aby sitownik ciggnat,
ale nie pchat. Ta cecha
konstrukcyjna ma zabezpieczaé
przed urazem osoby, ktére znalazty
sie w polu bezpos$redniego dziatania
sitownika.

Nakretka zabezpieczajgca
Nakretka, zwykle metalowa, o
wigkszej wytrzymatosci na scinanie
niz nakretka napedowa, ktéra
wchodzi w kontakt z gwintem
wrzeciona tylko wtedy, gdy gwint
nakretki napedowej ulegnie
uszkodzeniu.

Awaryjne opuszczanie

Wrtasciwos$¢ awaryjnego opuszczania
ze wzgleddw bezpieczenstwa
umozliwia opuszczenie wysunietego
sitownika w przypadku awarii
zasilania lub nieprawidtowego
dziatania. Ta opcja jest stosowana
gtéwnie w aplikacjach medycznych i
zwigzanych z opieka.

Koder

Czujnik obrotowy lub liniowy, ktory
podtaczony do systemu sterowania
moze zostaé uzyty do okreslenia
potozenia elektrycznego sitownika
liniowego.

System bezpieczenstwa w
wypadku awarii

System bezpieczenstwa w wypadku
awarii jest systemem sterowania,
wykorzystujacym rezerwowy
mikroprocesor, w ktérym jeden
procesor monitoruje funkcje drugiego
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i zamyka system, jesli wystapi
nieprawidfowo$¢ w dziataniu
mikroprocesora.

Czujnik Halla

Czujnik, ktérego sygnat wyjsciowy
Zmienia sie w oparciu o zmiany
strumienia magnetycznego. Zwykle
wykorzystywany do pomiaréw
predkosci obrotowej, pofozenia lub
pradu.

Klasa ochrony IP

Ta norma opisuje system
klasyfikowania stopnia ochrony
wymaganej przez obudowy sprzetu
elektrycznego. Normy stworzone
przez Europejski Komitet ds.
Normalizacji Elektrotechnicznej
(CENELEC - European Committee
for Electrotechnical Standardization)
w skali numerycznej klasyfikuja
produkt elektryczny w oparciu o
stopien ochrony, jaki zapewnia jego
obudowa.

Wytaczniki (przetgczniki) krancowe
Wytaczniki uzywane do ograniczenia
ruchu lub wielkosSci przesunigcia w
okreslonym kierunku. Urzadzenia
mechaniczne, ktére po uruchomieniu
otwieraja lub zamykajg styk
elektryczny. Kiedy styk jest
zamkniety napiecie poptynie przez
wytacznik, gdy jest otwarty prad nie
poptynie przez wytgcznik. Wytgczniki
(przetaczniki) krancowe maja rézne
wymiary fizyczne i budowe oraz
moga by¢ montowane wewnatrz lub
na zewnatrz.

Potencjometr

Potencjometr jest przetwornikiem
przemieszczenia. kgczy on w jedno
funkcje czujnika i przetwornika.
Typowy potencjometr skfada sie z
jednolitej cewki drucianej z materiatu
o duzej rezystanciji, takiego jak
wegiel, platyna lub przewodzace
tworzywo sztuczne. Ta jednolita
cewka tworzy element rezystancyjny
potencjometru, ktérego opornos¢ jest
proporcjonalna do jego dtugosci.

Sita ciggniecia

Maksymalna sita cofania, ktérg moze
wytworzy¢ elektryczny sitownik
liniowy, w Newtonach (N). Niektore
siftowniki SKF nie wytwarzajg
réwnych sit pchania i ciggniecia, a
niektdére nie pozwalajg w ogdle na
dziatanie sity ciggniecia.

Sita pchania

Maksymalna sita pchania, ktéra
moze wytworzy¢ elektryczny sitownik
liniowy, w Newtonach (N). Niektore
siftowniki SKF nie wytwarzajg
réwnych sit pchania i ciggniecia, a
niektdre nie pozwalajg w ogdle na
dziafanie sity ciggniecia.

Dtugos$¢ skoku

Opisuje odlegtos¢ w milimetrach, o
jaka elektryczny sitownik liniowy
moze sie wysungc lub cofnagc.
Wiekszos$¢ standardowych
produktow jest dostepna ze skokiem
o przyroscie wartosci o 50 lub

100 mm. Dostgpne sa sitowniki o
skoku okreslonym przez klienta, ale
przy zachowaniu minimalnej
wymaganej ilosci zamdwienia.

Zabezpieczenie termiczne
Zabezpiecza napedy i uktady
sterowania przez przegrzaniem.
Urzadzenie, ktére sygnalizuje, gdy
zespoft elektryczny staje sie zbyt
goracy. Sygnat zwykle powoduje
wytgczenie urzgdzenia
elektrycznego.

273



Notatki

274 akF



Systemy pozycjonowania

Informacje ogolne
Systemy pozycjonowania sg
zwartymi i ekonomicznymi
kompletnymi rozwigzaniami.
Asortyment siega od kompaktowych
san bez napedu do bardzo
dynamicznych, wieloosiowych
systeméw z napedem pochodzacym
od silnika liniowego. SKF oferuje
nastepujgce systemy pozycjonowania:
Sanie miniaturowe (O rysunek EN);
Sanie standardowe (00 rysunek H);
Kompaktowe stoty krzyzowe

(O rysunek El); Sanie precyzyjne
bez napedu (O rysunek ); Sanie z
potaczeniem typu “jaskétczy ogon”
(O rysunek E); Sanie z tozyskami
liniowymi kulkowymi (O rysunek [);
Sanie precyzyjne z napedem

(O rysunek [@); Sanie z szynami
profilowanymi (O rysunek [El);
Kompletne systemy (O rysunek El);

Sanie miniaturowe LZM
Nowe sanie miniaturowe typu LZM
sg idealnym rozwigzaniem w
aplikacjach przesuwow liniowych,
gdy wymagany jest maty skok i mate
wymiary gabarytowe.

Stosowanie sari miniaturowych
wzrosto w zastosowaniach
medycznych, technologiach

Doktadnosé
dziatania (um)

Systemy prowadzenia

pomiarowych, pneumatyce,
zespotach mikromechanicznych i
mikroelektronicznych, w produkciji
potprzewodnikdw i technice
Swiattowodowej. R6zne komponenty
san miniaturowych spetniajg
najwyzsze normy doktadnosci; sanie
miniaturowe LZM charakteryzuja sie
duza doktadnoscia przesuwu i
spokojng praca.

LZM s3 produkowane z
komponentow wykonanych ze stali
nierdzewnej. Optymalna twardos¢
zapewnia uzyskanie duzej trwatosci i
wysokiej jako$ci pracy przy matych
wymiarach gabarytowych.

Sanie miniaturowe zastaty
zaprojektowane tak, aby zapewnic
wysoka sztywnos¢ systemu i
doktadno$¢ prowadzenia.
Doktadno$¢ przesuwu 2 um na
skoku dfugosci 100 mm jest
osiggalna w zaleznosci od rodzaju
zastosowania. Kolejng zaletg san
miniaturowych LZM jest fatwo$¢ ich
montazu. W odréznieniu od systeméw
wateczkowych krzyzowych
stosujacych cztery szyny i koszyki,
ktére muszg zosta¢ zmontowane na
podstawie, sanie LZM zapewniajg
kompletny system, ktéry moze
zostac po prostu przykrecony w

Systemy napedowe

okreslonym miejscu bez stosowania
precyzyjnych narzedzi do ustawiania
napiecia wstepnego.

Kazda aplikacja dostarcza nowych
wyzwan dla nowoczesnych
projektantow. SKF dokonuje
modyfikaciji istniejacych konstrukgciji,
aby spetni¢ okreslone wymagania
techniczne.

Dokiadnos¢ dziatania (O tabela i)

Poréwnanie réznych elementdw i
systemoéw pozycjonowania.

Tabela

Systemy Systemy
wykonawcze pozycjonowania
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5 Systemy pozycjonowania
Informacje ogéline

Zalety san miniaturowych LZM:

« Zwarta konstrukcja

o Wysoka nosnos¢

« Bardzo dobra doktadnosé
przesuwu

« Ptynna praca

o Wysoka sztywnos¢

» katwy montaz

Wymiary patrz tabela na stronie 281

Sanie standardowe GCL
Przesuwna gdérna czesc i stalowa
podstawa. Sanie sg dostarczane ze
standardowym szablonem otworéw
montazowych. W przesuwnej czesci
gornej znajdujg sie otwory
nagwintowane, w podstawie sg
otwory z pogtebieniem czotowym do
Srub walcowych zgodnych z norma
DIN 912. Sanie sg wyposazone w
precyzyjne prowadnice szynowe

Rysunek

SKF z zespotami utozonych krzyzowo
wateczkéw. Wewnetrzne zderzaki
dziatajg jako ograniczniki skoku.

Wymiary patrz tabela na stronie 284

Sanie standardowe GCLA
Przesuwna gérna cze$¢ i wykonana
z anodyzowanego na czarno
aluminium podstawa. Pod innymi
wzgledami konstrukcja odpowiada
budowie san typu GCL, z wyjatkiem
mniejszej wysokosSci.

Wymiary patrz tabela na stronie 286

Sanie standardowe RM
Szczegolnie mafe gabaryty.
Przesuwna gorna czes¢ ze stali,
prowadzenie poprzez szyny
precyzyjne SKF z dwustronng szyng
centralg i zespotami krzyzowymi

Rysunek

Rysunek

wateczkow. Wewnetrzne zderzaki
dziatajg jako ograniczniki skoku.

Wymiary patrz tabela na stronie 288

Rysunek

Kompaktowe stoly krzyzowe TO
iTS

Gora stotu, czes$¢ srodkowa i
podstawa sg wykonane z
anodyzowanego na czarno
aluminium i majg centralnie
potozony otwdr wziernikowy. Sanie
$a wyposazone w precyzyjne
prowadnice szynowe SKF z
zespotami krzyzowymi wateczkow.
Konstrukcja TO nie posiada napedu,
ale jest wyposazona w jeden na o$
boczny zatrzask. Konstrukcja TS ma
przytacze mikrometryczne, ktére jest

napiete sprezyna w jednym kierunku.

Dodatkowo jest zamocowany jeden
na o$ boczny zatrzask.

Wymiary patrz tabela na stronie 304
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Sanie precyzyjne RSM i RSK
Godrna czesé i podstawa sg wykonane
z zeliwa szarego. Sanie sg dostarczane
ze standardowym szablonem otwordéw
montazowych. W przesuwnej czesci
gornej znajdujg sie otwory nagwin-
towane, w podstawie sg otwory z
pogtebieniem czotowym do $rub
walcowych zgodnych z norma DIN 912.
Sanie sg wyposazone w precyzyjne
prowadnice szynowe SKF z zespotami
utozonych krzyzowo wateczkéw. Sanie
posiadajg naped za pomocg Sruby
pociggowej. Konstrukcja RSM jest
wyposazona w pokretto mikro-
metryczne z noniuszem, podczas gdy
RSK ma korbe obracang recznie.

Wymiary patrz tabela na stronie 302

Sanie z potgczeniem typu
“jaskétczy ogon” SSM i SSK
Gorna czes$¢ i podstawa sg
wykonane z zeliwa szarego. Sanie
sg dostarczane ze standardowym
szablonem otworéw montazowych.
W ptycie gornej i dolnej sa wykonane
otwory nagwintowane. Sanie
posiadajg naped za pomocg Sruby
pociagowej. Konstrukcja SSM jest
wyposazona w pokretto
mikrometryczne z noniuszem,
podczas gdy SSK ma korbe
obracang recznie. Sanie obu
konstrukcji posiadaja boczny
zatrzask.

Wymiary patrz tabela na stronie 297
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Rysunek |

Sanie z tozyskami liniowymi
kulkowymi LZBB i LZAB

Sanie sg wyposazone w tozyska
kulkowe liniowe SKF serii wymiarowe;j
ISO 3. Sg one napedzane poprzez
walcowane sruby kulkowe SKF
przymocowane z obu stron. Sanie sg
chronione za pomocg oston
harmonijkowych. Konstrukcja LZBB
ma obudowe zamknietg. Waty sg
umocowane po obu stronach w
blokach, ktére posiadajg takze
otwory na $ruby do przytaczenia san.
Konstrukcja LZAB ma obudowe
otwartg. Waty sg umocowane na
catej dfugosci za pomocg wspornikéw
watu, co zapobiega ugieciu watu
przy dtugim skoku lub wysokim
obcigzeniu. Sanie sg mocowane
poprzez otwory na $ruby w dwdéch
wspornikach watu.

Wymiary giéwne patrz tabela na
stronie 294
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Sanie precyzyjne RSS

Przesuwna gorna czesc¢ i podstawa
sa wykonane z zeliwa szarego.
Sanie sg dostarczane ze
standardowym szablonem otworéw
montazowych. W przesuwnej czesci
gornej znajduja sie otwory
nagwintowane, w podstawie sg
otwory z pogtebieniem czotowym do
Srub walcowych zgodnych z norma
DIN 912. Sanie sg wyposazone w
precyzyjne prowadnice szynowe
SKF z zespotami utozonych
krzyzowo wafeczkéw. Sanie sg
napedzane za pomoca hapigtych
wstepnie planetarnych $rub
wateczkowych umocowanych po
jednej stronie. Sanie sg zastaniane
przez mieszki. Wyfgczniki krancowe
moga by¢ przymocowane pod
ostonami ptyty poprzeczne;j.
Pojedyncze sanie moga by¢

montowane w rézny sposob, tworzgc

stoty krzyzowe lub systemy
wieloosiowe.

Wymiary gtdwne patrz tabela na
stronie 300

Rysunek B}

Profilowane prowadnice szynowe
LTB

Profilowane prowadnice szynowe
SKF sg najnowoczes$niejszymi tego
typu systemami, ktére oferuja
wysoka no$nos¢ i doktadnosc. Sa
one dostepne w pieciu rozmiarach:
110 - 170 — 235 — 320 — 400

z dwoma napedami: Sruby kulkowe —
silniki liniowe

z trzema rodzajami pokrycia: bez
pokrywy — z mieszkami — z pokrywg
stalowg

Wymiary gtéwne patrz tabela na
stronie 306
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5 Systemy pozycjonowania
Informacje ogéline

Rysunek Bl Kompletne systemy

Na specjalne zyczenie, SKF
projektuje i produkuje kompletne
systemy, albo ze standardowych
komponentow SKF, albo specjalne
rozwigzania, ktére sg doktadnie
dopasowane do danego
zastosowania. Prosimy o kontakt ze
specjalistami SKF.

Rdézne specyfikacje sg podane w
tabeli (O tabela H).
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5 Systemy pozycjonowania
Sanie miniaturowe

Sanie miniaturowe

LZM

System zamawiania

Typ

(LzmfHs| | |x|__ |

Woézek:

Standard .. ... ...

Rozmiar:

Dtugos$¢ [mm]:
Patrz tabela

280

Przyktad:|LZM|HS| | 15 |><| 165|
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Wymiary gtéwne zespotéw san
miniaturowych
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Sanie standardowe

System zamawiania

Typ:

Sanie standardowe ze stali z zespotami krzyzowo utozonych wateczkéw .. ............ ... ... ... ... .... GCL

Sanie standardowe z aluminium z zespotami krzyzowo ufozonych wateczkOw . .. ........... ... ... ...... GCLA

Sanie standardowe ze stali wyposazone albo w prowadnice z zespotami krzyzowo utozonych wateczkéw

albo w KOSzyKi z KUIKAMI . . . . .o RM

Rozmiar (patrz nastepne tabele):

20 MM SZEIOKOSCH - .« o ot ittt e e e e e e 1

40 MM SZEIOKOSCI . . . . o ottt ettt e e e e e e e e e 2

B0 MM SZEIOKOSCH . . . o et it e e e e e 3
100 MM SZEIOKOSC . .« ottt e e e e e e e e e e e e 6

Dfugos$¢ szyny [mm] (patrz nastepne tabele):
.............................................................................................. 35-410

Przyklad: [GCLA| 6 [ 400 |

akF 283



5 Systemy pozycjonowania
Sanie standardowe

GCL

Sanie standardowe ze stali z
zespotami krzyzowo utozonych

wateczkow, do recznego ustalania

pofozenia
J1 J J1
H?
H S/2 S/2 G
+ -
O 0,0, 0 O 0,0 0 i
T ETET LT LT S
o o v ™
bbb b b 4 N
& o o o o o o £
J4 J3 I
L
Oznaczenia Wymiary Skok
B H L S" 8" G Hy Hy J Ji o J2 Jz s s
mm
GCL 2030 40 21 35 18 = M3 6,5 14 = 17,5 15 1x15 10 25
GCL 2045 40 21 50 30 = M3 6,5 14 1x15 17,5 15 2x15 10 25
GCL 2060 40 21 65 40 46 M3 65 14 2x15 175 15 3x15 10 25
GCL 2075 40 21 80 50 60 M3 6,5 14 3x15 17,5 15 4x15 10 25
GCL 2090 40 21 95 60 75 M3 65 14 4x15 17,5 15 5x15 10 25
GCL 2105 40 21 110 70 90 M3 65 14 5x15 175 15 6x15 10 25
GCL 2120 40 21 125 80 105 M3 6,5 14 6x15 17,5 15 7x15 10 25
GCL 3050 60 28 55 30 - M4 9 185 - 27,5 25 1x25 15 39
GCL 3075 60 28 80 45 55 M4 9 185 1x25 275 25 2x25 15 39
GCL 3100 60 28 105 60 80 M4 9 185 2x25 27,5 25 3x25 15 39
GCL 3125 60 28 130 75 105 M4 9 185 3x25 275 25 4x25 15 39
GCL 3150 60 28 155 90 130 M4 9 18,5 4x25 275 25 5x25 15 39
GCL 3175 60 28 180 105 155 M4 9 18,5 5x25 275 25 6x25 15 39
GCL 3200 60 28 205 130 180 M4 9 185 6x25 275 25 7x25 15 39
GCL 6100 100 45 110 60 70 M6 13 31 - 55 50 1x50 30 64
GCL 6150 100 45 160 95 120 M6 13 31 1x60 55 50 2x50 30 64
GCL 6200 100 45 210 130 170 M6 13 31 2x50 55 50 3x50 30 64
GCL 6250 100 45 260 165 220 M6 13 31 3x50 55 50 4x50 30 64
GCL 6300 100 45 310 200 270 M6 13 31 4x50 55 50 5x50 30 64
GCL 6400 100 45 410 280 370 M6 13 31 6x50 55 50 7x50 30 64
1) S; Oznaczenie przy zamoéwieniu standardowego skoku, np. GCL 2030
S, Oznaczenie przy zamodwieniu wydfuzonego skoku, np GCL 2030/L
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J1
J1 J8

& & & © & @
Rys. 1 Rys. 2
|2 m| 2
L L
J7
J1 J8
J8 19
& & & & & &
Rys. 3 Rys. 4
] :*'/ @ o =2 :’*// @
L L
Oznaczenia Wymiary Nosnosé Waga
dlaS1 dla S2
Je J7 Js Jg Rysunek N Co Co GS
mm N N kg
GCL 2030 30 25 - - 1 3,4 270 - 0,18
GCL 2045 30 40 - - 1 3,4 480 - 0,26
GCL 2060 30 55 - = 1 3,4 610 540 0,34
GCL 2075 30 70 40 - 2 3,4 820 680 0,42
GCL 2090 30 8 55 - 2 3,4 950 820 0,50
GCL 2105 30 100 70 - 2 34 1160 950 0,58
GCL 2120 30 115 85 - 2 34 1290 1090 0,68
GCL 3050 40 35 - - 1 4,5 960 - 0,57
GCL 3075 40 60 - - 1 45 1600 1440 0,8
GCL 3100 40 85 - - 1 45 2080 1760 1,0
GCL 3125 40 110 - = 1 45 2720 2240 118
GCL 3150 40 135 8 - 3 4,5 3200 2560 1,5
GCL 3175 40 160 110 - 3 45 3840 3040 1,7
GCL 3200 40 185 135 85 4 45 4160 3360 2,0
GCL 6100 60 90 - - 1 6,6 4760 4080 3,1
GCL 6150 60 140 - - 1 6,6 7480 6120 4,5
GCL 6200 60 190 90 - 3 6,6 9520 8160 5,9
GCL 6250 60 240 140 - 3 6,6 12240 10200 7,2
GCL 6300 60 290 190 - 3 6,6 14280 12240 8,6
GCL 6400 60 390 290 190 4 6,6 15640 12240 11,4
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5 Systemy pozycjonowania

Sanie standardowe

GCLA

Sanie standardowe z przesuwng
czescia gorng i podstawg z
anodyzowanego na czarno aluminium,
do recznego ustalania potozenia.
Oprdcz nieznacznie zredukowanej
wysokosci, pod innymi wzgledami
konstrukcja jest zblizona do

konstrukcji san GCL

J

G

S/2 S/2
— =
A | b8 © o =
r
Jb I3 JIA
L
Oznaczenia Wymiary Skok
B H L S S"aG H J B db Jdk Jo Jdk
mm
GCLA 2030 40 21 3 15 - M3 7 = 17,5 15 1x15 10 25
GCLA 2045 40 21 50 22 30 M3 7 1x15 175 15 2x15 10 25
GCLA 2060 40 21 65 30 45 M3 7 2x15 17,5 15 3x15 10 25
GCLA 2075 40 21 80 37 60 M3 7 3x15 175 15 4x15 10 25
GCLA 2090 40 21 95 45 75 M3 7 4x15 175 15 5x15 10 25
GCLA 2105 40 21 110 52 90 M3 7 5x15 175 15 6x15 10 25
GCLA 2120 40 21 125 60 105 M3 7 6x15 175 15 7x15 10 25
GCLA 3050 60 25 55 — 30 M4 8,25 - 275 25 1x25 15 41
GCLA 3075 60 25 80 37 55 M4 825 1x25 27,5 25 2x25 15 41
GCLA 3100 60 25 105 50 80 M4 8,25 2x25 27,5 25 3x25 15 41
GCLA 3125 60 25 130 62 105 M4 8,25 3x25 27,5 25 4x25 15 41
GCLA 3150 60 25 155 75 130 M4 8,25 4x25 27,5 25 5x25 15 41
GCLA 3175 60 25 180 87 155 M4 8,25 5x25 27,5 25 6x25 15 41
GCLA 3200 60 25 205 100 180 M4 8,25 6x25 27,5 25 7x25 15 41
GCLA 6100 100 40 110 50 70 M6 12 - 55 50 1x50 30 65
GCLA 6150 100 40 160 75 120 M6 12 1x50 55 50 2x50 30 65
GCLA 6200 100 40 210 100 170 M6 12 2x50 55 50 3x50 30 65
GCLA 6250 100 40 260 125 220 M6 12 3x50 55 50 4x50 30 65
GCLA 6300 100 40 310 150 270 M6 12 4x50 55 50 5x50 30 65
GCLA 6350 100 40 360 175 320 M6 12 5x50 55 50 6x50 30 65
GCLA 6400 100 40 410 200 370 M6 12 6x50 55 50 7x50 30 65
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1) S, Oznaczenie przy zamoéwieniu wydfuzonego skoku , np. GCL 20/30/L
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L J7

17 18
=
&) & & & —ft—q
Rys. 1 Rys. 2 =
o2 S —5- —- +3
=
74
L L
17
8
N & Rys. 3 @ &
m| B ﬁ\rjll j{f
- - J9 - e
L
Oznaczenia Wymiary Nosnosé Waga
dlaS1 dla S2
Je J7 Jg Jg Rysunek N Co Co GA
mm N N kg
GCLA 2030 30 25 - - 1 3,8 430 - 0,10
GCLA 2045 30 40 - - 1 3,8 688 602 0,14
GCLA 2060 30 55 - - 1 3,8 946 774 0,19
GCLA 2075 30 70 - - 1 3,8 1204 946 0,23
GCLA 2090 30 8 45 - 2 3,8 1376 1118 0,28
GCLA 2105 30 100 50 - 2 3,8 1634 1290 0,32
GCLA 2120 30 115 30 - 2 3,8 1892 1376 0,37
GCLA 3050 40 35 - - 1 4,8 - 952 0,29
GCLA 3075 40 60 - - 1 4,8 1496 1224 0,43
GCLA 3100 40 85 - - 1 4,8 2040 1632 0,57
GCLA 3125 40 110 - = 1 4,8 2448 1904 0,70
GCLA 3150 40 135 7% - 2 4,8 2992 2312 0,84
GCLA 3175 40 160 86 - 2 4,8 3536 2584 0,97
GCLA 3200 40 185 55 - 2 4,8 4080 2992 1,1
GCLA 6100 60 90 - - 1 6,8 4320 3780 1,6
GCLA 6150 60 140 - - 1 6,8 6480 5400 2,4
GCLA 6200 60 190 100 - 2 6,8 8640 6480 3,1
GCLA 6250 60 240 80 - 2 6,8 10800 8100 3,9
GCLA 6300 60 290 150 - 2 6,8 13500 9720 4,7
GCLA 6350 60 340 200 80 3 6,8 15660 11340 5,4
GCLA 6400 60 390 230 90 3 6,8 17820 12420 6,2

akF 287



5 Systemy pozycjonowania

Sanie standardowe/Stét z fozyskami liniowymi kulkowymi

RM

Sanie standardowe wyposazone albo
w prowadnice z zespotami krzyzowo
utozonych wateczkow, albo w koszyki
z kulkami do recznego ustalania
potozenia. Przeciwstawne szyny o
profilu V sg przykrecone do stalowe;j
ptyty bazowej. Przesuwna cze$¢ gorna
i cze$¢ dolna sg dostarczane ze
standardowym szablonem otworéw
montazowych.

19
1

| 9%

Oznaczenia Wymiary Skok
B H L S By G Hy Hy J Ji
mm
RM 1020 20 8 25 12 7 M25 75 5 1x18 3,5
RM 1030 20 8 35 18 7 M25 75 5 1x28 35
RM 1040 20 8 45 25 7 M25 75 5 1x20 12,5
RM 1050 20 8 55 32 7 M25 75 5 1x30 12,5
RM 2060 30 12 65 40 12 M3 11,5 7 1x30 175
RM 2075 30 12 80 50 12 M3 11,5 7 1x45 175
RM 2090 30 12 95 60 12 M3 115 7 2x30 17,5
RM 3100 40 16 105 60 16 M4 155 9 1x50 27,5
RM 3125 40 16 130 75 16 M4 155 9 1x75 275
RM 3150 40 16 155 90 16 M4 155 9 2x50 27,5
cigg dalszy
cigg dalszy
Oznaczenia Wymiary Nosnos¢ Waga
J2 J3 J4 J5 Je J7 Jg Jg Co GS
mm N kg
RM 1020 14 1x10 7,5 2x75 5 1x18 35 12,6 208 0,025
RM 1030 14 2x10 7,5 2x10 7,5 1x20 7,5 12,6 364 0,025
RM 1040 14 3x10 7,5 3x10 7,5 1x28 8,5 12,6 464 0,025
RM 1050 14 4x10 7,5 4x10 7,5 1x30 12,5 12,6 572 0,025
RM 2060 22 3x15 10 3x15 10 - — 20 860 0,16
RM 2075 22 4x15 10 4x15 10 = = 20 1032 0,19
RM 2090 22 5x15 10 5x15 10 = = 20 1290 0,23
RM 3100 30 3x25 15 3x25 15  — = 28,5 1904 0,46
RM 3125 30 4x25 15 4x25 15 = = 28,5 2312 0,58
RM 3150 30 5x25 15 5x25 15  — - 28,5 2856 0,69
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Stot z fozyskami liniowymi kulkowymi bez napedu

System zamawiania [cz] ][ ] |:| [-2Ls ]|
Typ T

Konstrukcja:

Konstrukcja otwarta . . ... ... AU
Konstrukcja zamknigta . . ... ... BU

Srednica nominalna @ w mm:

DIa AU . o 212 -50

Dla BU ..o o 8-50
Opcja:

LZAU z podporamiwatu LRCB . . . .. ... brak symbolu
LEAS A, gOrna pozyCja Wall . . . . ..ottt e e e e e A
LEAS B, dOINa POZYCJa WaAIU. . . . o ottt et e e e et e e e e e e B

Inne opcije:
Obie Strony USZCZEINIONE . . . . . . .ttt e e e e e e e -2LS

Dfugo$¢ w mm:

Przyktad: [ LZ]BU] [40] [-2Ls ]x[ 1500 |
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5 Systemy pozycjonowania
Stét z fozyskami liniowymi kulkowymi

LZBU ..A-2LS

Stoty liniowe quadro, sktadajgce sie
z LQCD, LEAS A i watéw

= I I 3 I = b
S5 = : i
- Lo -
e _[F # & —
d I ————t __i
i
L L'& J3
— 1
© 2 o Q!
- |_1 -
Oznaczenia Wymiary Nominalna nosnos¢
dynamiczna statyczna
d Hga Hia Ly Lo Ls Jo J3 C Co
mm N
LZBU 8 A-2LS 8 24 28 600 65 32 55 52 965 1140
LZBU 12 A-2LS 12 34 32 900 85 42 73 70 2850 3250
LZBU 16 A-2LS 16 38 37 1500 100 54 88 82 3450 3450
LZBU20 A-2LS 20 48 46 1800 130 72 115 108 5200 5500
LZBU25 A-2LS 25 58 56 1800 160 88 140 132 7650 8150
LZBU30A-2LS 30 67 64 2400 180 96 158 150 12200 12900
LZBU 40 A-2LS 40 84 80 3000 230 122 202 190 20800 20800
LZBU 50 A-2LS 50 100 96 3000 280 152 250 240 30000 28000
Wymiary
Dtugosc standardowa
d L
mm Diugosci standardowe w mm
8 300 600 900 = = = = = = =
12 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000
16 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000
20 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000
25 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000
30 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000
40 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000
50 = 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000
290
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LZBU ..B-2LS

Stoty liniowe quadro, sktadajgce sie
z LQCD, LEAS B i waféw

b - o | PR 5 N
AU 1y S O O
—— L2 .-:
e . # o —
d I ————t __i
i
. - L'& J3
— 1
& o o Q!
- |_1 -
Oznaczenia Wymiary Nominalna no$nosé
dynamiczna statyczna
d HRB H1A L1 L2 L3 J2 JS C CO
+0,01
mm N
LZBU 8 B-2LS 8 22,5 22 600 65 32 55 52 965 1140
LZzBU12B-2LS 12 30 28 900 85 42 73 70 2850 3250
LZBU16B-2LS 16 35 34 1500 100 54 83 82 3450 3450
LZBU20B-2LS 20 44 42 1800 130 72 115 108 5200 5200
LZBU25B-2LS 25 54 52 1800 160 88 140 132 7650 8150
LZBU30B-2LS 30 61 58 2400 180 96 158 150 12200 12900
LZBU40B-2LS 40 76 72 3000 230 122 202 190 20800 20800
LZBU50B-2LS 50 92 88 3000 280 152 250 240 30000 28000
Wymiary
Dtugosc standardowa
d L
mm Diugosci standardowe w mm

8 300 600 900 = = = = = = =
12 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000
16 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000
20 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000
25 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000
30 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000
40 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000
50 = 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000

akF 201



5 Systemy pozycjonowania
Stét z fozyskami liniowymi kulkowymi

LZAU ..-2LS

Stoty liniowe quadro, sktadajgce sie
z LQCF i podpartych watéw

: g . '
i e @ - -~ Hy
L . —_ _l
. - - 4
2 J 5 -
— LZ -
' E) = kol -
{{ | : I
= % L
VT e B E— 3
] - ]t
@ ) ) +
- L —
Oznaczenia Wymiary Nominalna no$nosé
dynamiczna statyczna
d Hr J L Lo Ly Jo C Co
+0,03 0,015
mm N
LZAU 12-2LS 12 40 75 900 85 42 73 2850 3250
LZAU 16-2LS 16 48 100 1500 100 54 88 3450 3450
LZAU 20-2LS 20 57 100 1800 130 72 115 5200 5500
LZAU 25-2LS 25 66 120 1800 160 88 140 7650 8150
LZAU 30-2LS 30 77 150 2400 180 96 158 12200 12900
LZAU 40-2LS 40 95 200 3000 230 122 202 20800 20800
LZAU 50-2LS 50 115 200 3000 280 152 250 30000 28000
Wymiary
Dtugosc standardowa
d L
mm Diugosci standardowe w mm
8 300 600 900 = = = = = = =
12 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000
16 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000
20 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000
25 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000
30 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000
40 300 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000
50 = 600 900 1200 1500 1800 2100 2400 2700 3000
292
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Stot z fozyskami liniowymi kulkowymi z napedem

System zamawiania [Lz] ] [230].[1060]. [K]2505]
Typ T

Konstrukcja:

Konstrukcja otwarta . . .. ... .. AB

Konstrukcja zamKknigta . . . . ... e BB

Szerokos$¢ san B [mm]:

Patrz nastepne tablice

Catkowita dtugos¢ zespotu san L [mm]:
Patrz nastepne tablice

Sruba @ [mm] skok $ruby [mm]:

Sruba @ 12 - SKOK Sruby 05. . . . ... 1205
Sruba @ 16 - SKOK Sruby 05 . . . . ... 1605
Sruba @ 20 - SKOK Sruby 05. . . .. .. 2005
Sruba @ 25 - SKOK 8rUbY 05 . . . . . .. 2505
Sruba @ 25 - SKOK SrUDY 0. . . oo 2510

Przyktad: [LZ|AB] [230].[ 1060 |.[K]2505]
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5 Systemy pozycjonowania
Stét z fozyskami liniowymi kulkowymi

LZBB
Sanie z fozyskami liniowymi Oznaczenia Wymiary Skok Dane $ruby
kulkowymi z oprawg zamknietg i nominalny*
srubq kU|kOWa B H L Sq So Nmax di D Gy
mm 1/min - mm
% I i i - LZBB 100.336.K1205 100 38 336 120 195 5100 6 38 24
1 L — il | ZBB100.636.K1205 100 38 636 310 495 3450 6 38 24
SN AP S e LZBB 100.936.K1205 100 38 936 495 795 1600 6 38 24
I A LZBB 100.1236.K1205 100 38 1236 685 1095 920 6 38 24
MHMH | LZBB 100.1536.K1205 100 38 1536 875 1395 600 6 38 24

M i \ LZBB 130.340.K1605 130 48 340 115 165 3800 10 47 28

! o LZBB130.640.K1605 130 48 640 330 465 3800 10 47 28
LZBB 130.940.K1605 130 48 940 545 765 2150 10 47 28
LZBB 130.1240.K1605 130 48 1240 755 1065 1250 10 47 28
LZBB 130.1540.K1605 130 48 1540 970 1365 800 10 47 28
LZBB 130.1840.K1605 130 48 1840 1185 1665 560 10 47 28

LZBB 160.410.K2005 160 58 410 145 195 3050 12 55 36
LZBB 160.650.K2005 160 58 650 325 435 3050 12 55 36
LZBB 160.1010.K2005 160 58 1010 595 795 2450 12 55 36
LZBB 160.1250.K2005 160 58 1250 780 1035 1600 12 55 36
LZBB 160.1610.K2005 160 58 1610 1050 1395 960 12 55 36
LZBB 160.1850.K2005 160 58 1850 1230 1635 730 12 55 36

LZBB 180.350.K2005 180 67 350 80 115 3050 12 55 36
LZBB 180.650.K2005 180 67 650 300 415 3050 12 55 36
LZBB 180.950.K2005 180 67 950 515 715 2800 12 55 36
LZBB 180.1250.K2005 180 67 1250 740 1015 1600 12 55 36
LZBB 180.1550.K2005 180 67 1550 960 1315 1050 12 55 36
LZBB 180.1850.K2005 180 67 1850 1175 1615 730 12 55 36
LZBB 180.2150.K2005 180 67 2150 1400 1915 540 12 55 36
LZBB 180.2450.K2005 180 67 2450 1620 2215 420 12 55 36

LZBB 230.460.K2505 230 84 460 120 165 2450 14 68 36
LZBB 230.660.K2505 230 84 660 275 365 2450 14 68 36
LZBB 230.1060.K2505 230 84 1060 580 765 2450 14 68 36
LZBB 230.1260.K2505 230 84 1260 730 965 2050 14 68 36
LZBB 230.1660.K2505 230 84 1660 1035 1365 1200 14 68 36
LZBB 230.1860.K2505 230 84 1860 1185 1565 940 14 68 36
LZBB 230.2260.K2505 230 84 2260 1490 1965 640 14 68 36
LZBB 230.2460.K2505 230 84 2460 1640 2165 540 14 68 36
LZBB 230.2860.K2505 230 84 2860 1945 2565 400 14 68 36

LZBB 230.460.K2510 230 84 460 120 165 2450 14 68 36
LZBB 230.660.K2510 230 84 660 275 365 2450 14 68 36
LZBB 230.1060.K2510 230 84 1060 580 765 2450 14 68 36
LZBB 230.1260.K2510 230 84 1260 730 965 2050 14 68 36
LZBB 230.1660.K2510 230 84 1660 1035 1365 1200 14 68 36
LZBB 230.1860.K2510 230 84 1860 1185 1565 940 14 68 36
LZBB 230.2260.K2510 230 84 2260 1490 1965 640 14 68 36
LZBB 230.2460.K2510 230 84 2460 1640 2165 540 14 68 36
LZBB 230.2860.K2510 230 84 2860 1945 2565 400 14 68 36

* Maksymalny skok migdzy ogranicznikami kraicowymi: Sy z mieszkiem (wersja standardowa); S, bez mieszka
(wersja specjalna)
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LZAB

Sanie z tozyskami liniowymi Oznaczenia Wymiary Skok Dane $ruby
kulkowymi z oprawg otwartg i $rubg nominalny*
kulkowg B H L S So nmx & D C
mm 1/min - mm

é—i:{ I LZAB 100.336.K1205 100 48 336 115 195 5100 6 38 24
* I I LZAB 100.636.K1205 100 48 636 295 495 3450 6 38 24
i + - LZAB 100.936.K1205 100 48 936 475 795 1600 6 38 24
' |” I |” : LZAB 100.1236.K1205 100 48 1236 655 1095 920 6 38 24
H H ” ‘H H “T LZAB 100.1536.K1205 100 48 1536 835 1395 600 6 38 24
LZAB 130.340.K1605 130 57 340 110 165 3800 10 47 28
| ] ‘ ) LZAB 130.640.K1605 130 57 640 320 465 3800 10 47 28

WL

LZAB 130.940.K1605 130 57 940 530 765 2150 10 47 28
LZAB 130.1240.K1605 130 57 1240 740 1065 1250 10 47 28
LZAB 130.1540.K1605 130 57 1540 950 1365 800 10 47 28

& %3)-9-; f LZAB 130.1840.K1605 130 57 1840 1155 1665 560 10 47 28
O] | e H

LRAGHES &
29, i LZAB 160.410.K2005 160 66 410 140 195 3050 12 55 36

LZAB 160.650.K2005 160 66 650 320 435 3050 12 55 36
LZAB 160.1010.K2005 160 66 1010 585 795 2450 12 55 36
LZAB 160.1250.K2005 160 66 1250 765 1035 1600 12 55 36
LZAB 160.1610.K2005 160 66 1610 1035 1395 960 12 55 36
LZAB 160.1850.K2005 160 66 1850 1210 1635 730 12 55 36

LZAB 180.350.K2005 180 77 350 85 115 3050 12 55 36
LZAB 180.650.K2005 180 77 650 320 415 3050 12 55 36
LZAB 180.950.K2005 180 77 950 550 715 2800 12 55 36
LZAB 180.1250.K2005 180 77 1250 785 1015 1600 12 55 36
LZAB 180.1550.K2005 180 77 1550 1020 1315 1050 12 55 36
LZAB 180.1850.K2005 180 77 1850 1250 1615 730 12 55 36
LZAB 180.2150.K2005 180 77 2150 1485 1915 540 12 55 36
LZAB 180.2450.K2005 180 77 2450 1720 2215 420 12 55 36

LZAB 230.460.K2505 230 95 460 120 165 2450 14 68 36
LZAB 230.660.K2505 230 95 660 275 365 2450 14 68 36
LZAB 230.1060.K2505 230 95 1060 580 765 2450 14 68 36
LZAB 230.1260.K2505 230 95 1260 730 965 2050 14 68 36
LZAB 230.1660.K2505 230 95 1660 1035 1365 1200 14 68 36
LZAB 230.1860.K2505 230 95 1860 1185 1565 940 14 68 36
LZAB 230.2260.K2505 230 95 2260 1490 1965 640 14 68 36
LZAB 230.2460.K2505 230 95 2460 1640 2165 540 14 68 36
LZAB 230.2860.K2505 230 95 2860 1945 2565 400 14 68 36

LZAB 230.460.K2510 230 95 460 120 365 2450 14 68 36
LZAB 230.660.K2510 230 95 660 275 365 2450 14 68 36
LZAB 230.1060.K2510 230 95 1060 580 765 2450 14 68 36
LZAB 230.1260.K2510 230 95 1260 730 965 2050 14 68 36
LZAB 230.1660.K2510 230 95 1660 1035 1365 1200 14 68 36
LZAB 230.1860.K2510 230 95 1860 1185 1565 940 14 68 36
LZAB 230.2260.K2510 230 95 2260 1490 1965 640 14 68 36
LZAB 230.2460.K2510 230 95 2460 1640 2165 540 14 68 36
LZAB 230.2860.K2510 230 95 2860 1945 2565 400 14 68 36

* Maksymalny skok migdzy ogranicznikami kraicowymi: Sy z mieszkiem (wersja standardowa); S, bez mieszka
(wersja specjalna)
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5 Systemy pozycjonowania
Sanie, stoly i kompaktowe stoly krzyzowe

Sanie, stoly i kompaktowe stoly krzyzowe

System zamawiania [RIss] [ - 1-L_1-L_1-[. 1T 1

Typ:

Sanie precyzyjne z systemem prowadnic szynowych, elementy toczne - igietki . . N
Sanie precyzyjne z systemem prowadnic szynowych, suche wktadki slizgowe . . . P
Sanie precyzyjne z systemem prowadnic szynowych, wateczki utozone krzyzowo . R
Sanie z potgczeniem typu “jaskdtczy ogon” . ... .. S
Kompaktowe stoty krzyzowe z systemem prowadnic szynowych, wateczki

UTOZONE KIZYZOWO . . . . . ottt e e e e e e e e e e T

Wersje:

Dotyczy tylko kompaktowych stotéow krzyzowych:

Do obstugi rgcznej, z pokrettem mikrometrycznym . ......... ... . L. SM

Do napedu silnikowego. . . ... .ot SS

Dotyczy tylko stotéw precyzyjnych:

Do obstugi recznej, zkorbg reczng. . .. ... .. SK

Do napedu silnikowego. . . ... ... SS

Dotyczy tylko stotéw z pofaczeniem typu ,jaskoétczy ogon”:

Do obstugi recznej, zkorbgareczng. . ... ... .. SK

Do obstugi recznej, z pokrettem mikrometrycznym . ......... ... ... L SM

Dotyczy tylko kompaktowych stotéw krzyzowych:

Bez napedu . . ... (0]

Z pokrettem mikrometryCznym . . ... ... S

Szerokos¢ stofu B [mm]: (patrz nastepne tabele)
................................................................... 85 - 300

Dtugos$¢ L4 lub wymiary Sx Sy [mm]:

L1 dla san z potaczeniem typu ,jaskéfczy ogon” i san precyzyjnych. ................... 80-1010

Sx Sy dla kompaktowych stofow krzyzowych. . .......... ... 025, 050, 100

Skok nominalny [mm]: (nie dotyczy kompaktowych stotéw krzyzowych)

Patrz nastepne tabele

Przyrostek w oznaczeniu, jesli jest potrzebny:

Sanie lub stoty wykonane z aluminium, anodyzowane na kolor czarny. .. ...t A
Sanie z czgscig gorna o duzej grubosci: tylko dla san precyzyjnych. ... ... D
Sanie z czes$cig gorng o duzej grubosci i rowkiem w ksztaicie T: sanie z pofgczeniem typu “jaskoéfczy ogon”

1 SaNIE PrECYZYINE . o ot e DT
Mechanizm blokowania do san z potgczeniem typu “jaskétczy ogon” (standard). .. .......... ... ... ... .. .. AR 1
Mechanizm blokowania do san i stofdw precyzyjnych . ... ... e AR 2
Mechanizm blokowania do kompaktowych stotéw krzyzowych (standard). . . .......... ... ... ... ... .... AR 3
Dotyczy tylko napedéw silnikowych:

Planetarna $ruba wafeczkowa z napigciem WStepnYmM . . . . . ..ot R
Srednica $ruby w mm:

STy PrECYZY e . . . o 8-20
Skok Sruby:

1o D MM . 01-05

Przykiad 1: |[R|SS]| [200]-[ 710]-]300]-[  |-|R]1202]

Przyktad 2: |R|SK| [ 50(-[ 080]-|025]

Przykiad 3: | S|SM]| [300]-[ 010]-|500]-[AR1]

Przykiad 4:|S|SK| | 50(-[ 080]-|025]-[AR1|

Przykiad 4:|T|O | |085(-[ 050/-| |-[AR3|
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Sanie z polaczeniem typu
‘““jaskotczy ogon” o e

L1
J
SSM/ SSK i

_cl
Al

A2

. — H 1 H < ‘ P
SSM - z pokrettem mikrometrycz- %[ ’QT@ ?ﬁg %j i = | = IE 2
nym/pierscieniem z noniuszem z T , T ‘ Y
napieciem za pomocag sprezyny, co 2
umozliwia fatwe obracanie. Jedna s/ 2 .
dziatka réwna jest 0,02 mm.
- % % i

SSK — z korba reczng. Jak SSM, ale
zamiast radetkowanej Sruby
wyposazone w korbe reczna.

D1
B

T < a—-a jiia Legenda:
<LJ 1) Mechanizm blokowania w
standardzie
2) Pozycja ztgczki smarowej
Oznaczenia Wymiary Skok Sruba Waga

B H Ly L, S A AL C CiCy;Dy Hy @ J G GG

mm kg

SSM-50.080.025 50 256 80 50 25 37 42 19 31 23,5 12,3 M6x1 37 M4 0,7
SSK-50.080.025 50 25 80 25 25 37 42 19 51 47 12,3 M6x1 37 M4 0,7
SSM-50.130.025 50 25 130 25 25 37 42 19 31 23,5 12,3 M6x1 37 M4 1,2
SSK-50.130.025 50 25 130 25 25 37 42 19 51 47 123 M6x1 37 M4 1,2
SSM-50.130.050 50 25 130 50 50 37 42 19 31 23,5 12,83 M6x1 37 M4 1,0
SSK-50.130.050 50 25 130 50 50 37 42 19 51 47 12,3 M6x1 37 M4 1,0
SSM-50.155.050 50 25 155 50 50 37 42 19 31 23,5 12,3 M6x1 37 M4 1.3
SSK-50.155.050 50 25 155 50 50 37 42 19 51 47 123 M6x1 37 M4 1,3
SSM-50.155.075 50 25 155 75 75 37 42 19 31 23,5 12,3 M6x1 37 M4 1,2
SSK-50.155.075 50 25 155 75 75 37 42 19 51 47 123 M6x1 37 M4 1,2
SSM-50.180.075 50 25 180 75 75 37 42 19 31 23,5 12,3 M6x1 37 M4 1,4
SSK-50.180.075 50 25 180 75 75 37 42 19 51 47 12,3 M6x1 37 M4 14
SSM-50.205.100 50 25 205 100 100 37 42 19 31 23,5 12,3 M6x1 37 M4 1,7
SSK-50.205.100 50 25 205 100 100 37 42 19 51 47 12,3 M6x1 37 M4 1,7

SSM-75.105.025 75 32 105 75 25 38 42 21 38 30 15 M10x162 M5 1,9
SSK-75.105.025 75 32 105 75 25 38 42 21 54 47 15 M10x162 M5 1,9
SSM-75.155.050 75 32 155 100 50 38 42 21 38 30 15 M10x162 M5 2,6
SSK-75.155.050 75 32 155 100 50 38 42 21 54 47 15 M10x162 M5 2,6
SSM-75.205.050 75 32 205 150 50 38 42 21 38 30 15 M10x162 M5 3,4
SSK-75.205.050 75 32 205 150 50 38 42 21 54 47 15 M10x162 M5 3,4
SSM-75.155.075 75 32 155 75 75 38 42 21 38 30 15 M10x162 M5 23
SSK-75.155.075 75 32 155 75 75 38 42 21 54 47 15 M10x162 M5 2,3
SSM-75.180.075 75 32 180 100 75 38 42 21 38 30 15 M10x162 M5 2,8
SSK-75.180.075 75 32 180 100 75 38 42 21 54 47 15 M10x162 M5 2,8
SSM-75.205.100 75 32 205 100 100 38 42 21 38 30 15 M10x162 M5 3,0
SSK-75.205.100 75 32 205 100 100 38 42 21 54 47 15 M10x162 M5 3,0
SSM-75.255.100 75 32 255 150 100 38 42 21 38 30 15 M10x162 M5 3,8
SSK-75.255.100 75 32 255 150 100 38 42 21 54 47 15 M10x162 M5 3,8
SSM-75.305.150 75 32 305 150 150 38 42 21 38 30 15 M10x162 M5 4,2
SSK-75.305.150 75 32 305 150 150 38 42 21 54 47 15 M10x162 M5 4,2

(eI Ie> RN )R> o> I e> NN )R> o) Ie) i e) NN > o> I ) N>R e)NNe)NNe > le ) I e)NNe) RN o) Re) Iie) B e)RN e )RNe ) I e) I e)]

Ciag dalszy na nastepnej stronie
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5 Systemy pozycjonowania

Sanie z potgczeniem typu “jaskétczy ogon”

SSM/SSK _c2 C L1 _C1 AL
(cigg dalszy) F—TJ
= o ZQLQ x ?‘l
| i e i im
J 1
L2
G 2) s
- % ¥
|
I |- m
— . ,
_ o N egenda: ) )
o2 1) Mechanizm blokowania w
@7 standardzie
2) Pozycja ztaczki smarowej
Ciag dalszy
Oznaczenia Wymiary Skok Sruba Waga
B H L4 ) S Ai Ao C CyCy Dy H @ J G GG
mm kg
SSM-100.160.050 100 40 160 100 50 40 45 21 6 38 30 19 M10x1 74 M6 44
SSK-100.160.050 100 40 160 100 50 40 45 21 6 54 47 19 M10x1 74 M6 4,4
SSM-100.260.050 100 40 260 200 50 40 45 21 6 38 30 19 M10x1 74 M6 7,2
SSK-100.260.050 100 40 260 200 50 40 45 21 6 54 47 19 M10x1 74 M6 7,2
SSM-100.210.100 100 40 210 100 100 40 45 21 6 38 30 19 M10x1 74 M6 5,1
SSK-100.210.100 100 40 210 100 100 40 45 21 6 54 47 19 M10x1 74 M6 51
SSM-100.310.100 100 40 310 200 100 40 45 21 6 38 30 19 M10x1 74 M6 7,9
SSK-100.310.100 100 40 310 200 100 40 45 21 6 54 47 19 M10x1 74 M6 7,9
SSM-100.310.150 100 40 310 150 150 40 45 21 6 38 30 19 M10x1 74 M6 7,1
SSK-100.310.150 100 40 310 150 150 40 45 21 6 54 47 19 M10x1 74 M6 7,1
SSM-100.410.150 100 40 410 250 150 40 45 21 6 38 30 19 M10x1 74 M6 10,0
SSK-100.410.150 100 40 410 250 150 40 45 21 6 54 47 19 M10x1 74 M6 10,0
SSM-100.410.200 100 40 410 200 200 40 45 21 6 38 30 19 M10x1 74 M6 9,2
SSK-100.410.200 100 40 410 200 200 40 45 21 6 54 47 19 M10x1 74 M6 9,2
SSM-100.510.200 100 40 510 300 200 40 45 21 6 38 30 19 M10x1 74 M6 12,1
SSK-100.510.200 100 40 510 300 200 40 45 21 6 54 47 19 M10x1 74 M6 12,1
SSM-150.310.100 150 50 310 200 100 45 62 28 8 53 47 24 Tri6x2 130 M8 154
SSK-150.310.100 150 50 310 200 100 45 62 28 8 92 103 24 Tri6x2 130 M8 15,4
SSM-150.510.100 150 50 510 400 100 45 62 28 8 53 47 24 Tri6x2 130 M8 26,0
SSK-150.510.100 150 50 510 400 100 45 62 28 8 92 103 24 Tri6x2 130 M8 26,0
SSM-150.410.200 150 50 410 200 200 45 62 28 8 53 47 24 Tr16x2 130 M8 17,8
SSK-150.410.200 150 50 410 200 200 45 62 28 8 92 103 24 Tri6x2 130 M8 17,8
SSM-150.610.200 150 50 610 400 200 45 62 28 8 53 47 24 Triex2 130 M8 28,5
SSK-150.610.200 150 50 610 400 200 45 62 28 8 92 103 24 Tri6x2 130 M8 28,5
SSM-150.510.300 150 50 510 200 300 45 62 28 8 53 47 24 Tri6x2 130 M8 20,2
SSK-150.510.300 150 50 510 200 300 45 62 28 8 92 103 24 Tri6x2 130 M8 20,2
SSM-150.710.300 150 50 710 400 300 45 62 28 8 53 47 24 Tri6x2 130 M8 30,9
SSK-150.710.300 150 50 710 400 300 45 62 28 8 92 103 24 Tri6x2 130 M8 30,9
SSM-150.710.400 150 50 710 300 400 45 62 28 8 53 47 24 Triex2 130 M8 28,0
SSK-150.710.400 150 50 710 300 400 45 62 28 8 92 103 24 Tri6x2 130 M8 28,0
SSM-150.810.400 150 50 810 400 400 45 62 28 8 53 47 24 Tri6x2 130 M8 33,3
SSK-150.810.400 150 50 810 400 400 45 62 28 8 92 103 24 Tri6x2 130 M8 33,3

Ciag dalszy na nastepnej stronie
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_cl

SSM/ SSK [
(cigg dalszy)

4 - H i @
%E 4}\@ > % \@Lg a‘@
J 1
L2
G 2) s
% ¥
|
I - m
_l o s L Legenda: ) )
2 | @ ;t)al\;lg:rdaz?ézm blokowania w
2) Pozycja ztaczki smarowej
Ciag dalszy
Oznaczenia Wymiary Skok Sruba Waga
B H L4 Lo S At A C Ci C, Dy Hy @ J G GG
mm kg
SSM-200.310.100 200 60 310 200 100 45 62 28 8 53 47 25 Tr16x2 170 M8 24,7
SSK-200.310.100 200 60 310 200 100 45 62 28 8 92 103 25 Tr16x2 170 M8 24,7
SSM-200.410.100 200 60 410 300 100 45 62 28 8 53 47 25 Tr16x2 170 M8 33,2
SSK-200.410.100 200 60 410 300 100 45 62 28 8 92 103 25 Tr16x2 170 M8 33,2
SSM-200.510.200 200 60 510 300 200 45 62 28 8 53 47 25 Tr16x2 170 M8 37,2
SSK-200.510.200 200 60 510 300 200 45 62 28 8 92 103 25 Tr16x2 170 M8 372
SSM-200.610.200 200 60 610 400 200 45 62 28 8 53 47 25 Tri6x2 170 M8 45,7
SSK-200.610.200 200 60 610 400 200 45 62 28 8 92 103 25 Tr16x2 170 M8 45,7
SSM-200.610.300 200 60 610 300 300 45 62 28 8 53 47 25 Tr16x2 170 M8 41,1
SSK-200.610.300 200 60 610 300 300 45 62 28 8 92 103 25 Tr16x2 170 M8 41,1
SSM-200.710.300 200 60 710 400 300 45 62 28 8 583 47 25 Tr16x2 170 M8 49,6
SSK-200.710.300 200 60 710 400 300 45 62 28 8 92 103 25 Tri6x2 170 M8 49,6
SSM-200.710.400 200 60 710 300 400 45 62 28 8 53 47 25 Tr16x2 170 M8 45,0
SSK-200.710.400 200 60 710 300 400 45 62 28 8 92 103 25 Tr16x2 170 M8 45,0
SSM-200.810.400 200 60 810 400 400 45 62 28 8 53 47 25 Tr16x2 170 M8 53,5
SSK-200.810.400 200 60 810 400 400 45 62 28 8 92 103 25 Tr16x2 170 M8 53,5
SSM-300.410.100 300 75 410 300 100 55 74 20 10 80 66 34.5 Tr20x4 260 M10 64,6
SSK-300.410.100 300 75 410 300 100 55 74 20 10 146 125 34.5 Tr20x4 260 M10 64,6
SSM-300.510.100 300 75 510 400 100 55 74 20 10 80 66 34.5 Tr20x4 260 M10 80,7
SSK-300.510.100 300 75 510 400 100 55 74 20 10 146 125 34.5 Tr20x4 260 M10 80,7
SSM-300.510.200 300 75 510 300 200 55 74 20 10 80 66 34.5 Tr20x4 260 M10 724
SSK-300.510.200 300 75 510 300 200 55 74 20 10 146 125 34.5 Tr20x4 260 M10 72,4
SSM-300.610.200 300 75 610 400 200 55 74 20 10 80 66 34.5 Tr20x4 260 M10 88,6
SSK-300.610.200 300 75 610 400 200 55 74 20 10 146 125 34.5 Tr20x4 260 M10 88,6
SSM-300.710.300 300 75 710 400 300 55 74 20 10 80 66 34.5 Tr20x4 260 M10 96,4
SSK-300.710.300 300 75 710 400 300 55 74 20 10 146 125 34.5 Tr20x4 260 M10 96,4
SSM-300.810.400 300 75 810 400 400 55 74 20 10 80 66 34.5 Tr20x4 260 M10 104,3
SSK-300.810.400 300 75 810 400 400 55 74 20 10 146 125 34.5 Tr20x4 260 M10 104,3
SSM-300.1010.500 300 75 1010 500 500 55 74 20 10 80 66 34.5 Tr20x4 260 M10 128,3
SSK-300.1010.500 300 75 1010 500 500 55 74 20 10 146 125 34.5 Tr20x4 260 M10 128,3
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5 Systemy pozycjonowania
Sanie precyzyjne

Sanie precyzyjne

RSS - Ly -
Sanie precyzyjne z zespotami
wateczkdw utozonych krzyzowo i He i
wateczkowymi Srubami planetarnymi t- =D Frr———— : t‘ He
z napieciem wstepnym ot \:L [‘j ‘:'] ij
¥ !
B—8mm Lg - B—8mm iA *—% St % -~
- J _ - 1
__ & T b
1Y rd‘:E
¥ & - : J B
a4
- .. ‘ d o n}_l B
C u
Ad Y o | . _
— = ~Co - - Ly - -
Oznaczenia Wymiary Skok Nos$nosé
Maksymalny skok miedzy ogranicznikami krancowymi
B H Ly L, S B C; d D Hs Hz J Ls G N Co
mm kN
RSS100.260.050 100 40 260 210 50 164 19 5 30 155 65 74 290 M6 6,6 8,8
RSS100.310.050 100 40 310 260 50 164 19 5 30 155 65 74 340 M6 6,6 10,9
RSS100.360.050 100 40 360 310 50 164 19 5 30 155 65 74 390 M6 6,6 13
RSS100.310.100 100 40 310 210 100 164 19 5 30 155 65 74 340 M6 66 88
RSS100.360.100 100 40 360 260 100 164 19 5 3 155 65 74 390 M6 6,6 10,9
RSS100.410.100 100 40 410 310 100 164 19 5 30 155 65 74 440 M6 6,6 13
RSS100.360.150 100 40 360 210 150 164 19 5 3 155 65 74 390 M6 6,6 88
RSS100.410.150 100 40 410 260 150 164 19 5 30 155 65 74 440 M6 6,6 10,9
RSS100.460.150 100 40 460 310 150 164 19 5 30 155 65 74 490 M6 6,6 13
RSS100.460.200 100 40 460 260 200 164 19 5 30 155 65 74 490 M6 6,6 10,9
RSS150.410.100 150 50 410 310 100 214 30 10 47 24 75 116 450 M8 9 35
RSS150.510.100 150 50 510 410 100 214 30 10 47 24 75 116 550 M8 9 48,8
RSS150.610.100 150 50 610 510 100 214 30 10 47 24 75 116 650 M8 9 60,5
RSS150.510.200 150 50 510 310 200 214 30 10 47 24 75 116 550 M8 9 35
RSS150.610.200 150 50 610 410 200 214 30 10 47 24 75 116 650 M8 9 48,8
RSS150.710.200 150 50 710 510 200 214 30 10 47 24 75 116 750 M8 9 60,8
RSS150.610.300 150 50 610 310 300 214 30 10 47 24 75 116 650 M8 9 35
RSS150.710.300 150 50 710 410 300 214 30 10 47 24 75 116 750 M8 9 48,8
RSS150.810.300 150 50 810 510 300 214 30 10 47 24 75 116 850 M8 9 60,8
RSS150.810.400 150 50 810 410 400 214 30 10 47 24 75 116 850 M8 9 48,8

Ciag dalszy na nastepnej stronie
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(Ciag dalszy)
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Ciag dalszy
Oznaczenia Wymiary Skok Nosnos¢é

Maksymalny skok miedzy ogranicznikami krancowymi
B H L L, S Bs Csz; d D Hs Hs7 J Le G N Gy

mm kN
RSS200.410.100 200 60 410 310 100 264 30 10 47 25 85 154 450 M8 9 35
RSS200.510.100 200 60 510 410 100 264 30 10 47 25 85 154 550 M8 9 48,8
RSS200.610.100 200 60 610 510 100 264 30 10 47 25 85 154 650 M8 9 60,5
RSS200.510.200 200 60 510 310 200 264 30 10 47 25 85 154 550 M8 9 35
RSS200.610.200 200 60 610 410 200 264 30 10 47 25 85 154 650 M8 9 48,8
RSS200.710.200 200 60 710 510 200 264 30 10 47 25 85 154 750 M8 9 60,5
RSS200.610.300 200 60 610 310 300 264 30 10 47 25 85 154 650 M8 9 35
RSS200.710.300 200 60 710 410 300 264 30 10 47 25 85 154 750 M8 9 48,8
RSS200.810.300 200 60 810 510 300 264 30 10 47 25 85 154 850 M8 9 60,5
RSS200.810.400 200 60 810 410 400 264 30 10 47 25 85 154 850 M8 9 48,8
RSS200.910.400 200 60 910 510 400 264 30 10 47 25 85 154 950 M8 9 60,5
RSS300.515.100 300 75 515 415 100 364 36 10 55 28 100 245 559 M10 11 16,8
RSS300.615.100 300 75 615 515 100 364 36 10 55 28 100 245 659 M10 11 20,6
RSS300.515.200 300 75 515 315 200 364 36 10 55 28 100 245 559 M10 11 122
RSS300.615.200 300 75 615 415 200 364 36 10 55 28 100 245 659 M10 11 16,8
RSS300.715.200 300 75 715 515 200 364 36 10 55 28 100 245 759 M10 11 20,6
RSS300.615.300 300 75 615 315 300 364 36 10 55 28 100 245 659 M10 11 122
RSS300.715.300 300 75 715 415 300 364 36 10 55 28 100 245 759 M10 11 16,8
RSS300.815.300 300 75 815 515 300 364 36 10 55 28 100 245 859 M10 11 20,6
RSS300.815.400 300 75 815 415 400 364 36 10 55 28 100 245 859 MI10 11 16,8
RSS300.915.400 300 75 915 515 400 364 36 10 55 28 100 245 959 M10 11 20,6
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5 Systemy pozycjonowania
Sanie precyzyjne

RSM/RSK

Stoty precyzyjne do obstugi recznej
z pokrettem mikrometrycznym RSM,
z korbg reczng RSK

]
e
| %

% —F D
s Lo i
c2

Oznaczenia Wymiary Skok Sruba Nosnosé Waga

B H L L, S C Ci G Dy Hi @ J G N G GG

mm kN kg
RSM50.080.025 50 25 80 55 25 14 5 375 23 1283 M6x1 37 M4 45 17 0,7
RSM50.130.025 50 25 130 105 25 14 5 375 23 123 M6x1 37 M4 45 33 1,1
RSM50.130.050 50 25 130 80 50 14 5 375 23 1283 M6x1 37 M4 45 25 1,0
RSM50.130.075 50 25 130 55 75 14 5 375 23 1283 M6x1 37 M4 45 17 0,9
RSM50.180.075 50 25 180 105 75 14 5 375 23 1283 M6x1 37 M4 45 33 1,3
RSM50.180.100 50 25 180 80 100 14 5 375 23 123 M6x1 37 M4 45 25 1,2
RSM75.130.025 75 32 130 105 25 15 6 46 30 15 M10x1 62 M4 45 34 2,2
RSK75.130.025 75 32 130 105 25 15 6 88 71 15 M10x1 62 M4 45 33 2,2
RSM75.180.050 75 32 180 130 50 15 6 46 30 15 M10x1 62 M4 45 51 3,0
RSK75.180.050 75 32 180 130 50 15 6 88 71 15  M10x1 62 M4 45 51 3,0
RSM75.180.025 75 32 180 150 50 15 6 46 30 15 M10x1 62 M4 4,5 425 2,8
RSK75.180.025 75 32 180 150 50 15 6 88 71 15 M10x1 62 M4 45 425 2,8
RSM75.180.075 75 32 180 105 75 15 6 46 30 15 M10x1 62 M4 45 34 2,6
RSK75.180.075 75 32 180 105 75 15 6 88 71 15 M10x1 62 M4 45 34 2,6
RSM75.230.075 75 32 230 155 75 15 6 46 30 15 M10x1 62 M4 45 51 3,4
RSK75.230.075 75 32 230 155 75 15 6 88 71 15 M10x1 62 M4 45 5,1 3,4
RSM75.230.075 75 32 230 130 100 15 6 46 30 15 M10x1 62 M4 4,5 425 81e
RSK75.230.075 75 32 230 130 100 15 6 88 71 15  M10x1 62 M4 4,5 425 88
RSM75.230.075 75 32 230 105 125 15 6 46 30 15 M10x1 62 M4 45 34 3,1
RSK75.230.075 75 32 230 105 125 15 6 88 71 15 M10x1 62 M4 45 34 3,1

Ciag dalszy na nastepnej stronie
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Ciag dalszy

Oznaczenia Wymiary Skok Sruba Nosnosé Waga
B H L L, S C CiC, Dy Hi @ J G N Gy GG
mm kN kg
RSM100.260.050 100 40 260 210 50 15 6 46 30 155 M10x1 74 M6 6,6 8,8 6,8
RSK100.260.050 100 40 260 210 50 15 6 88 71 155 M10x1 74 M6 6,6 8,8 6,8
RSM100.310.050 100 40 310 260 50 15 6 46 30 155 M10x1 74 M6 6,6 10,9 8,2
RSK100.310.050 100 40 310 260 50 15 6 88 71 155 M10x1 74 M6 6,6 10,9 8,2
RSM100.360.050 100 40 360 310 50 15 6 46 30 155 M10x1 74 M6 6,6 13 9,6
RSK100.360.050 100 40 360 310 50 15 6 88 71 155 M10x1 74 M6 6,6 13 9,6
RSM100.310.100 100 40 310 210 100 15 6 46 30 155 M10x1 74 M6 6,6 8,8 7,5
RSK100.310.100 100 40 310 210 100 15 6 88 71 155 M10x1 74 M6 6,6 8,8 7,5
RSM100.360.100 100 40 360 260 100 15 6 46 30 155 M10x1 74 M6 6,6 10,9 8,9
RSK100.360.100 100 40 360 260 100 15 6 88 71 155 M10x1 74 M6 6,6 10,9 8,9
RSM100.410.100 100 40 410 310 100 15 6 46 30 155 M10x1 74 M6 6,6 13 10
RSK100.410.100 100 40 410 310 100 15 6 88 71 155 MI10x1 74 M6 6,6 13 10
RSM100.360.150 100 40 360 210 150 15 6 46 30 155 M10x1 74 M6 6,6 8,8 8,2
RSK100.360.150 100 40 360 210 150 15 6 88 71 155 M10x1 74 M6 6,6 8,8 8,2
RSM100.410.150 100 40 410 260 150 15 6 46 30 155 M10x1 74 M6 6,6 10,9 9,6
RSK100.410.150 100 40 410 260 150 15 6 88 71 155 M10x1 74 M6 6,6 10,9 9,6
RSM100.460.150 100 40 460 310 150 15 6 46 30 155 M10x1 74 M6 6,6 13 11
RSK100.460.150 100 40 460 310 150 15 6 88 71 155 M10x1 74 M6 6,6 13 11
RSM100.460.200 100 40 460 260 200 15 6 46 30 155 M10x1 74 M6 6,6 10,9 10
RSK100.460.200 100 40 460 260 200 15 6 88 71 155 M10x1 74 M6 6,6 10,9 10
RSM150.410.100 150 50 410 310 100 20 8 63 47 24 Tr16x2 116 M8 9 35 20
RSK150.410.100 150 50 410 310 100 20 8 122 102 24 Tr16x2 116 M8 9 85 20
RSM150.510.100 150 50 510 410 100 20 8 63 47 24 Tr16x2 116 M8 9 48,8 25
RSK150.510.100 150 50 510 410 100 20 8 122 102 24 Tr16x2 116 M8 9 48,8 25
RSM150.610.100 150 50 610 510 100 20 8 63 47 24 Tr16x2 116 M8 9 60,5 30
RSK150.610.100 150 50 610 510 100 20 8 122 102 24 Tri6x2 116 M8 9 60,5 30
RSM150.510.200 150 50 510 310 200 20 8 63 47 24 Tri6x2 116 M8 9 35 22
RSK150.510.200 150 50 510 310 200 20 8 122 102 24 Tr16x2 116 M8 9 35 22
RSM150.610.200 150 50 610 410 200 20 8 63 47 24 Tr16x2 116 M8 9 48,8 28
RSK150.610.200 150 50 610 410 200 20 8 122 102 24 Tr16x2 116 M8 9 48,8 28
RSM150.710.200 150 50 710 510 200 20 8 63 47 24 Tr16x2 116 M8 9 60,5 33
RSK150.710.200 150 50 710 510 200 20 8 122 102 24 Tri6x2 116 M8 9 60,5 33
RSM150.610.300 150 50 610 310 300 20 8 63 47 24 Tri6x2 116 M8 9 35 25
RSK150.610.300 150 50 610 310 300 20 8 122 102 24 Tri6x2 116 M8 9 35 25
RSM150.710.300 150 50 710 410 300 20 8 63 47 24 Tr16x2 116 M8 9 48,8 30
RSK150.710.300 150 50 710 410 300 20 8 122 102 24 Tr16x2 116 M8 9 48,8 30
RSM150.810.300 150 50 810 510 300 20 8 63 47 24 Tri6x2 116 M8 9 60,5 36
RSK150.810.300 150 50 810 510 300 20 8 122 102 24 Tri6x2 116 M8 9 60,5 36
RSM150.810.400 150 50 810 410 400 20 8 63 47 24 Tr16x2 116 M8 9 48,8 33
RSK150.810.400 150 50 810 410 400 20 8 122 102 24 Tr16x2 116 M8 9 48,8 83
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5 Systemy pozycjonowania

Kompaktowe stoly krzyzowe/Sanie z profilowanymi prowadnicami szynowymi

Kompaktowe stoly krzyzowe

cr

B1

TO/TS
Tlg ag -
= T
[j{ ETalT TElEl
Il
L
G
12 J1
I B
(1 B
RS
G (Lx)
& &
S
& &
4 b
02 B 1
B1
e[el [ele]
o[ O —T— T - =
o o i—F
J2
J1
(1 B 2]
@ &
& &
| @ 6
J a
Oznaczenia Wymiary Skok Nosnos¢ Waga
B H Sx Sy B1 C1 C2 C3 D G J1 J2 Co GA
mm N kg
TO 085 85 40 50 48 16 - - 22 M5 20 70 3400 0,8
TS 085 85 40 25 48 16 225 33 22 M5 20 70 4200 1,1
TO 160 160 70 100 105 15 - - 50 M6 60 140 12400 4,0
TS 160 160 70 50 105 15 25 50 50 M6 60 140 15600 4,8
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System zamawiania Lte] || L [ [ 1T 1L 1

/V|

Typ: T

Szerokos¢ stotu:
Szerokos¢ czgsci dolnej (patrz specyfikacja wymiarowa). . ........... 110 do 400

Dtugos¢ stotu:
L dtugosé czesci dolnej (patrz specyfikacja wymiarowa) .. ................ 150 do 2860

Dwie mozliwos$ci napedu:

Bez napieciawstepnego . .. ... ... SH
Bez napieciawstepnego . ... ... SX
Z napieciem WSIEPNYM . . . ..o TN
Z napieciem WStEPNYM. . . . . .o e TL
Typ silnika . ... F
Typsilnika . ... oo A

Sruba kulkowa

Silnik liniowy

Dla $ruby kulkowej — Srednica $ruby . ... ... ... 12 do 40
Dla silnika liniowego llo$¢ faz silnika. . ... ... 2-3

Dla sruby kulkowej — SKOK Sruby . ... ... 05 do 40
Dla silnika liniowego Diugo$¢ czesci podstawowej [Cm]. ... ..ot 09-40

Dla sruby kulkowej  Nic
Dla silnika liniowego Szeroko$¢ czesci podstawowej [Cm]. . ... oo 06-14

Pokrycia:

Bz POKIYWY . oo -
MBS ZKIBM . oo BL
ZPOKIYWa SEalOWE . . . . oo SC

Klasa doktadnosci:

Niska doktadnose . . . . ... oL P10
Srednia dokladnoSE . . . . ..o P5
Wysoka doKiadnosSC . . . . ..o P2
Najwyzsza doKkladnoSC . . . . . . ..o P1

Przykiad:[LTB| 235]./0880[.[TN| 05|14 |-[BL|-|P2/V|

akF=
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5 Systemy pozycjonowania
Sanie z profilowanymi prowadnicami szynowymi

Sanie z profilowanymi
prowadnicami szynowymi

LTB z napedem Srubowym

1 =

a1 N

L1
H
H
R N
Eﬂ ® » 4$L » ® ”& ° + 4#* + o "TL‘“
» » - -
+ » E{ . . ] ® @ ©
L) 04%0 L) QL - *é}‘ - J‘,tr ¢
L& ©& o |
Oznaczenia Wymiary Skok 1) 2) Sruba Skok 3)
gwintu
B By H Hy L L S S Fz @ p Coa
mm kN mm kN
LTB 110 110 122 40 47 150 110 20 30 19,6 12 5...10 36.. 7,1
950 505 830
LTB 170 170 202 60 69 220 170 35 40 46,4 16 5...16 6,4... 87
1600 1085 1420
LTB 235 235 275 85 97 280 235 35 35 832 25 5...25 19,5...31,0
2860 2195 2615
LTB 320 320 365 115 133 580 350 195 220 104 32 5...40 19,4...55,0
2860 2180 2500
LTB 400 400 - 135 - 620 450 145 160 186 40 5...40 63,0...64,0
2860 2135 2400

1) Maksymalny skok miedzy zderzakami kraricowymi:
S z mieszkiem
Sy bez mieszka lub z pokrywa stalowg

2) Foz jest maksymalnym obcigzeniem statycznym na stét
3) Coa jest maksymalnym obcigzeniem statycznym na $rube
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LTB z napgedem liniowym

L2 L2

L1 L1

H1 H
m
- = & |
>, L. .| ¢+ T e 4 &
o e + + - -
o) | ( @™
+ hd 4 4 ©-

Oznaczenia Wymiary Skok 1) 2) Silnik  3)
B By H Hy Ly Ly S Sp Fo; Rozmiar Fp

mm kN N

LTB 110 110 122 40 47 150 110 20 30 19,4 F20906 105
950 505 830

230 190 20 30 19,2 F21806 210
950 455 750

350 280 40 60 28,8 F22706 315
950 405 660

LTB 170 170 202 60 69 280 200 55 70 46,0 F21806 210
1600 1065 1390

340 280 40 50 45,8 F22706 315
1600 1000 1310

LTB 235 235 275 85 97 340 280 25 25 81,4 A32008 600
2860 2195 2615

400 45 45 80,5 A33008 900
2860 2125 2530

520 75 75 79,6 A34008 1200
2860 2050 2440

LTB 320 320 365 110 133 580 280 260 265 100,4 A32014 1200
2860 2235 2570

580 320 225 225 98,6 A33014 1800
2860 2200 2530

580 410 135 135 96,8 A34014 2400
2860 2125 2440

1) Maksymalny skok migdzy zderzakami kraricowymi:
S z mieszkiem
Sy bez mieszka lub z pokrywa stalowg

2) Foz jest maksymalnym obcigzeniem statycznym na stét
3) Fp, jest maksymalna sitg statyczna (2 do 3s)
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SKF Linear Motion w grupie SKF
— ogolnoswiatowa korporacja

SKF Linear Motion jest organizacja
w obrebie firmy SKF, ktdra jak
sugeruje nazwa, jest dedykowana do
produkcji, sprzedazy i serwisowania
produktéw do realizacji ruchu
liniowego, tozysk precyzyjnych i
wrzecion.

Systemy wykonawcze

SKF Actuation Systems rozwija i
sprzedaje systemy taczace elektro-
mechanike i elektronike, aby
dostarczy¢ swym klientom
rozwigzania zintegrowane. Dzisiaj
systemy wykonawcze sg stosowane
w szerokim zakresie produktow i
aplikacji. Gtéwne obszary zastosowan
znajdujg sie w technice medycznej, w
produkcji przemystowej, automatyce i
robotyce, w systemach przenoszenia
i technice domowej, w ochronie
zdrowia, w f6zkach szpitalnych,
rehabilitacji, w meblach i w ergonomii
miejsca pracy. Systemy wykonawcze
(sitowniki liniowe i obrotowe, jak
réwniez kolumny teleskopowe) sg
projektowane i produkowane w
Szwaijcarii, Niemczech, Szwecji,
Francji i USA.

Sruby kulkowe i wateczkowe

SKF produkuje walcowane Sruby
kulkowe w dwdch fabrykach, jedna
w Beaufort (miniaturowe $ruby
kulkowe), druga w Chambery,
Francja. Walcowane $ruby kulkowe
sg stosowane w szerokim zakresie
aplikacji np. przemyst zbrojeniowy
(pociski odrzutowe), maszyny do
produkcji kartonu, siedzenia w

310

samolocie i pompy medyczne. Te
Sruby, ktére sg takze produkowane
w Chambery, oferuja najwyzszg
jako$¢ dziatania, niezawodnos$¢ i
duzg trwatos¢, przy kompaktowe;j
budowie. Najczestsze zastosowania
obejmuja formowanie wiryskowe,
przechylanie pociggéw, spawanie i
nitowanie broni palnej oraz wysokiej
jakosci dziatania sitowniki do
tréjnoznych robotéw.

Produkty przemystowe

Oprécz zakresu produktow tutaj
wymienionych, ktére sa
produkowane przez SKF, Linear
Motion oferuje takze szeroki
asortyment produktow
przemystowych, ktére wspoidziatajg
z naszymi produktami liniowymi i
stanowig uzupetnienie rozwigzan dla
klientow.

Liniowe systemy prowadzenia i
pozycjonowania

Linia produktdw obejmuje liniowe
tozyska kulkowe i waty, precyzyjne
prowadnice szynowe, profilowane
prowadnice szynowe i systemy
pozycjonowania. Produkcja jest
zlokalizowana w Meckesheim i
Schweinfurtcie, Niemcy. Kluczowe
obszary zastosowarn obejmuja
automatyzacje fabryk, produkcje
komponentéw elektronicznych,
sprzet medyczny.




Grupa SKF jest pierwszym duzym
producentem fozysk, ktory otrzymat
aprobate zgodng z ISO 14001,
miedzynarodowg normag zarzgdzania
systemem ochrony srodowiska. Certyfikat
jest najbardziej obszerny sposréd
dokumentdw tego typu i dotyczy ponad
60 fabryk SKF w 17 krajach.

SKF Engineering & Research Centre jest
pofozone tuz obok Utrechtu w Holandii.
Na powierzchni 17 000 metrow
kwadratowych okofo 150 naukowcow,
inzynieréw i pracownikdéw personelu
pomocniczego pracuje nad ulepszeniami
majgcymi na celu poprawe pracy toZysk.
Rozwijajg oni technologie w celu uzyskania
lepszych materiatdow, lepszych konstrukciji,
doskonalszych smarow i uszczelnien —
wszystko to prowadzi do jeszcze lepszego
zrozumienia dziafania tozyska w danym
zastosowaniu. Wtasnie w Centrum zostafa
opracowana nowa teoria trwaftosci
umoZzliwiajgca powstawanie projektow
fozysk, ktore sg bardziej zwarte i
zapewniajg wiekszg trwafos¢ robocza.

SKF rozwingt koncepcje kanatéw
produkcyjnych w swoich fabrykach na
catym swiecie. Zmniejsza to radykalnie
czas powstawania wyrobu od surowca do
gotowego produktu, nakfad potrzebnej
pracy oraz zapasy gotowych produktow
na skfadzie. Koncepcja ta umozliwia
szybszy i bardziej sprawny przeptyw
informacji, eliminuje waskie gardfa i
niepotrzebne czynnosci w produkcji.
Czlonkowie zespofu kanafu produkcyjnego
posiadajg potrzebng wiedze i odpowiednie
zaangazowanie potrzebne do uczestnictwa
w odpowiedzialnosci za realizacje takich
celow jak jakos$¢, czas dostawy, przeplyw
produkcji itd.
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Kontakty

EUROPA

Austria

Linear Motion

SKF Osterreich AG

Tel. :+43 (0) 2236 6709-0

Fax :+43 (0) 2236 6709-220
e-mail : multitec.austria@skf.com

Benelux

SKF Multitec Benelux B.V.

Tel. :+31(0) 306029 029

Fax :+31(0) 30 6 029 028

Sales Office Belgium/Luxembourg
Tel. :+32(0)25024270

Fax :+32(0)25027 336

e-mail : multitec_benelux@skf.com

Francja

SKF Equipements

Tel. :+433(0) 130127300

Fax :+33(0) 1301269 09

e-mail : equipements.france @skf.com

Niemcy

SKF Linearsysteme GmbH
Tel. :+49(0) 9721 657-0
Fax :+49(0) 9721 657-111
e-mail : lin.sales@skf.com

Wilochy

SKF Multitec S.p.A.

Tel. :43901157 1761

Fax :+3901157 17 633
e-mail : multitec.italy @skf.com

Kraje skandynawskie
SKF Multitec Sweden
Tel. :+4642253500
Fax :+4642253545
Biuro Sprzedazy Norwegia
Tel. :+4722307170
Fax :+47223028 14
Biuro Sprzedazy Dania
Tel. 44565927777
Fax :+4565927477
Biuro Sprzedazy Finlandia
Tel. :+435894529752
Fax  : 435894127765
e-mail : multitec.nordic@skf.com

Hiszpania i Portugalia

SKF Productos Industriales S.A.
Tel. :+434933779977/07
Fax  :+34 934742039

e-mail : prod.ind@skf.com

Szwajcaria

Linear Motion

& Precision Technologies
Tel. :+411 8258181

Fax :+4118258282
e-mail : skf.schweiz@skf.com

Wielka Brytania

SKF Engineering Products Ltd.
Tel. :+44 (0) 1582 496795
Fax :+44(0) 1582 496574
e-mail : skf.epl@skf.com

AMERYKA

SKF Motion Technologies

Tel. :+1610 861-4800

Toll free : +1 800 541-3624
Fax :+1610861-4811

e-mail : motiontech.usa@skf.com

WSZYSTKIE INNE KRAJE

SKF Equipements

Strategic Markets

Tel. :433(0)130126851/52
Fax :+33(0) 130126859
e-mail :

strategicmarkets Impt@skf.com

www.linear motion.skf.com
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LS.

SKF Sp. z 0.0

ul. Putawska 303
02-785 Warszawa

Tel. +48 22 5494700
Fax +48 22 5494701
e-mail: poczta@skf.com

© Copyright SKF 2003

Tresc¢ tego katalogu jest chroniona
prawem autorskim wydawcy i nie
moze by¢ przedrukowywana (nawet
we fragmentach) bez uzyskania
pozwolenia. Dofozono wszelkich
staran, aby informacje zawarte w tej
publikacji byty doktadne, niemniej
wydawca nie ponosi
odpowiedzialnosci za jakiekolwiek
straty lub uszkodzenia wynikajgce w
spos6b bezposredni, posredni lub
jako konsekwencja uzycia informaciji
zawartych w niniejszym katalogu.
Poprzednie katalogi, w ktérych dane
réznig sie od podanych w tej
publikacji, sg traktowane jako
niewazne. SKF rezerwuje sobie
prawo do wprowadzania zmian
wynikajacych z rozwoju
technologicznego produktow.
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